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OSTRZEZENIA

Ropam Elektronik

Ze wzgledéw bezpieczeristwa urzgdzenie powinno byc instalowane tylko przez
wyk walifik owanych specjalistow.

Przed przystapieniem do montazu zapoznac sie z powyzszg instrukcja,
czynnosci pofgczeniowe nalezy wykonywac bez podifgczonego zasilania.

Nie wolno wigczac zasilania urzgdzenia bez podifgczonej anteny zewnetrznej
(uruchomienie urzgdzenia bez podigczonej anteny grozi uszk odzeniem uktadow
nadawczych telefonu i utratg gwarancji! ).

Nie wolno ingerowa¢ w konstruk cje badz przeprowadzac samodzielnych napraw.
Nalezy chroni¢ elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegac zasad: zasilania,
zabudowy, ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Urzadzenie jest Zrodtem fal elektromagnetycznych, dlatego w specyficznych
konfiguracjach moze zaktécac inne urzgdzenia radiowe).

Firma Ropam elektronik nie ponosi odpowiedzialnos$ci za nieprawidfowe dziatanie
sieci GSM i skutk 6w ewentualnych problemdéw technicznych.

OZNAKOWANIE WEEE

Zuzytego sprzetu elektrycznego i lektronicznego nie wolno wyrzucac razem ze
zwyktymi domowymi dpadami. Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC)
obowigzujgcej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
nalezy stosowac oddzielne sposoby utylizacji. W Polsce zgodnie z przepisami o
zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym zabronione jest umieszczanie
tgcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem
rzekreslonego kosza. Uzytkownik, ktéry zamierza sie pozbyc tego produktu, jest
obowigzany do oddania ww. do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty
zbierania prowadzone sg m.in. przez sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego
sprzetu oraz gminne jednostki organizacyjne prowadzgce dziatalno$¢ w zakresie
odbierania odpadow.

Prawidtowa realizacja tych obowigzk 6w ma znaczenie zwmaszcza w przypadku,
gdy w zuzytym sprzecie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg
negatywny wptyw na srodowisko i zdrowie ludzi.

Zasilacz centrali wspbtpracuje z akumulatorem 12V DC ofowiowo-k wasowym
suchym (SLA, VRL). Po okresie ek sploatacji nie nalezy go wyrzucac, lecz
zutylizowac w sposéb zgodny z obowigzujgcymi przepisami.(Dyrektywy Unii
Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

X CE W



Keyfob-Aero

© 2016 Ropam Elektronik

Firma Ropam Elektronik jest wytgcznym wiaScicielem praw autorskich do materiatéw zawartych w
dokumentacjach, katalogu i na stronie internetowej, w szczegdlnosci do zdjec, opisow, ttumaczen, formy graficznej,
sposobu prezentacji.

Wszelkie kopiowanie materiatéw informacyjnych czy technicznych znajdujgcych sie w katalogach, na stronach
internetowych czy winny sposob dostarczonych przez Ropam Elektronik wymaga pisemnej zgody.

Wszystkie nazwy, znaki towarowe i handlowe uzyte wtej instrukcji i materiatach sg wtasnoscig stosownych
podmiotéw i zostaty uzyte wytgcznie w celach informacyjnych oraz identyfikacyjnych.
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Opis ogoiny. 5

1 Opis ogdiny.

Dziekujemy za wybor produktéw i rozwigzan firmy Ropam Elektronik. Mamy nadzieje, ze nasze
urzadzenia sprostajg Panstwa wymaganiom i bedg stuzyty niezawodnie przez diugie lata. Firma
Ropam Elektronik ciggle unowoczes$nia swoje produkty i rozwigzania. Dzieki funkcji aktualizacji
produkty mogg by¢ wzbogacane o nowe funkcje i nadgza¢ za wymaganiami stawianymi
nowoczesnym systemom ochrony mienia i automatyki domowej. Zapraszamy do odwiedzania
naszej strony internetowej www.ropam.com.pl w celu uzyskania informacji o aktualnych wersjach.
W przypadku dodatkowych pytan prosimy o kontakt telefoniczny lub za pomocg poczty
elektroniczne;.

11 Wiasciwosci.

- systemowy pilot Aero (Keyfob-Aero),

- zgodnos$¢ z normg SSWiN PN-EN 50131-1 stopien 2,

- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

- wysoka czutos¢ RF do -110 dBm,

- zasieg powyzej 200m w terenie otwartym,

- programowanie i diagnostyka pilota Aero z poziomu centrali,

- peten nadzér i przekazywanie statusow systemu, kontrola obecnosci, jakosci tacza, stan baterii,
- unikalne ID-Aero kazdego kontrolera pozwala na prawidtowg prace w zasiegu innego systemu
Aero,

- optyczna i dzwiekowa sygnalizacja pracy,

- zasilanie: 3VDC, CR2032

- obudowa ABS biata/czarna,

- wspétpraca z systemami: NeoGSM (od v1.9), OptimaGSM (od 2.1), wersja software APm
wymaganego do pracy pilotéw > 3.0

- w systemach NeoGSM moze pracowac kontroler Aero lub ekspander lokalny EXP-I8.

1.2 Przeznaczenie.

Pilot Keyfob-Aero przeznaczony jest do wspétpracy z urzgdzeniami bezprzewodowymi Aero
Ropam Elektronik a za ich posrednictwem do kontroli systemu alarmowego/automatyki budynkowe;j
lub kontroli wybranych funkcji systemu.

1.3 Ostrzezenia.

e Ze wzgledéw bezpieczenstwa urzgdzenie powinno by¢ konfigurowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatoréw.

¢ Przed przystapieniem do konfiguracji nalezy zapoznaé sie ze zrozumieniem z powyzszg
instrukcja.

¢ Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje badz przeprowadzaé¢ samodzielnych napraw.

¢ Nalezy zachowaé¢ mozliwe Srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktfadow
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

e W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegaé zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

© 2016 Ropam Elektronik
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2
2.1

2.2

Opis pilota.

Wersje pilota.

Kod Opis
Keyfob-Aero-W Systemowy dwukierunkowy pilot Aero (Keyfob-Aero), obudowa ABS
biata.
Keyfob-Aero-B Systemowy dwukierunkowy pilot Aero (Keyfob-Aero), obudowa ABS
czarna.

Budowa i opis.

Dioda sygnalizacyjna
RGB

Przyciski
funkcyjne

Widok pilota Keyfob-Aero

Opis pilota AERO - interfejs LED RGB / buzzer.
1. Pilot niezaprogramowany przy nacisnieciu przycisku dioda LED mrugnie na biato.
2. Pilot zaprogramowany przy nacisnieciu przycisku dioda LED mrugnie na niebiesko.
Sprawdzanie stanu stref (sygnalizcja LED RGB, buzzer):
1. Strefa nieuzbrojona, dioda mrugnie dwa razy na zielono (buzzer 2x),
2. Strefa uzbrojona, dioda mrugnie raz na czerwono (buzzer 1x),
3. Strefa uzbrojona noc, dioda mrugnie raz na fioletowo (buzzer 1x),
4. Alarm/Sabotaz w strefie, dioda mrugnie dziesie¢ razy na czerwono (buzzer 10x ton wysoki),
5. Brak gotowosci przy uzbrojeniu w strefie, dioda mrugnie pie¢ razy na czerwono (buzzer 5x).

Btedy transmisji (sygnalizcja LED RGB, buzzer):

1. Pilot prébuje transmitowa¢ dwa razy, nastepnie zgtasza btad transmisji. Dioda mrugnie raz na
czerwono (buzzer 1x ton niski).

© 2016 Ropam Elektronik



Wymagania, instalacja. 7

3 Wymagania, instalacja.

3.1 Wymagania podstawowe.

Pilot Keyfob-Aero powinien by¢ uzywany w warunkach o normalnej wilgotnosci powietrza (RH=90%
maks. bez kondensaciji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C. Przy wybieraniu miejsca
montazu odbiornika (APx-Aero) nalezy kierowac¢ sie nastepujgcymi kryteriami:

- zasieg pilota radiowego (tlumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0 5%-20%, cegta/ ceramika:
0 20%-50%, beton/zelbeton: 0 50%-80%, metal/stal: o 100%)

- montaz optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu (promienia) pracy pilotow,

- zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrédet ewentualnych zaktécen (np. magistrale zasilania
230V/AC - budynkéw, nadajniki radiowe, itp.).

4 Konfiguracja.

41 Przygotowanie systemu do pracy

W zalezno$ci od tego czy pilot jest wprogramowany do systemu czy nie - ponizej przedstawiono
sposéb postepowania celem skonfigurowania pilotéw do dziatania z wybranym systemem produkcji
Ropam Elektronik.

© 2016 Ropam Elektronik
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Procedura dodawania nezaprogramowanego pilota do systemu:

Tryb nauki w dedykowanym do sprzetu programie: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych
pilotéw.

© 2016 Ropam Elektronik



Konfiguracja. 9

4.2

421

Procedura:

- wiacz tryb nauki w programie PartnerGSM/OptimaGSM Manager

- wcisnij dowolny przycisk na pilocie, w oknie programu zostanie wyswietlony odpowiedni komunikat
(dioda LED mrugnie na niebiesko)

- przetestuj dziatanie pilota wg. ustawien w programie

Procedura usuwania zaprogramowanego pilota z systemu:

- otwdrz obudowe pilota, trzymajac rownoczesnie dwa pierwsze przyciski (reset), wtdz baterie,
dioda LED na pilocie zapali sie na biato, buzzer 1x
- powtdrz pkt. 1 dla wszystkich pilotow, ktdre majg by¢ usuniete z systemu
PROCEDURE, USUWA NIA PILOTOW NALEZY PRZEPROWADZIC PRZY WYLACZONYM TRYBIE
NAUKI !

Konfiguracja: Partner GSM/OptimaGSM Manager.

Piloty przy pracy systemowej konfiguruje sie z poziomu centrali alarmowej.
Wymagania:

- wspétpraca z systemami: NeoGSM (od v1.9),

- wspétpraca z systemami: OptimaGSM (od v2.1),

- program Partner GSM w wersji dedykowanej dla danej wersji centrali, wersja od Partner GSM 4.5
- program OptimaGSM manager: (wersja od v1.9)

Partner GSM: APm-Aero

Program Partner GSM zaktadka: AP-Aero.
Dostepna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnatu radiowego RSSI.

Uwaga:
- w systemach NeoGSM, NEO moze pracowac kontroler Aero lub ekspander lokalny EXP-I8

Status AP-Aero:

W czasie potgczenia z centralg alarmowg w trybie programowania dostepny jest podglad stanu:
- status potgczenia,

- wersja SV (software version),

- wersja HV (hardware version),

- napiecie zasilania Uzas,

- Tamper: otwarty/zamkniety,

- Walk test: wtaczony/wytaczony,

- Tryb nauki: wtgczony/wytaczony,

- Szum: wartos¢ zaktécen w pasmie, w ktdérym pracujg urzadzenia Aero

© 2016 Ropam Elektronik
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Okno konfiguracji pilotow dwukierunkowych:

] Partner GSM v4.5 ROPAM elektranik = [m] *
Plik Medul Jlezyk Pomec

Sl = K e 4 RO
: | [~ Zewnelrzny modam GSWGPRS
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Cpcje || Piloty awukisrunkows | Wykres podomu sygnatu

Konfiguracja kanatow (pilotaw)

Przycisk (A) 1

Funkzja |j SMS zat I— [~ Dodaj numer pilota
sMswyt [

Przycisk (B}

Funkcja [ brak funkcii | SMSzal [ [~ Dodaj numer pilota
SMS wyl

Przycisk {C) ~

Funkcja |bta§: funkcii ~| SMSzal [~ Dodaj numer pilota
ST |

Przycisk (D)

Funkcja |b;a'k funkeji j SMS zat I~ Dadaj numer pilota

WS wyl

Przycisk (E) fio B 88 [8C [60 [AE [sheve
Funkeja |bra$c funkcji ﬂ

Filaty Z
R/ WyH] SMS da: Sms gdy siaba bateria pilotalezu ki
Usus pilota nr 1 = =
p x| | [FArararsrsrer ma |
Usuri wszystide pilaty | [ Wiacz buzzer w pilocie [~ Dodaj numer pilotalczujiki

Sprzet. NeoGSM
Zakladka AP-AERO, Piloty dwukierunkowe:

Usun pilota nr x: usuwa wskazanego pilota z pamieci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie potgczone z
AP).

Usun wszystkie piloty: funkcja usuwa wszystkie piloty z kontrolera (aktualnie potgczone z AP).
Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z AP.

Przeslij ustawienia do AP: funkcja przesyta ustawienia do AP. zgodnie z normg dla stopnia 2.

Konfiguracja kanatow (pilotow).

- Przycisk (A)/(B)/(C)/(D)/(E): nalezy wybra¢ akcje w systemie dla poszczegdlnego kanatu.

Opcje: brak funkcji, zal./wyl. czuwanie peine, zal./wyt. czuwanie nocne, zal. czuwanie petne,
zaf. czuwanie nocne, wyl. czuwanie/alarm, panik glosny, sprawdz status.

- SMS zal./SMS wyl.; nalezy wprowadzi¢ tre$¢ wiadomosci dla poszczegdlnego zdarzenia np. dla
zaf./wyl. czuwanie pefne mozna wprowadzi¢ SMS zat./SMS wyt. a dla zal. czuwanie peine
mozna wprowadzi¢: SMS zat. itp.

- Dodaj numer pilota/czujki: zaznaczenie funkcji dodaje do tresci SMS-a numer pilota/czujki,
ktory wygenerowat zdarzenie.

- Wyslij SMS do: matryca pozwala na okreslenie numeréw tel. do ktérych zostang wystane
wiadomosci SMS.

- Usun pilota nr. - usuwa z systemu Aero pilota o wybranym numerze (1-16)

- Usun wszystkie piloty - usuwa wszystkie piloty wprogramowane do systemu Aero.

© 2016 Ropam Elektronik



Konfiguracja. 11

Okno statusu pilota:

‘m BA JB_B 1B_|: |B_D ‘B_E |Slevel

ID - numer pilota wprogramowanego do systemu (1-16),
B_A - B_E - kontrolka wcisniecia przycisku na pilocie (widoczne w trybie programowania modutu),
Slevel - poziom komunikacji Aero (zakres od -20 do -110 dBm).

42.2 OptimaGSM Manager: APm-Aero

Program OptimaGSM zaktadka; APx-Aero.
Dostepna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnatu radiowego RSSI.

Zaktadka AP-AERO, Piloty:

Usun pilota nr x: usuwa wskazanego pilota z pamieci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie potaczone z
AP).

Usun wszystkie piloty: funkcja usuwa wszystkie piloty z kontrolera (aktualnie potgczone z AP).
Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z AP.

Przeslij ustawienia do AP: funkcja przesyta ustawienia do AP.

Okno statusu modutu (STATUS AP):

- potaczony: status potgczenia z centralg OptimaGSM (jest/brak)

- wersja soft: wersja firmware w urzgdzeniu APm Aero

- Uzas: napiecie zasilania na zaciskach zasilania modutu

- Tamper: monitoring otwarcia obudowy urzgdzenia APm (otwarty/zamkniety)

- Walk Test: informacja o wigczeniu testu systemu Aero (czujki) podczas konfiguracji systemu
(wtgczony/wytgczony)

- Tryb nauki: informacja o wigczeniu trybu nauki dla urzadzen Aero (czujki, piloty, moduty) podczas
konfiguracji systemu (wlgczony/wytgczony)

- Szum: warto$¢ szumu sygnatu w pasmie dziatania systemu Aero, graniczng wartoscia dla
wykrycia zagtuszania jest -85[dBm]

© 2016 Ropam Elektronik
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Okno konfiguracji pilotow dwukierunkowych:

iZ OptimaGSMManager v1.9 __Inn =18

Plik Centrala Jezvk Pomoc

— H & {{T}] @ # ﬂ 6 [tcPiP Ropam Bridge x| ﬂ [cove 7] @ W

APx-Aero Czujki H Filoty | Czujki temperaturyiwilgotnogci ‘ Wykres poziomu sygnatu |
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Funkcj i «| Sms zat I~ Dodaj numer pilota
B strefy,numery telefondw, [A] i 22t ot iczumanie peine IS ; —l i
e-mail Strefa | Strefs 1 ~| Sms wyt. |
[B]Funktja zat/wyt czuwanie nocne ¥| Smszal [ 0000 I™ Dodaj numer pilota
| wesgas Strefa | Strafa 1 >l smswt |
Q Wipda [c]FUTTkCiB wyt czuwanie/alarm | 8ms zat. I™ Dodaj numer pilota
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:\\\ oo ety (D}FUﬂkﬁJﬂ sprawdz status = Srns-z.aL—l [ Dedaj numer pilota
Strefa | Strefa 1 ~| Sms wyt: |
p Opdgesystemowe
: [E] Funkeja | panik glogny - Sfrﬁizé.—lpanik dom v Dodaj numer pilota
-ﬁo‘v Wej$ciz analogowe : Stiefa |Sueta 2 B Sms wyt |
1 Torpemburs Usun pilota nr. - | ‘ILA BB ‘Bﬁ( ‘ILD B.E |Slevel |Bateria|
a
¥ Termostaty pokoj -
1 ermostaty pokojowe Usufi Kie piloty ™ Wiacz buzzer 1 O O O O 0 Dobry Ok
LogicProcessor
= Odczytaj ustawienia 7 AP e e m 3
q Pamigt zdarzen Sms gdy staba bateria pilotalczujki F et
@ ST Przeslij ustawienia do AP |Staba baterial Wersja soft |33
N v Dodaj numer pilotalczujki Uzas 139
— Walk test wylaczony
Nalk test GE " -
G Wyslij SMS da: Tryb nauki wylaczony
Sabotazw strefie |Stefa 1 z| [P 2003458 78 | | Szumidbm] |-108

Konfiguracja kanatow (pilotow).
- Przycisk (A)/(B)/(C)/(D)/(E): nalezy wybra¢ akcje w systemie dla poszczegdlnego kanatu.
Opcje:

brak funkcji,

zal./wyl. czuwanie pefne,
zal./wyl. czuwanie nocne,
zal. czuwanie pefne,

zal. czuwanie nocne,

wylt. czuwanie/alarm,
panik gfosny,

sprawdz status.

- SMS zal./SMS wyl.; nalezy wprowadzi¢ tre$¢ wiadomosci dla poszczegdlnego zdarzenia np. dla
zaf./wyl. czuwanie pefne mozna wprowadzi¢ SMS zat./SMS wyt. a dla zal. czuwanie peine
mozna wprowadzi¢: SMS zat. itp.

- Dodaj pilota nr. zaznaczenie funkcji dodaje do tresci SMS-a numer pilota/czujki, ktory
wygenerowat zdarzenie.

- Wyslij SMS do: matryca pozwala na okreslenie numeréw tel. do ktérych zostang wysatne
wiadomosci SMS.

- Usun pilota nr. - usuwa z systemu Aero pilota o wybranym numerze (1-16)

- Usun wszystkie piloty - usuwa wszystkie piloty wprogramowane do systemu Aero.

© 2016 Ropam Elektronik
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Okno statusu pilota:

D iu_,q iu_u iﬁ_ciu_n ‘B_E |5|eue| Bateria

2 0O O O O © Dvostateok

ID - numer pilota wprogramowanego do systemu (1-16),

B_A - B_E - kontrolka wcisniecia przycisku na pilocie (widoczne w trybie programowania modutu),
Slevel - poziom komunikacji Aero (zakres od -20 do -110 dBm),

Bateria - stan baterii w pilocie Keyfob Aero (Ok, Staba).

4.2.3 Flagidla pilota w Logic Processor

W zaktadce Logic Processor mozna wybraé flagi odpowiadajgce kazdemu z przyciskéw pilota i
ustawi¢ dla nich odpowiednie dziatanie wedtug potrzeb.

Flagi w LP dla Keyfob-Aero:
- kb1,
- kb2,
- kb3,
- kb4,
- kb5

© 2016 Ropam Elektronik
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KbS

Brak destepnych portéw COM

Konserwacja systemu.

Urzgdzenie nie wymaga szczegoélnych zabiegébw konserwacyjnych.

Podczas okresowych

przegladow technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz srubowych, stan zasilania awaryjnego,
oczyscic PCB sprezonym powietrzem. System nalezy okresowo testowa¢ pod wzgledem
prawidtowego dziatania i komunikacji.

Parametry techniczne.

Parametr

Wartosc

Napiecie zasilania

U= 3VDC (CR2032)

Czas pracy

~ 2 lata

Komunikacja Aero w
pasmie ISM

868,000 MHz ... 870,000 MHz
czuto$¢: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm

Programowanie

z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa,

Warunki pracy

klasa $rodowiskowa: Il temp.:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensaciji

Wymiary, waga.

69.85 x 34.80 x 17.53 (WxHxD,mm),
antena wbudowana na PCB, obudowa ABS biata/czarna z sygnalizacjg
optyczna, ~25g
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7 Historia wersji.
Wersja Data Opis
3.1 2016.05.30 Pierwsza wersja.
UWAGA:

Nowa wersja firmware (od v3.0) w module AP-Aero wspoélpracuje tylko z urzadzeniami
Aero z wersja firmware od 3.x.
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Notatki:
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