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CARACTERISTIQUES

+  Double pyroélément.

»  Algorithme numérique de détection.

+ Analyse bidirectionnelle du signal du pyroélément : du point
de vue de quantité et de valeur.

+  Fonction de préalarme.

+  Compensation numérique de température.

+  Diodes LED pour réaliser la fonction de I'éclairage.

+ Activation a distance de I'éclairage.

+  Signalisation de la basse tension d’alimentation
(chute de tension au-dessus de 9 V +5%).

FIGURE 1. Vue de la carte électronique du détecteur.
1- bornes:
NC - relais (NC)
TMP - contact d’autoprotection
COM — masse
12V - entrée d’alimentation
2 - bornes a connecter le signal de commande de I'éclairage. Il est
possible d‘utiliser la sortie de la centrale d’alarme programmée
comme COMMUTATEUR MONO (activée pour le temps
programmé, par exemple, apres de violer le détecteur). Si la
sortie type OC est utilisée, il faut connecter la sortie a la borne
“~" (a la borne “+" la tension +12 V). En cas d'utilisation des
sorties a haut courant, connecter le signal de sortie a la borne
“+” (la masse a la borne “—*).
3 - voyant LED rouge indiquant :
— préalarme — court flash (env. 120 ms) ;
— alarme — allumé 2 secondes ;
— démarrage — clignote rapidement ;
— basse tension d’alimentation — allumé.

4 - prise pour le raccordement des voyants LED servant
d'éclairage.
5- pyroélément.
- contact d'autoprotection.
7 - graduation a positionner le pyroélément par rapport a la lentille

(voir : fig. 7).
8 - trou pour vis de fixation.
9 - broches a configurer le détecteur :
PIR SENS. - réglage de la sensibilité du détecteur
(voir : fig 2);
LED ON/OFF - activation/désactivation de la signalisation
a l'aide du voyant LED. La signalisation est
activée lorsque les broches sont fermées.

FIGURE 2. Mode de réglage de la sensibilité du détecteur
(A—basse sensibilité, B — sensibilitt moyenne, D — haute sensibilité)
[ G - broches fermées ; (=_=) — broches ouvertes].

FIGURE 3. Zone de couverture du détecteur avec lentille
de type EWA.
La lentille EWA installée dans le détecteur en standard peut étre
remplacée par une autre :
LR —de longue portée avec controle de la zone d’approche :
portée 30 m ; largeur du faisceau principale de 3 m
ala fin de la portée.
VB - rideau vertical : portée 22,5 m ; largeur du faisceau principale
de 2,2 m a la fin de la portée.

La déclaration de conformité peut étre consultée sur le site : www.satel.eu/ce

VLASTNOSTI

+  Dudlni pyroelektricky element.
+  PIné digitalni algoritmus detekce pohybu.
+  Dvoucestna analyza signalu z pyrosenzoru, zalozena
na hodnoté a kvantité.
*  Funkce predpoplachu.
+  Teplotni kompenzace.
+  Sada LED pro osvit prostoru
+  Vzdalené zapinani osvétleni
+  Signalizace nizkého napéti (pokles napéti pod 9 V +5%).
OBRAZEK 1. Pohled na elektronickou desku detektoru.
1- svorky:
NC —relé (NC)
TMP - tamper kontakt
COM - spole¢na zem
12V - napéjeci vstup
2 - svorky pro pfipojeni signalu ovladani osvitu. Pro ovladani Ize
napfiklad pouzit vystup Ustfedny nastaveny jako MONO SPINAC
(aktivovany na nastavenou dobu, po narudeni detektoru). Pokud
pouzijete vystup typu OC, pfipojte jej ke svorce “~" ( +12V ke
svorce “+"). Pokud je pouzit vysokozatiZitelny vystup, pfipojte jej
na svorku “+” (a spole€nou zem na svorku “-’l).
3- cervend LED kontrolka:
— predpoplach — kratké bliknuti (pfibl. 120 ms);
— poplach — sviti po dobu 2 sekund;
— startovaci stav — rychlé blikani;
— nizké napéajeci napéti — Cervené sviti.
4 - konektor pro pfipojeni LED osvitu.
5- pyroelement.
6 - tamper kontakt.

7 - méfitko pro umisténi pyroelementu vuci Cocce (obrazek 7).
8 - montézni otvory.
9 - konfiguracni piny detektoru:
PIR SENS. - nastaveni citlivosti (viz obr. 2);
LED ON/OFF - povoleni/zakézani signalizace LED kontrolkou.
Signalizace je povolena pfi propojenych pinech.
OBRAZEK 2. Nastaveni citlivosti (A— nizka citlivost, B a C — stfedni
citlivost, D — vysoka citlivost) [ @il — piny propojeny; (=_=) — piny
rozpojeny].
OBRAZEK 3. Diagram pokryti prostoru detektorem s &ockou EWA.
Standardné montovanou ¢o¢ku EWA, Ize volitelné vyménit za:
LR - €ocka s dlouhym dosahem: dosah 30 m; hlavni paprsek 3 m
Siroky na konci dosahu, nebo.
VB - ¢ocka typu zéclona: dosah 22,5 m; paprsek 2,2 m $iroky na
konci dosahu.

Prohlaseni o shodé je k dispozici na www.satel.eu/ce

WLASCIWOSCI

«  Podwdjny pyroelement.
«  Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.
«  Dwutorowa analiza sygnatu z pyroelementu: warto$ciowa
i ilosciowa.
«  Funkcja prealarmu.
«  Cyfrowa kompensacja temperatury.
+  Zestaw diod LED realizujgcych funkcje o$wietlenia.
«  Zdalne wigczanie o$wietlenia.
«  Sygnalizacja niskiego napiecia zasilania (spadek napiecia
ponizej 9 V +5%).
RYSUNEK 1. Widok ptytki elektroniki czujki.
1- zaciski:
NC — przekaznik (NC)
TMP - styk sabotazowy
COM - masa
12V - wejscie zasilania
2 - zaciski do podtgczenia sygnatu sterujacego oswietleniem. Do
sterowania wykorzysta¢ mozna wyjscie centrali alarmowej
zaprogramowane np. jako PRZELACZNIK MONO (wigczane na
zaprogramowany czas np. po naruszeniu czujki). Jezeli uzyte
zostanie wyjscie typu OC, nalezy je podiaczy¢ do zacisku .~ (do
zacisku ,+" napiecie +12 V). W przypadku zastosowania wyjscia
wysokopradowego, nalezy je poditgczy¢ do zacisku ,+" (do zacisku
,— mase).
3 - czerwona dioda LED sygnalizujgca:
— prealarm — krétkie bty$niecie (ok. 120 ms);
— alarm — $wieci przez 2 sekundy;
— rozruch - szybko miga;
— niskie napiecie zasilania — $wieci.

4

gniazdo do podtgczenia diod LED realizujgcych funkcje

oswietlenia.

5- pyroelement.

6 - styk sabotazowy.

7 - podziatka do pozycjonowania pyroelementu wzgledem

soczewki (patrz: rys. 7).
8 - otwdr na wkret mocujacy.
9 - kotki do konfiguraciji czujki:
PIR SENS. - okreslanie czutosci czujki (rys. 2);

LED ON/OFF - wigczenie/wytgczenie sygnalizacji przy pomocy
diody LED. Sygnalizacja jest wigczona, gdy kotki
sg zwarte.

RYSUNEK 2. Sposdéb ustawiania czutosci czujki
(A - niska czuto$¢, B i C — $rednia czutos$¢, D — wysoka czuto$¢)
[ (I — kotki zwarte; (=_=) — kotki rozwarte].
RYSUNEK 3. Obszar detekcji czujki z soczewka typu EWA.
Standardowo montowang w czujce soczewke EWA mozna wymieni¢
nainng:
LR —dalekiego zasiegu z kontrolg strefy podejécia: zasigg 30 m;
szeroko$¢ wigzki gtownej na koricu zasiggu 3 m.
VB - kurtyna pionowa: zasieg 22,5 m; szeroko$¢ wigzki na korcu
zasiegu 2,2 m.

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

EIGENSCHAFTEN

*  Doppeltes Pyroelement.

« Digitaler Bewegungserkennungsalgorithmus.

*  2-Wege-Signalanalyse aus dem Pyroelement:
Quantitativ- und Wertanalyse.

*  Funktion des Voralarms.

« Digitale Temperaturkompensation.

*  LEDs mit der Beleuchtungsfunktion

«  Fernsteuerung der Beleuchtung

«  Signalisierung niedriger Spannungsversorgung
(Spannung unter 9 V £5%).

ABBILDUNG 1. Elektronikplatine des Melders.
1- Klemmen:
NC - Relais (NC)
TMP - Sabotagekontakt
COM — Masse
12V - Stromversorgungseingang
2- Klemmen zum Anschluss der Steuerungsbeleuchtung. Zur
Steuerung kann der Ausgang der Alarmzentrale benutzt werden,
der z.B. als MONOSTABILER KONTAKT programmiert ist
(ausschlieBlich fur die eingestellte Zeit z.B. nach der Verletzung
des Melders). Bei einem OC-Ausgang schlieRen Sie ihn an die
Klemme ,—"an (und die Spannung +12V an die Klemme ,+"). Bei
einem Starkstromausgang schlieen Sie ihn an die Klemme ,+"
an (und die Masse an die Klemme ,-").
3 - rote LED signalisiert:
— Voralarm — kurzes Aufblitzen (ca. 120 ms);
— Alarm — leuchtet 2 Sek. lang;
— Anlaufmodus - blinkt schnell;
— Niedrige Speisespannung — leuchtet rot.

4 - Buchse zum Anschluss der LEDs mit der Beleuchtungsfunktion.
5- Pyroelement.
6 - Sabotagekontakt.
7 - Justierung zum Positionieren des Pyroelements im Verhéltnis zur
Linse (siehe: Abb. 7).
8- Montagedffnung.
9 - Pins zur Konfiguration des Melders:
PIR SENS. — Definierung der Empfindlichkeit
des Melders (Abb. 2);
LED ON/OFF — Ein-/Ausschalten der Signalisierung iiber
LED. Die LED-Anzeige ist aktiv, wenn die Pins
kurzgeschlossen sind.

ABBILDUNG 2. Einstellungsweise der Empfindlichkeit des
Melders (A - niedrig, B und C — durchschnitlich, D — hoch)
[ (I — Pins kurzgeschlossen; (=_=) — Pins gedffnet].

ABBILDUNG 3. Erfassungsbereich mit der Linse EWA.
Die standardmaBig im Melder montierte Linse EWA kann man gegen
eine andere Linse austauschen:
LR - Langstreckenlinse mit Kontrolle der Unterkriechzone: Reichweite
30 m; Breite des Hauptstrahls am Ende der Reichweite — 3 m.
VB - Vorhanglinse: Reichweite 22,5 m; Breite des Hauptstrahls am
Ende der Reichweite — 2,2 m.

Die Konformitatserklarung kann unter folgender Adresse gefunden werden: www.satel.eu/ce

EIGENSCHAPPEN

*  Dual pyro sensor element.

«  Volledige digitale motion detectie algoritme.

«  Tweeweg pyro sensor signaal analyse, gebaseerd
op waarde en hoeveelheid.

«  Voor-alarm optie.

« Digitale temperatuur compensatie.

« LED's voor lichtfunctie.

«  Op afstand de verlichting schakelen

«  Lage voedingsvoltage signalering
(voltage beneden de 9 V £5%).

FIGUUR 1. Aanzicht van de elektronische print.
1- Aansluitingen:
NC - Relais (NC)
TMP — Sabotage contact
COM - Common ground
12V - Voeding ingang
Aansluiting voor de verlichting. Een uitgang van het alarmsysteem
kan bijv. worden geprogrammeerd als PULS SCHAKELAAR voor
de aansturing van de verlichting (activering voor een ingestelde
tijdsperiode, bijv. na het activeren van de detector). Indien een OC
type uitgang wordt gebruikt, sluit die dan op de “~” op aan (en de
+12 V voltage op de “+” terminal).
3 - Rode gekleurde LED voor indicatie:
— Vooralarm — Kort knipperend (ongeveer. 120 ms);
— Alarm — AAN voor 2 seconden;
— Opstart status — Snel knipperend;
— Lage voeding voltage — AAN.
4 - Aansluiting voor de verlichtingsconnector.
5- Pyro elektrische sensor.
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6 - Sabotage contact.
7 - Schaling voor het positioneren van de pyro elektrische sensor
t.o.v. de lens (zie: Fig. 7).
8- Schroefgat voor het vast zetten.
9 - Detector configuratie pins:
PIR SENS. — Detector gevoeligheids instelling (zie Fig. 2);
LED ON/OFF — Aan/Uit zetten van de LED signalering.
De signalering is geactiveerd als
de pins zijn kortgesloten.

FIGUUR 2. Detector gevoeligheids instelling (A - lage
gevoeligheid, B en C — medium gevoeligheid, D — hoge
gevoeligheid) [ @Il — pins kortgesloten; (=—=) — pins open].
FIGUUR 3. Detectie gebied van de detector met een EWA lens type.
De EWAlens is standaard gemonteerd in de detector, en kan optioneel
worden vervangen voor:
LR - Long range (long Beam): Bereik 30 m; en 3 m breed aan het
einde van het bereik; of
VB - Verticale gordijnlens: Bereik 22.5 m; en 2.2 m breed aan het
einde van het bereik.

De overeenstemmingsverklaring is beschikbaar op www.satel.eu/ce

VLASTNOSTI

«  Dvojity pirelement
« Digitalny algoritmus detekcie pohybu
*  Dvojnasobna analyza signalu z pirelementu: hodnota a pocet
*  Funkcia prealarmu
« Digitdlna kompenzacia teploty.
*  LED-ky na osvetlenie.
« Dialkové zapinanie osvetlenia.
+  Signalizacia nizkeho napétia napajania (pokles napétia
pod 9V £5%).

OBRAZOK 1. Pohlad na dosku elektroniky detektora.
1- svorky:
NC —relé (NC)
TMP — tamper
COM - zem
12V - vstup napdjania

2 - svorky na pripojenie signalu ovladajuceho osvetlenie. Na ovladanie
je mozné vyuzit vystup zabezpeCovacej Ustredne naprogramovany
napr. ako RELE MONO (zapinany na naprogramovany &as, napr.
po naru$eni detektora). Ak bude pouzity vystup typu OC, treba
ho pripojit na svorku ,—* (na svorku ,+” pripojit napatie +12 V). V
pripade pouZzitia vysokopridového vystupu ho treba pripojit na
svorku ,+" (na svorku ,—* pripojit zem napéjania).
Cervena LED-ka signalizuje:
— prealarm — kratke bliknutie (priblizne 120 ms);
— alarm - svieti 2 sekundy;
— Startovaci rezim — rychlo blika;
— nizke napatie napajania — svieti.
4 - konektor na pripojenie LED-iek osvetlenia.
5- pirelement.
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6 - tamper.
7 - rysky na urgenie pozicie pirelementu vzhladom na $o$ovku (pozri:
obr. 7).

8- otvor na uchytnl skrutku.
9 - jumpre na konfiguréciu detektora:
PIR SENS. - nastavenie citlivosti detektora (obr. 2);

LED ON/OFF — zapnutie/vypnutie signalizacie LED-kou.
Signalizacia je zapnuta, ked je jumper
nasadeny.

OBRAZOK 2. Sposob nastavovania citlivosti detektora
(A - nizka citlivost, B a C — stredna citlivost, D — vysoka citlivost)
[ @D — nasadeny jumper; (=) — bez jumpera].
OBRAZOK 3. Kontrolovany priestor detektora so $oovkou typu EWA.
Sosovky typu EWA dodévanu s detektorom je mozné vymenit za in:
LR - SoSovka typu daleky dosah s kontrolou priestoru pod detektorom:
dosah 30 m; Sirka lu¢a na konci dosahu 3 m.
VB -3oSovka typu z&clona: dosah 22,5 m; $irka li¢a na konci
dosahu 2,2 m.

Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce

FEATURES

+  Dual element pyrosensor.
+  Fully digital motion detection algorithm.
+  Two-way pyrosensor signal analysis, based
on value and quantity.
*  Pre-alarm feature.
+ Digital temperature compensation.
+  Set of LEDs to perform the lighting function.
*  Remote switching of lighting.
+  Low supply voltage signaling (voltage drop below 9 V +5%).

FIGURE 1. View of detector electronics board.
1- terminals:
NC - relay (NC)

TMP — tamper contact

COM - common ground

12V - supply input
terminals to connect the lighting control signal. A control panel
output, e.g. preprogrammed as MONO SWITCH, can be used for
the control (activated for a preset time period, e.g. after detector
violation). If an OC type output is used, connect it to the “~" terminal
(and +12 V voltage to the “+” terminal). If a high-current output is
used, connect it to the “+” terminal (and common ground to the
“~” terminal).
red color LED to indicate:
— prealarm — short flash (approx. 120 ms);
— alarm — ON for 2 seconds;
— warm-up - blinking rapidly;
— low supply voltage — ON.
4 - socket for connection of LEDs to provide lighting feature.
5- pyroelectric sensor.
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6 - tamper contact.
7 - scale for positioning of pyroelectric sensor against the lens
(see: Fig. 7).
8 - fixing screw hole.
9 - detector configuration pins:
PIR SENS. - setting detector sensitivity (see Fig. 2);
LED ON/OFF - enabling/disabling the LED signaling. The signaling
is enabled when the pins are shorted.

FIGURE 2. Setting the detector sensitivity
(A - low sensitivity, B and C — medium sensitivity, D — high
sensitivity) [ @ild — pins shorted; (=_=) — pins open].
FIGURE 3. Coverage area of a detector with EWA type lens.
The EWA lens, mounted in the detector as standard, can be optionally
replaced with:
LR —long range array: range 30 m; main beam 3 m wide at the end
of range; or
VB - vertical barrier array: range 22.5 m; beam 2.2 m wide at the
end of range.

The declaration of conformity may be consulted at www.satel.eu/ce

CBOWUCTBA

+  CpABOEHHbI NUPO3NEMEHT.

+  LindbpoBoit anroputm o6HapYKeHUs ABKEHNS.

*  [1ByxhaKTOpHbIt @aHanM3 curHana: Ka4ecTBEHHbIA
1 KONMYECTBEHHBIN.

+ OyHKUMA NpeABapUTENbHOII TPEBOTU.

+  Lindposas komneHcauys Temneparypbl.

+  HaGop cBeToaMoa0B AN OCYLLECTBNEHUS (YHKLM
0CBeLLeHus.

*  YpaneHHoe BKIMIOYEHNE OCBELLEHUS.

+  CurHannsaums HU3KOro HanpshKeHUs NUTaHus (napexve
HanpshkeHus Huxe 9 B £5%).

PUCYHOK 1. Buz nnatbl aneKTpoHuKM n3BeLLaTensi.
1- Knemmbl:
NC - pene (NC)
TMP — TaMnepHbIil KOHTaKT
COM - macca 0B
12V — Bxog nuTaHus
2- KnemMmbl ANS NOAKMIOYEHNS CUrHana, ynpasnsioLero ocBeLle-
Huewm. [ina ynpaeneHus MOXHO ucnonb3osaTb Bbixog MK, 3a-
nporpaMmMupoBaHHbIi, Hanpumep, kak Mepeknioyatens MONO
(BbIXOf, aKTUBMPYEMbIit Ha 3aMpOrpamMMUPOBaHHOE BPeMs nocne
HapyLueHus naselyatens). B cnyyae ucnonb3oBaHus Ans ynpas-
neHust cnaboToYHOro BbIXOAA TUMa OTKPbITHIN konnekTop (OC),
€ro CneayeT NOAKMIYNTL K KNeMMe «—» (K Knemme «+» cneayet
NOAKMIOYUTL HanpshkeHne +12 B). B cnyyae ncnonb3osaHns Ans
YNpaBneHns CUMOBOTO BbIXOAA, €10 CrieayeT NOAKMIoUUTS K Kemme
«+» (K KnemMMe «—» criefyeT NOAKMoUMTL Maccy).
3 - KpaCHbIil CBETOAMOZ ANS MHAMKALMN:

— MpeABapuUTEnNbLHON TPEBOTW — KOPOTKaA BCMbILIKa CBETOAMOAA
(npun6n. 120 mc);
— TPEeBOr — CBETOAMOA, FOPUT B TeYEHWe 2 CeKYH,;
— MyCKOBOTO COCTOSIHWS — CBETOAMOL, GbICTPO MUraeT;
— HWU3KOrO HaNPsHKeHUs NUTaHUS — CBETOANOA FOpUT.
4 - pa3bem Ans NOAKMIYEHNS CBETOANOAOB ANS OCYLLECTBIEHNS
(PYHKLUM OCBELLEHNS.
5- nupoanemeHT.
6 - TamnepHbIit KOHTAKT.
7 - wWKana Ans no3vLMOHMPOBAHUS MUPOSNEMEHTA MO OTHOLLEHWIO
K nMH3e (cm.: puc. 7).
8- 0oTBEpCTUE NOA KPENEXKHbIA LLypym.
9 - WTBIPbKM 4715 HACTPOIIKM M3BELLATENS:
PIR SENS. — onpegeneHue 4yBCTBUTENBHOCTM
usseLlarens (puc. 2);
LED ON/OFF — Bknto4eHVe/BbIKIHOYEHE CBETOAVOAHOM
curHanuaaumn. CurHanuaaums BKIoYeHa,
€CINN LWITHIPbKI 3aMKHYTbI.

PUCYHOK 2. Criocob ycTaHOoBKW YyBCTBUTENHOCTY
u3BeLLarens (A — H13kas YyBCTBUTENBHOCTb, B u C — cpeaHss
UyBCTBUTENBHOCTb, D — BbICOKAs HyBCTBUTENBHOCTb)

[ @D — WTHIPbKY 3aMKHYTbI; (=_®) — LUTBIPbKW PA30MKHYTbI].

PUCYHOK 3. OxpaHsiemas nnoLuaab U3seLLatens ¢ nnH3on tuna EWA.

B u3BellaTene ycTaHoBneHa CBEPXLUMPOKOYronbHas nuHaa (EWA),
HO €€ MOXHO 3aMEHUTb APYroii NMH30M:

LR - anbHero AeNCTBMS C KOHTPOMEM 30HbI AOCTYNA (TVN <KOPUAOPY):

[LianbHocTb 30 M; LUMPUHA FMABHOTO y4a B KOHLIE AAnbHOCTY 3 M.

VB - BepTukanbHas LWTopa: AanbHOCTb 22,5 M; LUMPUHA FMaBHOTO
1y4a B KOHLe fJanbHOCTH 2,2 M.

[lexnapauumn cooTBeTCTBUSA HaXOAATCA Ha canTe www.satel.eu/ce

PROPRIETA

«  Sensore Piroelettrico a doppio elemento.

»  Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

+  Doppia analisi del segnale proveniente dal piroelemento:
qualitativa e quantitativa.

*  Funzione di pre-allarme.

+  Compensazione digitale della temperatura.

+ LED ad alta lominosita, con 'ausilio dei quali, viene realizzata
la funzione di illuminazione.

+ Possibilita di controllo remoto dei LED di illuminazione.

+  Segnalazione di tensione di alimentazione bassa
(caduta della tensione al di sotto di 9 V +5%).

DISEGNO 1. Vista della scheda elettronica del rilevatore.
1- morsetteria:
NC - rele (NC)
TMP — contatto anti-manomissione
COM - massa
12V - ingresso alimentazione +12 Vce
2 - morsetti per il collegamento del segnale di controllo dell'illuminazione.
Per il controllo, puo essere utilizzata una uscita della centrale di
alllarme, programmata ad es. come USCITAMONO (uscita attivata,
per il tempo programmato, dopo la violazione del rilevatore). In
caso di utilizzo per il controllo, della uscita di bassa potenza di
tipo OC, l'uscita va collegata al morsetto “~” (al morsetto “+”, va
collegata la tensione di +12 V). In caso di utilizzo per il controllo,
delle uscite di alta potenza, I'uscita va collegata al morsetto “+”
(al morsetto “~" la massa).
LED rosso di segnalazione:
— del pre-allarme — lampeggio breve (circa 120 ms);
— dell'allarme — si illumina per 2 secondi;
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— dello stato di inizializzazione — lampeggi rapidi;
— di bassa tensione alimentazione — acceso fisso.
connettore per il collegamento dei LED, che realizzano la funzione
di illuminazione.
5- sensore piroelettrico.
6 - contatto anti-manomissione.
7 - scala per il posizionamento del sensore piroelettrico relativamente
alle lenti (vedi: dis. 7).
8 - foro per la vite di fissaggio.
9 - pin per la configurazione del rilevatore:
PIR SENS. - definizione della sensibilita
del rilevatore (dis. 2);
LED ON/OFF - abilitazione/disabilitazione della segnalazione
attraverso I'ausilio del LED. La segnalazione
¢ abilitata quando i pin sono cortocircuitati.

DISEGNO 2. Modalita di regolazione della sensibilita del rilevatore
(A - sensibilita bassa, B e C — sensibilitd media, D — sensibilita alta)
[ G - pin cortocircuitati; (=_=) — pin aperti].
DISEGNO 3. Area di copertura del rilevatore con lenti di tipo EWA.
Le lenti EWA, sono montate nel rilevatore come standard, possono
essere eventualmente sostituite con altre:
LR - area di copertura remota con controllo della zona di passaggio:
campo di copertura = 30 m; larghezza del raggio principale
al termine del campo di copertura = 3 m.
VB -tenda verticale: campo di copertura = 22,5 m; larghezza
del raggio al termine del campo di copertura = 2,2 m.
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La dichiarazione di conformita puo essere consultata sul sito: www.satel.eu/ce

XAPAKTHPIZTIKA

+  AimrAd oToixeio aBnTIKoU uTTEPUBpPOU aIoONnTrpPa (pyrosensor).

«  TIMpwg wneiakdg alydpiBUog avixveuong Kivnong.

«  AioBntipag dimAfg avdAuong ofpaTog, Ye BAon Ty TIPA Kal
™V TToo6TNTA.

+  Aermoupyia TTpo-ouvayepuou.

*  Wnoiakn Beppokpaciakn avTioTaduion.

*  Auyvieg LED yia v Asimoupyia owriopoU.

*  ATTIOJOKPUGUEVN EVEPYOTTOINGN TOU QWTICHOU.

+  Eidommoinon xapnArig Tpopodoaiag (téon xaunAdtepn Twv 9 V £5%).

EIKONA 1. Amreikévion TG nAeKTPOVIKAG TTAGKETAG TOU QVIXVEUTH.
1- Tepuanoyoi (KAEPEG):
NC — peAé (NC)
TMP - ema@n TpooTaciag UAikoU (tamper)
COM - kovo
12V - ¢icodog Tpogodoaiag
2 - Teppatiopoi (KAEpeG) alvdeang yia Tov éAeyxo Tou pwtiopoU. Mia
£§000G TOU TTivaKa, Tr.X. TpoypappaTtiopévn wg MONO SWITCH,
uTropei va xpnaigotroindei yia Tov éAeyxo (evepyotroinon yia
TIpokaBopIiopévn Xpovikr dIdpKela, TT.X. PETE atmd Trapapiaon Tou
avigveuTr)). Eav xpnoipgotroin®ei pia £€0d0g TUtou OC, ouvdéaTe
v otV KAépa “=" (kai Tnv téon +12 V otnv kAépa “+”). Edv
xpnoigotoineei pia £§0d0g uwnArg 10xU0G, CUVBETTE TV 0TV
KAépa “+” (Kal TO KOIVO OV KAEpa “=").
KOKkIvo LED yia évdeign:
— TTpocuvayeppdg — oUviopo avaBooBnopa (pAag, Tepitrou
120 msec)
— ouvayeppds — ON yia 2 deutepOAeTITa
— KATAOTAON €vepyoTIOiNONG — YPryopo avaBdoBnoua
— XaunAr téon Tpogodoaoiag — ON.
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utrodoxn ouvdeang Twv Auxviwv LED yia v Aeimoupyia gwri-

opoU.

5- TuponAekTpikdg aiobnTrpag.

6 - emagr TpooTaaiag UAIKoU (tamper)

7 - kAipaka ToTToB£TNONG TOU TTUPONAEKTPIKOU QIoBnTApa aTTévavT

o710 Qako (Beite EIk. 7).
8- ot e10600u TNG Bidag OTEPEWONG TNG TIAAKETAG
9 - akideg (pins) pUBPIONG avixveuTr:
PIR SENS. - p08pion euaiodnoiag avixveutn (deite Eik. 2);

LED ON/OFF - evepyotoinan/amevepyotroinon evaeigewy Au-
xviag LED. Or evoei€eig eival evepyotroinpéveg
6TaV 01 AKIOES Eival YEQUPWHEVEG.

EIKONA 2. PUBpion euaiobnaiag avixveuTr| (A — xapnAf euaiodn-
oia, B kai C — peoaia euaiodnaia, D — uynAr euaiobnaia)
[ G — OKiOEG YEQUPWHEVEG; (m_=) — aKIOEG AVOIXTEG].
EIKONA 3. [Mepioxr| kdAuyng evg avixveuTr| e TUTIo pakou EWA
(Extra Wide Angle: YTrepeupuywviog).
O pakdg EWA Trou ival TOTToBETNEVOG GTOV QVIXVEUT £pY0O0TACIA-
KQ, PTTOPET TIPOIPETIKA Va QVTIKOTAOTABET PE:
LR — peydhou prikoug eppéAcia: euBéAcia 30 p, e0pOg KeVTPIKAG
akTivag oo TEAoG TNG ePEAEIag 3 1, 1.
VB — karaképu@o gpaypa: eupéAeia 22,5 i, E0pOG aKTiVAG 0T TEAOG
NG epBéAeIng 2,2 .

TMa TNV 3fAwon ouppépPwang PTTopEite va cupBouAeUTEiTE TNV IoTooEAiSa www.satel.eu/ce
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BJIACTUBOCTI

«  TloaBilHWiA NiPOENEKTPUYHII ENEMEHT.
*  Lncposuit anroput™ BUSIBNEHHS PYXY.
«  [1BoKaHanbHW aHania curHany sia nipoenemenxTy:
3a 3HAYEHHSM i 3a KinbKICTIO.
*  OyHKUiA NnepeaTpUBOrA.
*  Ludposa komneHcaLis Temnepatypu.
« [pyna cBitnopiogis, ski peaniaytoTb (YHKLIO OCBITNEHHS.
*  [ncTaHujiiHe BBIMKHEHHS OCBITIIEHHS.
«  CurHanisauis HU3bKOT Hanpyr XUBMEHHS
(napiHHs Hanpyrn Hkye 9 B £5%).

MAJIOHOK 1. Burnsa nnat enekTpoHiki CroBitLysaya.
1- knemu:
NC - pene (NC)
TMP — TamnepHuin KOHTaKT
COM - maca 0 B
12V - BXiZl XV1BNEHHS
2 - Knemn ans nopadi curHany, Sk Kepye oCBITNIeHHAM. [INs kepyBaHHs
MoxHa BukopucToByBaTy Buxia MK, sikuit 3anporpamoBaHmit, Ha-
npuknag, sk MEPEMUKAY MONO (Buxig akTMBYETbCA Y MOMEHT
crnpaLioBaHHs CroBilllyBaya, Ha 3anporpamoBaHuii yac). Y Bu-
nafKy BUKOpUCTaHHs ANns ynpasniHHs Buxoay T1ny OC Tpeba itoro
nig’enHaTv o knemu =" (Ha knemy ,+” Tpeba nogatv Hanpyry +12 B).
Y BUNazKy BUKOPUCTaHHS CUoBOro BUXoay Tpeba ioro nig'eqHatv
[0 knemu ,+” (Ha knemy ,-” NoaaTu curHan 3aranbHui).
YepBOHWI CBITNOAIOA ANS iHAMKALLT:
— nepeaTpUBONY — KOPOTKUIA cnanax (npubn. 120 mc);
— TPUBOTY — CBITUTLCS MPOTATOM 2 CeKYHL;
— CTaHy NycKy — LWBUAKO MEPEXTUTD;
— HU3LKOT HAaNPYrt KUBMEHHS — CBITUTLCA.
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4 - rHi300 ANS nig'enHaHHS CBITNOAIOAIB, SAKi BUKOHYIOTE (PYHKLIiO
OCBITIIEHHS.
5- nipoenemeHT.
6 - TamMnepHWit KOHTaKT.
7 - wkana Ans no3uLiitoBaHHs NipoenemMeHTY Mo BiJHOLLEHHIO A0 NMiH3K
(avB. man. 7).
8- 0TBip ANA KpiNWNLHOTO WYypyna.
9 - LITUPKM ANS HanawTyBaHHS CMOBiLLyBaYa:
PIR SENS. — Bu3Hauae 4yTnuBicTb cnosillysaya (man. 2);
LED ON/OFF — BBiMKHEHHS/BUMKHEHHSI CBITNOAI0AHOT
iHgvkauii. CurHanisauis BBiMKHeHa,
SIKLLO LUTUPKM 3aMKHYTI.

MAJIOHOK 2. Cnoci6 BCTaHOBNEHHS YyTNMBOCTI CMOBILLyBaya
(A — Hn3bka vyTnmBICTb, B i C — cepeaHs YytnuBicTb, D — Bucoka
yyTnusicTs) [ @I — WTUPKMA 3aMKHYTI; (&_=) — LUTUPKM PO3IMKHYTI].
MAJOHOK 3. Papiyc gii cnosilysava 3 niHzoto tuny EWA.
Y cnosillyBadi BCTaHOBMNEHa LUMPOKOKYTHa kyToBa niH3a EWA, ane
i MOXXHa 3aMIHWTY Ha iHLLY:
LR — parnekoi gji 3 KOHTPONEM 30HW AOCTYMY (TUM KKOPULOP»): Pagiyc
i 30 M; LMpUHa ronoBHOTO MPOMEHS! B KiHLi pagiycy Aii 3 M.
VB - BepTuKarnbHa LTopa: paaiyc Aii 22,5 M; LumMpnHa ronosHOro
NpoMeHst B KiHUi pagiycy Aii 2,2 M.

[exnapauii BignoBigHocTi 3HaxoAATLCA Ha canTi www.satel.eu/ce

PROPIEDADES

«  Pirosensor doble.

«  Algoritmo digital de deteccién de movimiento.

« Andlisis bidireccional de sefial desde el pirosensor, basado en
el valor y la cantidad.

+  Funcion de prealarma.

«  Compensacion digital de temperatura.

*  Conjunto de diodos LED para ejecutar la funcién de alumbrado.

« Activacion remota de alumbrado.

«  Sefalizacion de baja tensién de alimentacion (descenso de
tension por debajo de 9V +5%).

FIGURA 1. Vista de la placa electrénica del detector.
1- contactos:
NC - relé (NC)
TMP — proteccion antisabotaje
COM —masa
12V - entrada de alimentacion
2 - contactos para conectar la sefial que controla el alumbrado. Para
este control, es posible utilizar la salida programada como, por
ejemplo, CONMUTADOR MONO (activada para un periodo de
tiempo preprogramado, p.ej., después de violar el detector). Sila
salida tipo OC esta utilizada, es preciso conectarla con el contacto
"-" (tension +12 V con el contacto "+"). En caso de emplear la
salida de alta tension, es necesario conectarla con el contacto "+”
(masa con el contacto ™).
diodo rojo LED para indicar:
— prealarma — flash corto (aprox. 120 ms);
— alarma — ON durante 2 segundos;
— arranque — parpadeo rapido;
— tension baja de alimentacion — ON.
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4 - conector para conectar el diodo LED que realiza la funcion de
alumbrado.
5- pirosensor.
6 - proteccion antisabotaje.
7 - escala para posicionar el pirosensor en relacién a la lente (ver:
fig. 7).
8 - orificio para el tornillo de fijacion.
9 - pins para configurar del detector:
PIR SENS. - ajuste de sensibilidad del detector (ver: fig. 2);
LED ON/OFF - activacion/desactivacion de la sefializacion
a través del diodo LED. La sefializacion esta
activa cuando los pins estan cerrados.

FIGURA 2. Método para el ajuste de sensibilidad del detector
(A—baja sensibilidad, B y C — media sensibilidad, D — alta sensibilidad)
[ QI — pins cerrados; (=_=) - pins abiertos].

FIGURA 3. Area de cobertura del detector con la lente

tipo EWA instalada.

En estandar, las lentes tipo EWA estan instaladas en el detector pero
pueden ser reemplazadas por:

LR - lalente de gran alcance con el control de la zona de deteccion:
rango 30 m; anchura del haz principal de 3 m en el extremo
del rango.

VB - la cortina vertical: rango 22,5 m; del haz principal de 2,2 m.
en el extremo del rango.

Pueden consultar la declaracion de conformidad en www.satel.eu/ce

TULAJDONSAGOK

*  Duél-elemes pyroszenzor.

« Teljesen digitalis mozgasérzékelési algoritmus.

*  Kett6s jelelemzés, érték és mennyiség alapjan.

*  El6riasztas.

« Digitalis hémérséklet kompenzalas.

«  LED-ek a vilagitashoz.

«  Vilagitas tavoli felkapcsolasa.

«  Alacsony tapfesziiltség jelzés (9 V 5% feszliltségszint alatt).

ABRA 1. Elektronikai kartya nézete.
1- csatlakozok:
NC - relé (NC)
TMP - szabotazskapcsold
COM - kdzds fold
12V - tapfesziiltség bemenet

2 - vilagitas vezérléjelének csatlakozéja. A vilagitas vezérlésére
a vezérldpanel egyik kimenete, pl. MONO KAPCSOLO tipusra
(elére meghatarozott idére kerdl aktivalasra, pl. egy érzékeld
megsértését kdvetden) programozott kimenet hasznalhato.
Amennyiben OC tipust kimenetet hasznal, akkor arra a “~”
csatlakozot kell csatlakoztatni (és a “+” csatlakozét pedig
a +12V-hoz). Ha nagyaramu kimenetet hasznal, akkor ahhoz
csatlakoztassa a “+” csatlakozot (és a kozos foldet pedig a “—"
csatlakozéhoz).
piros LED jelzései:
— el6riasztas - rovid villanas (kb. 120 ms);
— riasztas — 2 mp-es felvillanas;
— inditas — gyors villogas;
— alacsony tapfeszliltség — folyamatos vilagitas.
4 - vilagitast biztosité LED-ek csatlakozdja.
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5- pyroelektromos érzékeld.
6 - szabotazskapcsold.
7 - pyroelektromos érzékeld lencséhez képest elfoglalt helyzetét
jelz6 beosztas (lasd: 7. abra).
8- rogzitdcsavar nyilas.
9 - érzékeld miikodését beallito érintkezok:
PIR SENS. — érzékel6 érzékenysége (lasd: 2. abra);
LED ON/OFF - visszajelz6 LED engedélyezése / letiltasa.
A visszajelzé LED miikddése a rovidzar
felhelyezett allapotaban van engedélyezve.

ABRA 2. Erzékeld érzékenységének bedllitasa
(A —alacsony érzékenység, B és C — kézepes érzékenység,
D - magas érzékenység) [ @l — érintkezok rovidrezarva;
(=—=) - érintkez6k nyitva].
ABRA 3. Erzékel6 érzékelési teriilete EWA tipust lencsével.
Az érzékel6 alaphelyzetben EWA tipust lencsével van szerelve, amely
kicserélhet6 a kovetkez6kre:
LR —hosszu kiterjedésii: 30 m-es tartomany; a sugar 3 m széles
a tartomany végén; vagy
VB - fligg6leges sorompd: 22.5 m-es tartomany; a sugar 2.2 m
széles a tartoméany végén.

A megfeleléségi nyilatkozat elérheté a www.satel.eu/ce honlapon.
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MONTAZ URUCHOMIENIE INSTALLATION START-UP MONTAGE INBETRIEBNAHME
1. Otworzy¢ obudowe (rys. 4) i odtaczy¢ diody LED realizujgce funkcje 1. Wigczy¢ zasilanie czujki. Dioda LED zacznie miga¢ (jesli kotki 1. Open the enclosure (Fig. 4) and disconnect the LED lighting from 1. Switch the detector power on. The LED will start blinking (if the LED 1. Gehause 6ffnen (Abb. 4) und die LEDs fiir Beleuchtung von der 1. Die Stromversorgung des Melders einschalten. Die LED fangt an
oswietlenia od gniazda na ptytce elektroniki. LED ON/OFF sg zwarte). its socket on electronics board. ON/OFF pins are shorted). Buchse auf der Elektronikplatine abschalten. zu blinken (wenn die Pins LED ON/OFF kurzgeschlossen sind.
2. Wyjaé ptytke z elektronika. 2. Kiedy czujka bedzie gotowa do pracy (dioda LED przestanie 2. Remove the electronics board. 2. When the detector is ready to work (the LED will stop blinking), carry out 2. Die Elektronikplatine herausnehmen. 2. Nachdem der Melder Betriebsbereitschaft gemeldet hat (die Diode [ 1] % -
3. Wykona¢ otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy. migac), przeprowadzi¢ test zasiegu czujki, czyli sprawdzi¢, czy 3. Make the openings for screws and cable in the enclosure base. the detector range test, i.e. check that movement within the coverage 3. Inder hinteren Gehausewand Offnungen fiir Kabel und Schrauben LED hort auf zu blinken), die Reichweite des Melders testen, d.h. ////;//4///4//
4. Przeprowadzi¢ kabel przez wykonany otwor. poruszanie si¢ w nadzorowanym obszarze spowoduje uruchomienie 4. Pass the cable through the prepared opening. area will activate the alarm relay and lighting of the LED. ausfihren. . priifen, ob eine Bewegung im iberwachten Bereich das Alarmrelais
5. Przymocowa¢ podstawe obudowy do $ciany lub do zatagczonego przekaznika alarmowego oraz zaswiecenie diody. 5. Fix the enclosure base to the wall or to the attached bracket (Fig. 5). 3. If necessary, change the detector sensitivity (pins PIR SENS.). 4. Das Kabel durch die Offnung ziehen. auslost und die Diode einschaltet.
uchwytu (rys. 5). 3. W razie potrzeby zmieni¢ czuto$¢ czujki (kotki PIR SENS.). 6. Fasten the electronics board, taking into consideration the height 5. Das Hinterteil des Gehauses an der Wand oder der Halterung 3. Bei Bedarf die Empfindlichkeit des Melders andern (Pins PIR
6. Zamocowac plytke elektroniki, uwzgledniajac przy tym wysokosc, of detector installation (Fig. 7). SPECIFICATIONS befestigen (Abb. 5). SENS.).
na ktorej czujka zostata zamontowana (rys. 7). DANE TECHNICZNE 7. Connect the wires to the corresponding terminals. Supply voltage 12V DC +15% 6. Die Elektronikplatine mit Riicksicht auf die Montagehdhe des Melders TECHNISCHE DATEN
7. Podiaczy¢ przewody do odpQWiednich zaciskow. - e ZEElEE 12V DC +15% 8. Using jumpers, set 'the lworkinlg parameters of the dgtector. Standby detscior cument consumption 10mA bgfestigen (Abb. 7). .
8. Przy pomocy zworek ustav_wc_parametry_ pracy _cquk_|. _ Bl sl R e e e 0mA 9. Connect the LED lighting to its socket on electronics board and R 66T U EEra il 12 mA 7. Dl_e L(_eltungen an entslprechen_de Kler_nmen anschlieRen. Spannungsversorgung 12V DC +15%
9. Podtgczy¢ diody LED realizujgce funkcje o$wietlenia do gniazda gotowosci (il close the detector enclosure. ) ) - 8. Mit Hilfe der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders
na plytce elektroniki | zamknaé obudowe czujki Maximum current consumption by lighting 28 mA cinstellen Strcémelljdftl;lal;vlme:1 des Melders 10 mA
. Maksymalny pobér pradu przez czujke 12mA ) Rel tacts rati istive load 40 mA/ 16 V DC . im Standby-Modus
) ) Maksymalny pobér pradu przez oswietlenie 28 mA FIGURE 4. Removing the cover. AIZ rari :;r:"nzrzn:r;g {fesistive load) L R 9. Die LEDs fiir Beleuchtung an die Buchse auf der Elektronikplatine e S e ETE6 EE 0 B AETS 12 mA
RYSUNEK 4. Sposéb otwarcia obudowy. Dopuszczalne obciaZenie stykow 40mA/ 16V DC FIGURE 5. Ways of installing the detector. DD S 03.3mis anschliefen und das Gehduse des Melders schlieBen. Max. Stromaufnahme fiir die Beleuchtung 28 mA
RYSUNEK 5. Sposoby montazu czujki. przekaznika (rezystancyjne) ; =1 « . Zuléssige Belastung der Relaiskontakte
RYSUNEK 6. Montas czuiki na uchycie Czas sygnalizacii alamu 2s FIGURE 6. Mounting the detector on the bracket Standards complied with S N ABBILDUNG 4. Offnen des Gehéuses. (Widerstand) Wk 18YEe
) I yee. Wykrywalna predkos¢ ruchu 0,3..3m/s Note: For compliance with the requirements of EN50131-2-2, Security grade according to EN50131-2-2 Grade 2 ABBILDUNG 5. Montagearten des Melders. Alarmdauer 2s
Uwaga: W celu zapewnienia zgodno$ci z wymaganiami normy Spelni EN50130-5, EN50131-1, the detector shall be installed directly on the mounting vl i Erfassbare Bewegungsgeschwindigkeit 0,3..3m/s
! / 8 i petniane normy o L ’ < nvironmental class according ABBILDUN . Mont: Mel Halt .
EN50131-2-2 czujka nie powinna by¢ montowana : = : AL 22, ENEDE surface, without the additional bracket. to EN50130-5 ” UNG 6. Montage des Melders an der Halterung Entspricht den Normen EN50130-5, EN50131-1,
na uchwycie. StoplefizabezpieczeniaWIIENSOIS 122 Ciiilo2 Operating temperature range -30°C...+55°C Achtung: Um die Anforderungen der Norm EN50131-2-2 zu erfiil- i } (D22, EN I
Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I FIGURE 7. The way of positioning the electronics board to optimize Dimensions 63 x 96 x 49 mm len, montieren Sie den Melder nicht an der Halterung. Sicherheitsklasse nach EN50131-2-2 Grade 2 ~
RYSUNEK 7. Sposdb pozycjonowania plytki elektroniki w celu ZENES T ey -30°C...+55°C the coverage area. Depending on the mounting height, the medium Recommended installation height 24m Ui i EEsD e NS It
optymalizacji obszaru detekcji czujki. W zaleznosci od wysokosci Wymiary 63 x 96 x 49 mm scale line should be: aligned with the mark on the enclosure Weight 2g ABBILDUNG 7. Optimierung des Uberwachten Bereichs durch Betriebstemperaturbereich -30°C...+55°C
montazu, $rodkowa kreska podziatki powinna znajdowacé sie: Zalecana wysokos¢ montazu 24m (installation at a height of 2.4 m), situated above the mark (installation richtige Positionierung der Elektronikplatine. Je nach Montagehéhe Abmessungen 63 x 96 x 49 mm
naprzeciw wskaznika na obudowie (montaz na wysokosci 2,4 m), Masa 929 higher than 2.4 m — example B) or below the mark (installation lower platzieren Sie den mittleren Strich der Justierung: gegeniiber der Empfohlene Montagehthe 24m
powyzej wskaznika (montaz wyzej niz 2,4 m — przyktad B) lub than 2.4 m — example D). Markierung auf dem Gehause (Montage auf der Hohe 2,4 m), Uber Gewicht 929
ponizej wskaznika (montaz nizej niz 2,4 m — przyktad D). der Markierung (Montage héher als 2,4 m — Beispiel B) oder unter
der Markierung (Montage unter 2,4 m — Beispiel D).
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MOHTAX 3ANYCK BCTAHOBIJIEHHA 3ANYCK INSTALLATION MISE EN MARCHE
1. OTkpoliTe Kopnyc (puc. 4) 1 OTKIIOYNUTE CBETOAMOAHOE OCBELLEHIE 1. Bkntouute nutaHue ussellatens. CBeToanon HauMHaeT Muratb Cnig; Cnip: 1. Ouvrir le boitier (fig. 4) et débrancher I'éclairage LED de sa prise 1. Mettre le détecteur sous tension. Le voyant LED commencera
OT pa3bema Ha nnate 3NeKTPOHNKM. (ecnu ycTaHoBMeHa nepeMblika Ha Wrbipbku LED ON/OFF). 1. Binkputu kopnyc (man. 4) i Bin'eaHati ocsitneHHst LED Bin rxisna 1. BBIMKHYTV XVBNEHHs criosiLLyBaya. CBiTnoaioa noyHe MepexTitn sur la carte I'électronique. a clignotera (si les broches LED ON/OFF sont fermées).
2. [leMOHTWpyiiTe NnaTy 3neKTPOHUKA. 2. Korpa u3BeLlyaternb nepeiaeT B COCTOSHWE rOTOBHOCTYH K paboTe Ha nnati enexkTPoHiku. (sIKLLO BCTaHOBNEHa nepemnyka Ha Wwrupkun LED ON/OFF). 2. Sortir la carte électronique. 2. Lorsque le détecteur sera prét a fonctionner (le voyant LED cessera
3. TlogroToBbTe OTBEPCTUS NOA LUYPYMbl U Kabenb B 3afHei CTeHke (cBeToguon nepectaeT Murathb), crienyet npoBecTu TecT 2. [lemoHTyBaTM NNaty enekTPOHIKM. 2. Konu cnogilyBay nepeiiae y cTaH roToBHoCTi Ao po6otu 3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans I'embase du de clignoter), faire le test de la portée du détecteur c'est-a-dire
Kopnyca. [lanbHOCTU efICTBUSA U3BELLaTeNs, T.e. MPOBEPUTb, YTO ABIKEHNE 3. MigrotysaTu oTBOPYM Nig Wypynu i kabeni y 3aaHiin CTiHLi kopnycy. (cBiTnogion nepecTaHe MePeXxTiTH), NPOBECTY NEPEBIPKY pagiycy Ail boitier. vérifier que le déplacement dans I'espace surveillé fera activer le
4. TposeauTe kabenb Yepes NOArOTOBNEHHOE OTBEPCTUE. B OXpaHsIeMOW 30He BbI3bIBaET CpabaTbiBaHWe CUTHaNLHOrO perne 4. MpotsrHyTv kabenb Yepes MiAroToBNEeHWiA OTBIp. crosiLLyBaya, T06T0 NepeBipuTH, Ui PyX Y 30Hi, sika OXOPOHSIETHCS, 4. Faire passer le cable a travers le trou effectué. relais d'alarme et allumer le voyant.
5. 3akpenuTe 3afHIOK0 CTEHKY KOpryca K CTEHE UM KPOHLLUTENHY, W 3aropaHve ceBeToamoaa. 5. TpuKpiNuUTW 3aaHI0 CTIHKY KOPMYCY A0 CTiHW aB0 KPOHLLTENHY, KU npvaseae A0 BBIMKHEHHS! TPUBOXHOMO pene i [0 3aropaHHs 5. Fixer 'embase du boitier au mur ou au support de fixation fourni 3. Changer la sensibilité du détecteur, si nécessaire (broches PIR
nocTaBnsieMoMy BMeCTe C u3BeLlarenem (puc. 5). 3. Ecnu Heobxoammo, M3MeHUTe YyBCTBUTENLHOCTb M3BeLLaTens BXOAVTb Y KOMMNeEKT 3i crioBilLyBayem (Man. 5). caitrogioay. (fig. 5). SENS.).
6. B3akpenuTe nnaty dNEKTPOHWUKM, YYUTbIBASA BbICOTY MOHTaxa wrblpbk PIR SENS.). 6.  3akpinuTi Nnary enekTPoHiKW, BpaxoByH4M BUCOTY BCTAHOBMNEHHS 3. [pu HeoOXiAHOCTI 3MIHMTY YyTNMBICTL CcroBillyBaya (WTupku PIR 6. Fixer la carte électronique tout en tenant compte de la hauteur .
b Y SneKTponit, y Y uTep ) o ) STIEKTPOIL, BpaXoRy Y 2 Y yeaa fumip e e P SPECIFICATIONS TECHNIQUES
usBeLatens (puc. 7). cnosillysaya (man. 7). SENS.). d'installation du détecteur (fig. 7).
7. TMopkntounTe NPoOBOAA K COOTBETCTBYIOLLMM KIeMMaM. TEXHUYECKUE HHBIE 7. Mig'eaHatv NpoBoAM [0 BIAMOBIAHMX KNEM. 7. Connecter les fils aux bornes correspondantes. o 12V DC +15%
8. C nomoLbl Nepemblyek ycTaHoBUTe paboune napameTpbl HarpsixeHHe nuTaHst 12V DC +15% 8. 3a AOMOMOTOi0 NepemMM4OoK BCTAHOBUTH po6oyi napametpu TEXHIYHI OAHI 8. Réglgr des paramétres de fonctionnement du détecteur a 'aide des Consommation de courant en veille 0mA
n3selarend. TMoTpebrieHye Toka B peXuMe roTOBHOCTI 10 MA crlo‘mmysaqa. . . . L Hanpyra xvBnenHs 12 B DC #15% cavaliers. o . . ” . par le detect.eur !
9. TMogkntounte caeTonlnquoe ocBelleHne Kk pasbeMy Ha nnarte I D60 R B T 2 9. Mig'egHatn OS)BITJ'IEHHH LED po rHi3na Ha nnati enekTpoHikM i 3akpuTu O G G e 10 WA 9. Connecter Isclawagg LED a la prise de la carte I‘électronique et Consommation maximale de courant 12 mA
AMNEKTPOHUKY 1 3aKPONTE KOPMYC U3BeLLaTens. n3BeLaTenem t KOpMyc CroBiLLlyBaya. fermer le boitier du détecteur. par le détecteur
MakcumanbHoe noTpebnenme Toka m?)l::im;aag::e Sl Y 12mA Consommation maximale de courant 28 mA
PUCYHOK 4. Crioco6 oTkpbITis kopryca. ocBelueHviem At MARIOHOK 4. Cnoci6 BiakpuTTs KOprycy. [YA———— FIGURE 4. Mode d'ouverture du boitier. par I'clairage
: 28 MA issi i
PUCYHOK 5. Croco6 MoHTaxa u3BeLLaTens. ﬂ)%g{gvx:::)arpyaka Ha KOHTaKTax pene 40 MA/ 16 B DC MAJIOHOK 5. Crioci6 BCcTaHOBNEHHs CrioBillyBava. OCBITNEHHSA " FIGURE 5. Modes d'installation du détecteur. ﬁgi{sﬂg,ig;“'ss'b'e UCHEEDHEED 40mA/ 16V DC
ONyCTUME HaBaHTaXEeHHSA Ha KOHTaKTax 2 . antl 9
PUCYHOK 6. MoHTax 13BeLLiaTens Ha KpOHLUTEMHE. [LAMTeIbHOCTb CUTHaNa TPeBorH 2¢ MAJTIOHOK 6. BCTaHOBMEHHS CTIOBiLLYBaYa Ha KPOHLUTENHI. ﬂené’ (peaucTuerie) 40mA/16 BDC FIGURE 6. Installation du détecteur sur le support de fixation. Durée de signalisation d'alarme 2s
: Vitesse détectable du mouvement 0,3..3m/s
TMpumeyanue: [1ns1 ydoenemeopeHus mpeGoeaHusi cmaxdapma Qi cropoctb 4| O3 Yeaza: []ns dompumars eumoz Hopmu EN50131-2-2 R EENTES @I EL) TR 2e Note : Conformément aux exigences de la norme EN50131-2-2, i RS, GHE
EN50131-2-2 ussewamerts He omkeH VBT D BT D okS0UME CroBiLLyBay He Mag 6CMaHOToeamuCh Birpuean-HallsHGTEIY ) B Dol le détecteur ne peut pas étre installé sur le support RormesEspecices EN50131-2-2, EN50130-4
ycmaHaenueamsCs Ha KpoHWmeLliHe. CooTBETCTBYE CTaHAapTam 5523%130252 %’\,‘\‘550011331014 Ha KpOHWMeUHi. BianosiaHicTs cTaHaapTam Eﬁ’;g%?ozg %%55?0113;0_14 de fixation. Niveau de sécurité selon EN50131-2-2 Grade 2
Kn EN50131-2-2 Grade 2 . . ) Pi 6 EN50131-2-2 Grade 2 " i . Classe environnementale selon EN50130-5 ]
PUCYHOK 7. Cnocob nosvLMoHMpOBaHNs Nnatbl 3MeKTPOHNKM Kn:zz Zaw:;omémo T50% LS i MAJIIOHOK 7. Cnoci6 noauLitoBaHHs Nnati enekTpoHiku K:ae:ho; :::Clo T ade FIGURE 7. Mode de positionnement de la carte électronique pour Températures de fonctionnement -30°C..+55°C
C LieMblo ONTUMAarbHOI YCTaHOBKM. B 3aBMCUMMOCTY OT BbICOThI ﬂmanasgsnaﬁoqux Temnear 30°C.. +55°C 3 MeToro onTuMisaLlii paiycy il cnosilysaya. 3anexHo sia BUCoTH no ENp501 30-5 P Il optimiser la zone de couverture. En fonction de la hauteur d'installation, Dimensions 63 x 96 x 49 mm
MOHTaXa CPEAHNI LITPUX LUKanbl JOMKEH HaXOANTLCS HaNpOTUB o 2 R B x BT BCTAHOBIEHHS CEpeAHIN LUTPUX LLUKANU Mae 3HaXoAUTUCh HaBNPOTU [lianason poBosmx Temnepatyp -30°C.. +55°C le trait central de la graduation doit étre situé : en face de l'indicateur sur Hauteur de montage recommandée 24m
OTMETKM Ha Kopryce (MOHTaX Ha BbICOTE 2,4 M), BbiLLie OTMETKM g o Mo3HauKN Ha Kopyci (BCTAHOBMNEHHS Ha BICOTI 2,4 M.), BULLIE NO3HAYKM FaapuTHi poamipu kopnycy 63 x 96 x 49 MM le boitier (installation a la hauteur de 2,4 m), au-dessus de l'indicateur Poids 924
(MOHTaX BbiLLE 2,4 M — NpuMep B) M HIKe OTMETKN (MOHTaX MZ':’C':e"”yeMaﬂ EEEOR O ELRE] gzwrl (BCTHOBMNIEHHS! Ha BICOTI NOHaA 2,4 M. — Npyknag B) aBo Hinkue D —————— 24w (installation au-dessus de 2,4 m — exemple B) ou au-dessous de
HWxe 2,4 M — npumep D). Mo3Hauky (BCTaHOBNEHHS Ha BUCOTI MeHLue 2,4 M. — npuknag D). Bara 92r l'indicateur (installation au-dessous de 2,4 m — exemple D).
\ J
o .- s )
,
INSTALLATIE OPSTARTEN MONTAGGIO ACCENSIONE INSTALACION PUESTA EN MARCHA 24m
1. Open de behuizing (Fig. 4) en koppel de LED verlichting 1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal starten met 1. Aprire I'alloggiamento (dis. 4) e scollegare i LED dal connettore 1. Inserire 'alimentazione del rilevatore. Il LED inizia a lampeggiare 1. Abrir la caja (fig. 4) y desconectar los diodos LED que realizan 1. Activar la alimentacién del detector. El diodo LED empezara “
los van de connector. knipperen (indien de LED ON/OFF pins zijn kortgesloten). sulla scheda elettronica. (se i pin LED ON/OFF sono cortocircuitati) la funcién de alumbrado del conector en la placa electronica. a parpadear (si los pins LED ON/OFF estan cerrados).
2. Verwijder de print. 2. Wanneer de detector in de werking status komt (de LED zal stopen 2. Rimuovere la scheda elettronica. 2. Quando il rilevatore passa nello stato operativo (il LED smette 2. Retirar la placa electrénica. 2. Cuando el detector esté listo para operar (el diodo LED dejara
3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant met knipperen), voer dan de detector looptest uit, bijvoorbeeld 3. Praticare sulla base dell'alloggiamento i fori per le viti ed il cavo. di lampeggiare), effettuare il test del campo di copertura, cioé a dire, 3. Hacer orificios adecuados para los tornillos y un cable en la base de parpadear), realizar la prueba, es decir, comprobar si algin
van de behuizing. controleer dat beweging in het detectie gebied het alarm relais 4. Condurre il cavo attraverso il foro praticato. controllare se i movimenti allinterno dell'area supervisionata provocano de la caja. movimiento en el objeto protegido ocasionaré la activacion del
4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening. activeert en de LED aangaat. 5. Fissare la base dell'alloggiamento alla parete, oppure al suo supporto I'attivazione del rele di allarme e 'accensione del LED. 4. Pasar el cable por el orificio realizado. relé de alarma y el encendido del diodo.
5. Schroef de behuizing op de muur of plaats deze 3. Indien nodig verander de gevoeligheid van de detector (dis. 5). 3. Nel caso si rendesse necessario, modificare la sensibilita del 5. Fijar el panel posterior de la caja a la pared o al soporte incluido (fig. 5). 3. En caso de necesidad cambiar la sensibilidad del detector (pins 2.4 mH
op de beugel (Fig. 5). (pins PIR SENS.). 6. Fissare la scheda elettronica, tenendo in considerazione I'altezza, rilevatore (pin, PIR SENS.). 6. Tomando en consideracion la altura en la que el detector ha sido PIR SENS.).
6. Maak de print vast, met in acht neming van de installatie hoogte alla quale il rilevatore deve essere installato (dis. 7). instalado, fijar la placa electronica (fig. 7). . t t
van de detector (Fig. 7). SPECIFICATIES 7. Collegare i cavi ai relativi morsetti. SPECIFICHE TECNICHE 7. Conectar los cables con los contactos convenientes. DATOS TECNICOS
7. Sluit dg bek?zbeling aan op de corresppnderende aan;luitingen. Voading vailage 12V DC +15% 8. Anraverso l'ausilio dei jumper, regolare i parametri operativi del T — T 12V DC +15% 8. Ajustarl los parametros de funcionamiento del detector a través Pt ab AR 12V cc £15% B
8. Gebruik de jumpers om de juiste werking parameters in te stellen Stand-by verbruik 10 mA rilevatore. . . . Assorbimento energetico in stato di pronto 10 mA de los Jumpers,' . " Consumo de corriente del detector 10mA
voor de detector. Maximaal verbruik 12 mA 9. Collegare i LED al connettore sulla scheda elettronica e chiudere Assorbimento di corrente medio el 9. Conectar los diodos LED que realizan la funcion de alumbrado con en estado de espera m
9.  Sluit de LED verlichting aan op de connector en sluit de behuizing. e s e vt 28 mA I'alloggiamento del rilevatore. rilevatore 12mA el conector en la placa electronica y cerrar la caja del detector. Consumo méximo de corriente del detector 12 mA 2.4 m- ¢
f : Assorbimento di corrente massimo Consumo méaximo de corriente
FIGUUR 4. Verwijderen van het kapje. Ze'a's “J_O"‘aldf_m W;:fde (belasting) 40mA/16V 2(3 DISEGNO 4. Modalita di apertura dell'alloggiamento. con illuminazione 28 mA FIGURA 4. Demostracion sobre cémo abrir la caja. con el alumbrado I 28 mA
i i i arm signaleringst S ita di i i Carico massimo ammissibile dei contatti i6 4 i Capacidad de carga de contactos
FIGUUR 5. Div. manieren voor het installeren van de detector. Detectie snelheid 03.3ms DISEGNO 5. Modalita di montaggio del rilevatore. dei rels (carico resistivo) 40 mA/ 16V DC FIGURA 5. Demostracion sobre como instalar el detector. 0 Fr’elé (resistencig) 40mA/ 16V DC
FIGUUR 6. Plaatsen van de detector op de beugel. EN50130-5, EN50131-1, DISEGNO 6. Montaggio del rilevatore sul supporto. Tempo di segnalazione di allarme 2s FIGURA 6. Demostracion sobre como instalar Tiempo de sefializacion de alarma 2s
Standaard overeenkomend met EN50131-2-2, EN50130-4 e . . " del detector en el soporte. i imi
Opmerking: Om overeen te komen met de EN50131-2-2 norm, Seourity grade volgend EN50131-2-2 Grade 2 Attenzione: Allo scopo di assicurare il rispetto dei requisiti della nor- eloctaldimovimentojrievabile) &3-S porte. elocidedidelmovimienioldetectable B0 mh
dient de detector direct op de muur e worden Miieu Klasse volgens de EN50130-5 f mativa EN50131-2-2, il rilevatore non dovrebbe essere Conformita ai requisit otk Nota: Para cumplir con los requerimientos de la norma Normas cumplidas B 24m
gemonteerd zonder gebruik van de beugel. Werkingstemperatuur _30°C...+55°C montato sul supporto. Livello di sicurezza secondo EN50131-2-2 Grade 2 :EN50/131-2—2r,f le{ dstector ggbe §erllnstalartdo (z‘relctan/ven— Grado de seguridad segin EN50131-2-2 Grade 2 ‘ s
Afmeti 63 x 96 x 49 ; Y e en la superficie de montaje sin el soporte adicional. . . g
FIGUUR 7. De manier van positionering van de elektronische print e . " R e DISEGNO 7. Modalita di posizionamento della scheda elettronica Classe ambientale Semnd? ENS0130-5 I Clase ambiental Seg.un ENS0130-5 !
L X . " . Aanbevolen installatie hoogte 24m P N N . Range della temperatura di lavoro -30°C...+55°C . - . - Temperatura operacional -30°C...+55°C
voor optimalisatie van het detectie bereik. Afhankelijk van de Installatie ; allo scopo di ottimizzare I'area di copertura del rilevatore. A seconda - o FIGURA 7. El método de posicionamiento de la placa electrénica para i )
. PR, . . Gewicht 92 gr s " . . . . Dimensioni 63 x 96 x 49 mm . . . . L. Dimensiones 63 x 96 x 49 mm m
hoogte, de medium Schaling lijn dient: uitgelijnd te zijn met de markering dell'altezza dell'installazione, la linea media della scala dovrebbe trovarsi: ) ) - optimizar el area de cobertura. Dependiendo de la altura de instalacion, - — 2.4
.. . . S . o N . . Altezza di montaggio consigliata 24m . . i " Altura de instalacién recomendada 24m 4 m
op de behuizing (installatie op een hoogte van 2.4 m), situatie boven di fronte all'indicatore posto sull'alloggiamento (per un montaggio 3 o la mediana linea de la escala debe encontrase: en frente del indicador B &
de markering (installatie hoger dan 2.4 m — voorbeeld B) of beneden ad un’altezza di 2,4 m — esempio A), al di sopra dell'indicatore (per eso 9 en la caja (altura de montaje 2,4 m), por encima del indicador (altura eso 9
de markering (installatie lager dan 2.4 m voorbeeld D). un montaggio ad un’altezza superiore a 2,4 m — esempio B), oppure de montaje superior a 2,4 m — ejemplo B) o bien debajo del indicador
al di sotto dell'indicatore (per un montaggio ad un’altezza inferiore (altura de montaje inferior a 2,4 m — ejemplo D).
a 2,4 m-esempio D). _ )
INSTALACE UVEDENIi DO PROVOZU MONTAZ SPUSTENIE EFKATAZITAZH ENEPronoiHzH FELSZERELES UZEMBE HELYEZES
1. Otevfete kryt podle (Obr. 4) a odpojte konektor LED osvitu od desky 1. Zapnéte napajeni detektoru. LED kontrolka zacne blikat (pokud 1. Otvorit kryt (obr. 4) a odpojit konektor LED-iek osvetlenia na doske 1. Zapn(t napjanie detektora. LED-ka za¢ne blikat (ak je nasadeny 1. AgaipéoTe 1o repiBAnpa (Eik. 4) kot amroouva£oTe To KAAWSIO Twv AUXVILV 1. EvepyomoijoTe v Tpogodoacia Tou avixveuTr. H Auyvia LED 1. Nyissa ki a hazat (4. abra) és csatlakoztassa le a vilagitd LED-eket 1. Kapcsolja be az érzékeld tapfesziiltségét. A LED elkezd villogni
s elektronikou. je propojka LED ON/OFF pinu nasazena). elektroniky. jumper LED ON/OFF). Qwtiopou LED ammé v utmodoxr g nAekTpovIKig TTAAKETOG. Ba apyioel va avaBooPrivel (eav ol akideg LED ON/OFF éxouv az aramkéri lapon talalhatd csatlakozorol. (amennyiben a LED ON/OFF érintkezétiiskék révidre vannak
2. Vyjméte desku s elektronickymi soucastkami. 2. Po vstoupeni detektoru do pracovniho rezimu (LED kontrolka 2. Vybrat dosku s elektronikou. 2. Ked je detektor pripraveny na ¢innost (LED-ka prestane blikat), 2. AoaipéoTe TNV NAEKTPOVIKT TIAGKETA. YEQUPWOE). 2. Tavolitsa el az aramkori lapot. zarva).
3. Vytvorte pfislusné montazni otvory pro Srouby a kabel v zadni prestane blikat), provedte test dosahu detektoru, tzn. zkontrolujte, 3. Do zadnej ¢asti krytu urobit otvory pre skrutky a kabel. vykonat test dosahu, Cize skontrolovat Ci reakcia detektora na 3. AnuioupynoTe TIG OTTEG yia TIG BideG kal TO KAAWSIO aTNV TTAGTN Tou 2. Orav o aviveuTig €10€ABel o€ katdaTaon Aeitoupyiag (n Auyvia LED 3. Készitse el a haz hatoldalan a csavarok és a kabelatvezetés 2. Amikor az érzékelé miikddésre kész (a LED abbahagyja a villogast),
casti krytu. zda pohyb v hlidaném prostoru aktivuje poplachové relé a dojde 4. Pretiahnut kabel cez otvor. pohyb v kontrolovanom priestore aktivuje relé a LED-ka detektora TepIBAqpaTog. 6a oTapatioel va avaBooBrivel), eAEyETe Tnv epPEAEIC TOU avIXVEUTH, nyilasait. végezze el az érzékelési tartomany ellendrzését pl. ellendrizze,
4. Protahnéte kabel vytvofenym otvorem. k rozsviceni LED kontrolky. 5. Pripevnit zadnu &ast krytu na stenu alebo na priloZzend konzolu sa rozsvieti. 4. TepdoTe T0 KAAWSIO PECT ATTO TV AVTIOTOIKN OTTH. T1.X. KIVNOEiTe péoa aTnv TepIoxn KEAUYNG yia va SIATTIOTWOETE OTI 4. Vezesse at a kabelt az elkészitett nyilason. ) hogy a feliigyelt teriileten bellili mozgas aktivalja-e a riasztasrelét
5. Upevnéte zadni ¢ast krytu pfimo na sténu nebo k pfibalenému 3.V pfipadé nutnosti zmérite citlivost detektoru (piny PIR SENS.). (obr. 5). 3.V pripade potreby zmenit citlivost detektora 5. Z1epewoTe TNV TAATN Tou TEPIBARPATOG OTOV TOiXO 1 OTO evepyoTrolital To peAé Tapapiaong kai 61 avaper n Auyvia LED. 5. Roégzitse a haz hatoldalat a falra vagy a mellékel tartéhoz (5. Abra) és a LED fényét.
drzaku (Obr. 5). A 6. Pripevnit dosku elektroniky. Treba pamatat' na nastavenie vysky (jumper PIR SENS.). €mouvaTTOpEvo oThpIyua (EIK. 5). 3. Edv kpibei amapaitnto, aAA&ETE TNV euaiobnaia Tou avixveuTh 6. Rogzitse az elektronikai kartyat az érzekel( szerelési magassaganak 3. Amennyiben sziikséges, allitson az érzékeld érzékenységén (PIR
6. Nasadte a upevnéte desku s elektronickymi sou¢astkami s ohledem TECHNICKA DATA montaze detektora pomocou pozi€nych rysiek (obr. 7). . < 6.  ZTEPEWOTE TNV NAEKTPOVIKI TTAAKETA, AapBavovTag uTrdyn To Uyog (axideg PIR SENS). figyelembevételével (7. Abra). SENS érintkezétliskék).
na mgntéinf Vvyékuwdetevzkt'oru (Obr.'7). Napéjeci napéti 12V DC +15% 7. Pripojit vogiée na zodpoveqajuce svorky‘.l _ TECHNICKE INFORMACIE ™me EVlKUTéGTCIGr]'g Tou awxvzun'] (EI. 7). ) ) MPOAIAFPAGES 7. Csaltlgkozltassa a vezgték’eket a rpegfelelé sotkapcso}‘(hoz”. o RESZLETES LEIRAS
7. Pr|p0]te’ v0d|cg k pfislusnym svorka’m. Proudovd spotfeba datekioru} Kidovy,stav 10 mA 8. quqsou jumperov ne'istavn’ parametre Cinnosti detek.tora. . N EEEE) 12V DC +15% 7. Zuvdéote TG'KG)\(A)BIG 0TOUG avTioToIXOUG TeppaTIopoUg (K)\EH’EQ). 8. A rov@zarellk hasznélataval allitsa be az érzékelé mikodési
g. igmgu irop?ek rlieaEsSavte pracov;l pkarameitrﬁ/ detiktoru. . Froniton Stk el e 12 mA 9. Erlp(()jjlt kEnektor LED-iek osvetlenia na doske elektroniky a zatvorit Odber pridu detekiorom omA 8. Xpnmporr?lncn T)\oug quxUKUK)\wmpcg QUmbers) yla va opioeTe Tpoposooia 12V DC +15% . garalmketerelt. _ it LED.ok i et Tapfeszitség 12V DC +15%
. krutazjt? k(t)ne tor osvitu na desku s elektronikou a uzavrete Vi e A e el 28 mA ryt detektora. v pohot.ovostnom rezlume o gg gqpausTpot;\g anoup\;\lag Tqu cxwxvsun}.LED s Karavéwon Tou avixveur ot katéataon P . sattI akozt’ahssa Y|ssz’a'a V|.ag|to ’—e’zt ?z re:r’ar?t 6ri lapon talalhatd Erzékeld dramfogyasztés, készenlét 10 mA
ryt detektoru. Doba signalizace poplachu 2 OBRAZOK 4. Spdsob otvorenia krytu. MaX!m?my odber pn',du detektort’)m 12 mA . ;\JV £0TE TO Ka )(\u 10 TWY UXX'U}N (pwncpo% ' oty utredoxr g avapovfic ' csatlakozohoz és zarja vissza az érzékeld hazat. e —————— 28 mA
OBRAZEK 4. Otevieni Kyt Detekovatelné rychlost pohybu 03...3mls Ih'LZ , ) » Maximalny odber pradu osvetlenim 28 mA NAEKTPOVIKNG TTAGKETAG KOl KAEIOTE TO TTEPIBANUA TOU QVIXVEUTR. MéyioTn KatavaAwon Tou avixVeuTr 12 mA ABRA 4. Fedél eltavolitasa Reléérintkezok névieges kapcsoldsi P —
) " . . ) EN50130-5. EN50131-1 OBRAZOK 5. Moznosti montaze detektora. Pripustné zataZenie kontaktov relé 40mA/ 16V DC EIKONA 4. Ao A MéyioTn KaTavaAwaon amé Tov QuTITHG 28 mA . " ] : teljesitménye (ellenallas)
OBRAZEK 5. Zpiisoby montaze detektoru. Vyhovuje standarddm EN50131-2-2, EN50130-4 OBRAZOK 6. Monta2 detektora na konzolu. Cas signalizacie alarmu 2s - Agaipeon Tou TrepiBAfuaTog. MeyioTo popTio ETOQrC PEAE 40mA/ 16V DC ABRA 5. Erzékel§ felszerelésének modjai. Riasztasjelzési id6 2s
OBRAZEK 6. Montaz detektoru na drzak. Stuperi zabezpegeni dle EN50131-2-2 Stupen 2 Pozor: Kvbii zhod s poiadavkarmi nonmy ENS0131-22 Detekovana rychlost pohybu 0,3..3m/s EIKONA 5. Tp4tmol eyKatdoTaong Tou aviXVeuTr. Xp6vog BIGPKEING GUVaYEPHOU 2s ABRA 6. Erzékels tartora torténd felszerelése. Erzékelési sebesség 0.3..3m/s
Tida prostfedi dle EN50130-5 I . e 5 EN50130-5, EN50131-1, . ¢ A A Avixveboiun Taxumra 0,3...3 p/deut . = 2 EN50130-5, EN50131-1,
Pozndmka: Pro spinéni podminek vyzadovanych normou Rt il (el 30°C.. 455°C nesmie byt detektor montovany na konzolu. Spinené normy EN50131-2-2, EN50130-4 EIKONA 6. TomoBémon Tou aviveuT oTo oTfipiype. _ ) EN50130-5, EN50131-1, Megjegyzés: Az EN50131-2-2 kvetelményeinek torténé megfelelés Megfelel a kovetkez6 szabvanyoknak EN50131-2-2, EN50130-4
EN50131-2-2, se musi detektor montovat piimo Ry 63 % 96 x 49 mm ) Stuperi zabezpecenia podra EN50131-2-2 Grade 2 Snpeiwon: o ouLuépewan pe Tig amaimioeis EN50131-2-2, 0 avi- SHHCPPLCTIE TATTPOTUTIC EN50131-2-2, EN50130-4 érdekében az érzékelGt tovabbi tarté hasznalata nélkiil Biztonségi fokozat az EN50131-2-2-nek 2 fokozat
na montézni povrch bez pouZiti pidavného drzaku. —-— s OBRAZOK 7. Sposob nastavenia dosky elektroniky na zaistenie Trieda prostredia podla EN50130-5 Il XVEUTAC TTDETTEI vV yKaTaOTaBel arr’ eubeiag ommv emga- BaBpog aopaheiag o0pgwva kézvetlentil a felszerelési feliiletre kel régziteni. TG
Doporugené vyska montéze 24m ey ” o . T A ) . " € EN50131-2-2 Grade 2 Kornyezeti osztaly az EN50130-5-nek
. Hmotnost %24 optimalneho dosahu detekcie detektora. V zavislosti od vysky Pracovna teplota -30°C...+55°C vera atripiéng, Xwpic To mpbobeTo aTrplyua. H = . megf);lelﬁen Y 1
OBRAZEK 7. Efekt vySky montaZe detektoru na pokryti prostoru montaZe sa musi strednd ryska nachadzat: oproti ryske na kryte Rozmery 63 x 96 x 49 mm MepiBaAovrikn TGN oUNPwva It ABRA 7. Az dramkéri lap helyzete az optimalis érzékelési terilet e . . .
. " P ; M iy L. s . . . , pe EN50130-5 s o R N Miikodési hémérsékleti tartomany -30°C...+55°C
a zpUsob posunu desky elektroniky pro optimalizaci pokryti prostoru. ModFanska 80, 147 00 Praha 4, CR « Tel. / Fax: 272 770 148, 272 770 149 (montaz vo vyske 2,4 m), nad ryskou na kryte (montaz nad 2,4 m — Odporgana vyska montéze 24m EIKONA 7. O 1p61og T0108£Tnong Tng NAEKTPOVIKAG TIAAKETAG Yia T ————— G, T bedllitasara. A felszerelési magassagtdl fiiggden; a kdzepes EN50131-1. EN50131-2-2
V zavislosti na montazni vySce by mél byt stfed méfitka: zarovnan e-mail: euroalarm@euroalarm.cz + technicka pomoc: ezs@euroalarm.cz priklad B) alebo pod ryskou (montaz pod 2,4 m — priklad D). Hmotnost 929 BeATiwan Tng TepIoxng kdAuwng. AvaAoya We To UWog TG yKaTdoTaoNG Alu‘::iécz Pog pyiag T )-(--49 o skalaosztast szlikséges bedllitani a haz jelzésével egy vonalba Teljesitett eléirasok EN50130-4, EN50130-8
na znacku vyrazenou na krytu detektoru (montazni vyska 2,4 m), WWW: www.euroalarm.cz TOU QVIXVEUTH, N HETTia ypappr TNG KAiaKag TPETTEL: va EuBUypappIoTE = - < n - 2)2 (szerelés 2,4 m-es magassagba), a jelzés folé (szerelés Méretek 63 x 96 x 49 mm
umistény nad znackou (montaz do vySek nad 2,4 m - pfiklad B) He 70 onuadl oTo TepiBAnpa (eykatdoTtaon oe Uwog 2,4 y), A va Bgzzvoum tog yxandotaang 92’ vi magasabban, mint 2,4 m - B példa) vagy a jelzés ala Ajanlott szerelési magassag 24m
nebo pod znackou (montaz nize nez 2,4 m — pfiklad D). ToTToBETNOE! TTAVW aTTd To ONPAd! (€yKaTdoTaon YnAdTtepa amd 2,4 Y (szerelés alacsonyabban, mint 2,4 m — D példa). Tomeg 924

— Trapddelypa B) f kdtw améd 1o onuddi (eykatdoTacn xapnAdtepa
a6 2,4 p mapddelypa D).




