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OSTRZEZENIA

Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy zapoznaC sie z niniejszg instrukcja w celu
unikniecia btedow, ktére mogg skutkowa¢ wadliwym dziataniem lub nawet uszkodzeniem
sprzetu.

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywac przy wytgczonym zasilaniu.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, kiére nie sg autoryzowane przez
producenta, Iub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajgcych z gwaranciji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowaé zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Niniejszym SATEL sp. z o0.0. deklaruje ze urzadzenie jest zgodne z zasadniczymi
wymaganiami i innymi wtasciwymi postanowieniami Dyrektywy 1999/5/EC. Deklaracja
zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujace symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.
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1. Wprowadzenie

Kontroler ACU-120 wspétpracuje z centralami INTEGRA, INTEGRA Plus, VERSA i VERSA
Plus. Umozliwia rozbudowe systemu alarmowego o urzadzenia i manipulatory
bezprzewodowe ABAX. Komunikacja w systemie ABAX odbywa sie dwukierunkowo.
Wszystkie transmisje sg potwierdzane, co zapewnia dotarcie informacji i pozwala na biezgco
sprawdza¢ obecnos¢ urzadzen w systemie. Konfigurowanie parametrow i testowanie
urzadzen bezprzewodowych systemu ABAX odbywa sie drogg radiowag, bez koniecznosci
demontazu ich obudowy. Kontroler pozwala ponadto na obstuge systemu alarmowego przy
pomocy dwukierunkowych pilotow systemu ABAX.

Tabliczka znamionowa urzadzenia jest umieszczona na podstawie obudowy. Po
przeprowadzeniu montazu jest ona niewidoczna dla uzytkownika.

2. Wiasciwosci

e Obstuga do 48 urzadzen bezprzewodowych systemu ABAX (liczba obstugiwanych
urzgadzen zalezy od centrali).

e Obstuga do 8 manipulatorow bezprzewodowych systemu ABAX (liczba obstugiwanych
manipulatoréw zalezy od centrali).

e Obstuga do 248 pilotéw APT-100 (liczba obstugiwanych pilotéw zalezy od centrali).
¢ Dwukierunkowa kodowana komunikacja radiowa w pasmie czestotliwosci 868 MHz.

e Dywersyfikacja anten — automatyczny wybor anteny, ktéra zostanie uzyta do odebrania
transmisji, w zaleznos$ci od poziomu odbieranego sygnatu radiowego.

e Mozliwosc¢ aktualizacji oprogramowania kontrolera.
e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od podtoza.
e \Wejscie sabotazowe.

3. Dane techniczne

NaPIECIE ZASIHANIA ......euieee e 12V DC £15%
Pobdr pradu w stanie gOtOWOSCI .......ccoovviiiiiiieee e 50 mA
Maksymalny PODOr Pradu.........oeueeeiiiie e e e e e e e e e 75 mA
Pasmo czestotliwoSCi Pracy ..........uveveeeieieieeeeceee e 868,0 MHz + 868,6 MHz
Zasieg komunikaciji radiowej (w terenie otwartym)..........cccccieiiiiiiiiiei e do 500 m
Stopien zabezpieczenia Wg ENSO0131-3 ... Grade 2
Spetniane normy ............. EN 50130-4, EN 50130-5, EN 50131-1, EN 50131-3, EN 50131-5-3
Klasa srodowiskowa Wg ENSOT30-5.......ooomiiiiiiiiiiieeeee e e e e Il
ZaKres temMPeratur PracCy ......cccoceeeeieeiiiiee e e e e e e e e e -10 °C...+55 °C
Maksymalna WilgOtNOSC ..........uuuuiiiiiiiiiii e 93+3%
Wymiary ptytki eleKtroniKi.............oooomeiiiiii 103 x 139 mm
WYMmiary ODUAOWY ........oooiiiiiii e e e e e e e e e eeeanes 126 x 158 x 32 mm
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4. Ptytka elektroniki

O

ADDRESS 4

—7

O DDDD) |-+

+12VU COM CKM DTM CKE DTE A RS485 B COM TMP  RS232 TTL

O

O

Rys. 1. Plytka elektroniki kontrolera.

Objasnienia do rysunku 1:

@ antena 2 (nadrukowana na ptytce elektroniki i oznaczona jako AN2).

@ dioda informujgca o stanie komunikacji z centralg alarmowa;

Swieci — brak komunikacji z centralg alarmowa,
miga — komunikacja z centralg alarmowg dziata poprawnie.

@ styk sabotazowy.
@ zespot mikroprzetgcznikow typu DIP-switch.

@ zaciski.

@ antena 1 (nadrukowana na ptytce elektroniki i oznaczona jako AN1).
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@port RS-232 (standard TTL) umozliwiajgcy aktualizacje oprogramowania kontrolera.
Potaczenie z komputerem mozna wykonaC przy pomocy konwertera USB-RS
oferowanego przez firme SATEL.

4.1 Zaciski

+12V - wejscie zasilania.

cOoM - masa.

CKM - zegar magistrali manipulatoréw.

DTM - dane magistrali manipulatoréw.

CKE - zegar magistrali ekspanderéw.

DTE - dane magistrali ekspanderdw.

A RS485 B - zaciski przewidziane do przysztych zastosowan (RS-485).

TMP - wejscie sabotazowe (NC). Jest potaczone rownolegle ze stykiem
sabotazowym.

Jezeli kontroler zamontowany zostanie w obudowie, w ktorej styk sabotazowy jest
otwarty, a do wejscia sabotazowego nie ma byC¢ podfgczony styk sabotazowy
obudowy, zacisk TMP potacz z zaciskiem COM kontrolera.

4.2 Mikroprzetaczniki typu DIP-switch

Przetacznik 7 umozliwia okreslenie, ktéra z anten ma by¢ uzywana do nadawania:

pozycja OFF —antena 1 (AN1),

pozycja ON — antena 2 (AN2).

Pozwala to wybraé¢ antene, ktérej polaryzacja jest zgodna 2z polaryzacjga anten
w urzadzeniach bezprzewodowych zainstalowanych w systemie. Ma to wptyw na jakosc¢
sygnatu radiowego.

Funkcje pozostatych przetagcznikow zalezg od tego, do jakiej centrali podtaczony jest
kontroler.

4.2.1 Kontroler podtaczony do centrali INTEGRA / INTEGRA Plus

Przetaczniki 1-5 stuzg do ustawienia adresu. Kazdemu przetgcznikowi przypisana jest
wartos¢ liczbowa. W pozycji OFF jest to 0. Wartosci liczbowe przypisane do poszczegolnych
przetacznikdw w pozycji ON prezentuje tabela 1. Suma wartosci liczbowych przypisanych do
przetgcznikdw 1-5 to adres ustawiony w urzadzeniu. Musi on by¢ inny, niz w pozostatych
urzadzeniach podfgczonych do magistrali ekspanderéw centrali alarmowe.

Numer przetacznika 1 2 3 4 5
Liczba 1 2 4 8 16
Tabela 1.

i W przypadku podtfgczania kontrolera do centrali, do ktorej jest juz podtgczony kontroler
systemu ABAX, zaleca sie ustawienie w nowym Kontrolerze wyzszego adresu niz
w kontrolerze juz podtgczonym do centrali.
4.2.2 Kontroler podiaczony do centrali VERSA / VERSA Plus

Przetacznik 8 ustaw w pozycji ON. Stan przetagcznikdw 1-6 nie ma znaczenia.
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5. Montaz kontrolera

A Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wytagczonym
zasilaniu.

Instalacja systemu alarmowego, do ktérej kontroler ma zosta¢ podiaczony,
powinna by¢ wyposazona w:

e dwubiegunowy rozigcznik,

e zabezpieczenie przeciwzwarciowe bezpiecznikiem typu 2zwlocznego
o wartosci 16 A.

Kontroler powinien by¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych o normalnej wilgotnosci
powietrza. Przed przystgpieniem do montazu zaplanuj rozmieszczenie wszystkich urzadzen
bezprzewodowych systemu ABAX, ktore majg by¢ obstugiwane przez kontroler. Wybierz
takie miejsce montazu, aby urzadzenia te znalazly sie w jego zasiegu. Pamietaj, ze grube
mury, metalowe $cianki itp. zmniejszajg zasieg sygnatu radiowego. Zaleca sie, aby kontroler
byt montowany wysoko. Pozwoli to uzyskac lepszy zasieg komunikacji radiowej oraz unikng¢
niebezpieczenstwa przypadkowego zastoniecia kontrolera przez poruszajace sie po obiekcie
osoby. Nie zaleca sie montazu w poblizu instalacji elektrycznych, poniewaz moze to
spowodowac wadliwe funkcjonowanie urzadzenia.

Kilka kontrolerow systemu bezprzewodowego ABAX moze pracowaC we wzajemnym
zasiegu. Automatyczna synchronizacja z juz pracujgcymi systemami bezprzewodowymi
odbywa sie zawsze przy wigczeniu kontrolera oraz po kazdej operacji dodawania/usuwania
obstugiwanych urzadzen. Liczba urzadzen bezprzewodowych pracujgcych we wzajemnym
zasiegu uzalezniona jest od OKRESU ODPYTYWANIA (patrz: ,Parametry, opcje i funkcje” s. 6)
i moze wynosi¢ od 150 do 450. Im wieksza czestotliwos¢ odpytywania, tym mniej urzadzen
moze pracowaé we wzajemnym zasiegu.

1. Poluzuj wkrety blokujace pokrywe i zdejmij pokrywe obudowy.
2. Wykre¢ wkrety mocujgce ptytke elektroniki i wyjmij ptytke elektroniki.
3. Przytdéz podstawe obudowy do sciany i zaznacz potozenie otworéw montazowych. Nalezy

zorientowacC obudowe tak, aby otwor do wprowadzenia wigzki przewoddw znalazt sie na
spodzie obudowy lub w tylnej Sciance.

4. Wywier¢ w Scianie otwory na kotki montazowe.

5. Wykonaj w podstawie obudowy otwér do wprowadzenia wigzki przewodéw. Srednica
otworu nie powinna przekracza¢ 10 mm. Wykonany otwér nie moze posiada¢ ostrych
krawedzi.

6. Przy pomocy kotkéw i wkretdw przymocuj podstawe obudowy do $ciany. Zamontowane
urzadzenie musi wytrzymac site zrywania nie mniejszg niz 50 N.

7. Przy pomocy wkretéw zamocuj ptytke elektroniki w obudowie.

Ustaw odpowiednio przetaczniki DIP-switch (patrz: ,Mikroprzetaczniki typu DIP-switch”).

9. W zaleznosci od centrali, do ktorej kontroler ma by¢ podtgczony:

INTEGRA / INTEGRA Plus: zaciski CKM, DTM, CKE, DTE i COM potacz z odpowiednimi
zaciskami magistral komunikacyjnych centrali alarmowej (patrz: instrukcja instalatora
centrali alarmowej). Jezeli kontroler nie ma obstugiwaé manipulatorow
bezprzewodowych, zaciskow CKM i DTM nie trzeba podtaczac.

VERSA / VERSA Plus: zaciski CKE, DTE i COM potacz z odpowiednimi zaciskami
magistrali komunikacyjnej centrali alarmowej (patrz: instrukcja instalatora centrali
alarmowej).

Do wykonania potaczenia zaleca sie stosowanie kabla prostego nieekranowanego. Jesli

uzyjesz kabla typu ,skretka”, pamietaj, ze jedng parg skreconych przewoddw nie wolno
przesyta¢ sygnatow CKM i DTM / CKE i DTE (zegar i dane). Przewody muszg byc¢

o
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prowadzone w jednym kablu. Okablowanie nalezy chroni¢ przed kontaktem z ostrymi
krawedziami, co moze skutkowac ich uszkodzeniem.

10.Podtacz przewody zasilania do zaciskéw 12V i COM. Uzyj przewoddw o przekroju 1 —
2,5 mm?. Kontroler moze by¢ zasilany bezposrednio z centrali alarmowej, z ekspandera z
zasilaczem lub z zasilacza z ograniczeniem pragdowym do 3 A.

11.Zatdéz pokrywe i zablokuj jg przy pomocy wkretow.
12.Wigcz zasilanie systemu alarmowego.

13.Uruchom w centrali alarmowej funkcje identyfikacji (patrz: instrukcja instalatora centrali
alarmowej). Kontroler zostanie zidentyfikowany jako ,ACU-100".

6. Programowanie kontrolera

Programowanie kontrolera odbywa sie za posrednictwem centrali alarmowej przy pomocy:
e manipulatora w trybie serwisowym:

— INTEGRA / INTEGRA Plus — funkcje stuzgce do programowania kontrolera dostepne sg
w podmenu USTAWIENIA (P>STRUKTURA P>SPRZET PEKSPANDERY P>USTAWIENIA). Po
wejsciu w podmenu wyswietlona zostanie lista urzadzenh. Przy pomocy klawiszy ¥ i A
znajdz nazwe kontrolera i naciénij klawisz #, aby uzyskaé dostep do listy funkcji. Nazwe
kontrolera programuje sie w podmenu NAZWY (P>STRUKTURA B>SPRZET P>EKSPANDERY P>
NAZWY).

— VERSA / VERSA Plus — wiekszos¢ parametrow kontrolera programuje sie w podmenu
2. USTAWIENIA (P>2. SPRZET P>1. MANIP. | EKSP. P>2. USTAWIENIA). Po wej$ciu w podmenu
wyswietlona zostanie lista urzadzen. Przy pomocy klawiszy V¥ i A znajdz nazwe
kontrolera i naci$nij klawisz #, aby rozpoczaé¢ programowanie metodg ,krok po kroku’.
Funkcje uruchamiajgce synchronizacje oraz wiaczajgce / wytaczajgce tryb testowy
dostepne sg w podmenu 3. MoOD.BEzZPRZEW. (P>2.SPRZET MP1. MANIP. | EKSP.
» 3. MOD.BEZPRZEW.).

e programu DLOADX:

— INTEGRA / INTEGRA Plus — w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet” po kliknieciu na
liscie urzadzenh na nazwe kontrolera (rys. 2);

— VERSA / VERSA Plus — w oknie ,Versa — Struktura”, w zaktadce ,Sprzet” po kliknieciu
na liscie urzadzen na nazwe kontrolera.

6.1 Parametry, opcje i funkcje

Nazwa — indywidualna nazwa urzgdzenia (do 16 znakow).

Sabotaz alarmuje w strefie — strefa, w ktdrej wywotany zostanie alarm w przypadku
sabotazu modutu.

Bez blokady po trzech alarmach sabotazowych — jezeli opcja jest wigczona, wytgczony
jest mechanizm ograniczajacy liczbe alarméw sabotazowych z ekspandera do trzech
(mechanizm ten zapobiega wielokrotnemu zapisywaniu tych samych zdarzen i dotyczy
kolejnych, nieskasowanych alarméw).

Okres odpytywania — komunikacja z urzgdzeniami bezprzewodowymi odbywa sie
w okreslonych odstepach czasu. Kontroler odbiera wéwczas informacje o stanie urzadzen
oraz ewentualnie wysyta polecenia do urzadzeh np. przetagcza czujki w tryb
aktywny/pasywny, wigcza/wytacza tryb testowy i zmienia konfiguracje urzadzen. Okres
odpytywania moze wynosi¢ 12, 24 albo 36 sekund. Im rzadziej odbywa sie komunikacja
miedzy kontrolerem a urzgdzeniami bezprzewodowymi, tym wiecej urzadzeh
bezprzewodowych moze pracowa¢ we wzajemnym zasiegu (12 sekund — do 150, 24
sekundy — do 300, 36 sekund — do 450). Poza okresem odpytywanie do kontrolera
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wysytane sg informacje o sabotazach urzadzen oraz o naruszeniach czujek pracujgcych
w trybie aktywnym. Okres odpytywania ma wptyw na poziom zuzycia energii przez
urzadzenia bezprzewodowe. Im rzadziej odbywa sie¢ komunikacja miedzy kontrolerem
a urzadzeniami bezprzewodowymi, tym mniejsze zuzycie energii i dluzsza zywotnos¢
baterii.

| W przypadku czujki AMD-103 komunikacja nie odbywa sie w czasie odpytywania.

Wyzsza czutos¢ wykrywania zagtuszania — jezeli opcja jest wtgczona, czutos¢ wykrywania
zagtuszania komunikacji radiowej jest podwyzszona.

Synchronizuj — funkcja uruchamia procedure synchronizacji, czyli sprawdzenia, czy
w zasiegu kontrolera pracujg inne kontrolery systemu bezprzewodowego ABAX. Kontroler
tak zsynchronizuje okres odpytywania, aby transmisje radiowe kilku kontrolerow nie
zagtuszaty sie wzajemnie. Synchronizacja odbywa sie automatycznie przy uruchomieniu
kontrolera oraz po kazdej operacji dodawania/usuwania obstugiwanych przez niego
urzadzen.

Syetem Sprzet

@ Plyta Glowna Integra
#{F) Hanipulatory ) - Modul: ACU-100. adres:8
Ekspandery — Szyna 1 weerzja; 5,00 2014-08-03
El§ Ekspandery — Szyna 2 M azma: |ACU-1UU [28h]
; 1: INT-S/5K (21h)
: INT-SZ/SZK(22h)
: INT-3/SK (23h) [~ Bez blokady po trzech alamach sabotazowych moduku
: INT-SZ/SZK(24h) Okres odpytywania
: Ch-64 SR (25h) " 12zek. " 24zek. " 36zek.
: CA-64 DR (26h) [ Wzsza czukodé wykiywania zaghuszania
8: ACU-100 (28h)

(3Eh) Mr MNazwa |T_|,Ip |T_|,J|:| urzgdzenia |nr zeryjng |AF|U |Zawsze akt. | Fonfiguracia | Filtr

Sabotaz alarmuje w strefie: | 1: Sekretaniat

3
Ddcz_l,lt ‘ B Szczegoty @ Tryb testouw ‘ @ ! Mowe urzadzenie

;D'g-l Zapis % \Q Synchronizu x Usun urzgdzenie

Kamentarz: |

Rys. 2. Program DLOADX: parametry i opcje kontrolera podtaczonego do centrali INTEGRA /
INTEGRA Plus.

Tryb testowy — w systemie ABAX mozna wigczy¢ tryb testowy, w ktérym:

— wigczane sg diody LED w urzadzeniach bezprzewodowych (podczas normalnej pracy
diody LED sg wytaczone) — informacje przekazywane przy pomocy diod LED zalezg od
urzadzenia;

— blokowana jest sygnalizacja w sygnalizatorach.
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Tryb testowy jest wigczany/wytaczany w czasie odpytywania, co skutkuje opdznieniem,
ktorego wielkos¢ zalezy od zaprogramowanego okresu odpytywania. Tryb testowy
zostanie wytgczony automatycznie po 30 minutach od:

— uruchomienia trybu testowego przy pomocy programu DLOADX (30 minut odliczane jest
od momentu wyjscia z ustawien kontrolera),

— zakonczenia trybu serwisowego w centrali.

Zgodnie z wymaganiami normy EN50131 poziom sygnatu radiowego wysytanego
przez urzgdzenia bezprzewodowe jest obnizany, gdy uruchomiony jest tryb testowy.

| W czujce AMD-103 trybu testowego nie mozna uruchomic zdalnie.

7. Urzadzenia bezprzewodowe

Manipulatory bezprzewodowe stanowiq odrebng kategorie urzadzen, dlatego
omowione sq w oddzielnym rozdziale.

7.1 Urzadzenia bezprzewodowe obstugiwane przez kontroler

Czujki

AFD-100 — bezprzewodowa czujka zalania woda.

AGD-100 — bezprzewodowa czujka zbicia szyby.

AMD-100 — bezprzewodowa czujka magnetyczna.

AMD-101 — dwukanatowa bezprzewodowa czujka magnetyczna.
AMD-102 — bezprzewodowa czujka magnetyczna z wejsciem roletowym.
AMD-103 — bezprzewodowa czujka magnetyczna.

APD-100 — bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni.

APMD-150 — bezprzewodowa dualna czujka ruchu.

ARD-100 — bezprzewodowa czujka przemieszczenia.

ASD-110 — bezprzewodowa czujka dymu i ciepfa.

ATD-100 - bezprzewodowa czujka temperatury [obstugiwana, jezeli kontroler
wspotpracuje z centralg INTEGRA lub INTEGRA Plus].

AVD-100 — bezprzewodowa czujka wibracyjna i magnetyczna.

Sygnalizatory

ASP-105 — sygnalizator zewnetrzny sterowany bezprzewodowo.
ASP-205 — bezprzewodowy sygnalizator wewnetrzny.

Inne

ACX-200 — ekspander wejs¢ i wyjs¢ przewodowych.
ACX-201 — ekspander wejs¢ i wyjs¢ przewodowych z zasilaczem.
ARF-100 — tester poziomu sygnatu radiowego.

ARU-100 - retransmiter sygnatow radiowych [obstugiwany, jezeli kontroler wspotpracuje
z centralg INTEGRA lub INTEGRA Plus].

ASW-100 E / ASW-100 F — sterownik bezprzewodowy 230 V.



SATEL ACU-120 9

7.2 Instalacja urzadzen bezprzewodowych

Po zidentyfikowaniu kontrolera przez centrale, mozesz rozpoczg¢ montaz urzadzen
bezprzewodowych systemu ABAX. Przed zamontowaniem urzgadzenia bezprzewodowego,
sprawdz poziom sygnatu radiowego, ktéry w planowanym miejscu montazu dociera
z kontrolera do urzadzenia i z urzadzenia do kontrolera. Pomocnym narzedziem przy
sprawdzaniu poziomu sygnatu jest tester ARF-100. Poziom sygnatu odbieranego przez
urzadzenie/kontroler nie moze by¢ nizszy niz 40%. Jesli w planowanym miejscu montazu
poziom sygnatu radiowego jest za niski, wybierz inne miejsce montazu. Czasami wystarczy
przesung¢ urzadzenie o kilkanascie centymetrow, aby uzyskaé znaczng poprawe jakosci
sygnatu. Dopiero po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu radiowego mozesz
zamontowac urzadzenie na state.

Urzadzenia bezprzewodowe nalezy zarejestrowac w systemie alarmowym. Mozesz to zrobic
przy pomocy manipulatora LCD lub programu DLOADX. Kontroler moze obstugiwa¢ do 48
urzadzen bezprzewodowych, jednak niektére urzadzenia zajmujg kilka miejsc na liscie.
Przyktadowo, po dodaniu do systemu ekspandera ACX-200, ktory zajmuje 4 miejsca na liscie
urzadzen, kontroler bedzie mogt obstugiwac jeszcze 44 inne urzadzenia bezprzewodowe.
Liczba miejsc na liscie urzadzen to rownoczesnie liczba wejs¢, a w przypadku niektorych
urzadzen takze wyjsc¢, ktore urzadzenie zajmie w systemie.

Dane dotyczgce urzgdzen bezprzewodowych przechowywane sq w kontrolerze. Jesli

kontroler z zarejestrowanymi urzgdzeniami bezprzewodowym zostanie podfgczony do

centrali, podczas procedury identyfikacji urzgdzenia bezprzewodowe zostang
| automatycznie przypisane do wejsc¢ / wyjs¢ w systemie.

7.2.1 Wspolpraca z centralami INTEGRA / INTEGRA Plus

Liczba obstugiwanych urzadzeh bezprzewodowych zalezy od centrali.

Podczas dodawania i usuwania urzgdzen bezprzewodowych pamietaj, ze funkcja
identyfikacji rejestruje wejscia i wyjscia grupami po 8. Juz po dodaniu jednego urzgdzenia
bezprzewodowego, ktére zajmuje 1 wejscie, centrala zarezerwuje 8 wejS¢ w systemie na
urzadzenia bezprzewodowe. Manipulator LCD umozliwia wybdér wejscia, do ktorego
urzadzenie to zostanie przypisane. Zachowaj ciggtosc¢, tzn. unikaj pozostawiania luk na liscie,
ktére pozniej bedg zmniejszaé liczbe wejs¢ dostepnych w systemie. O zachowaniu ciggtosci
pamietaj réwniez przy usuwaniu urzadzen bezprzewodowych. Przyktadowo, jesli
zarejestrowane w kontrolerze urzadzenia zajmujg 9 pozycji na liscie, to w systemie
zarezerwowanych jest 16 wejs¢ (2x8). Po usunieciu urzadzenia, ktére zajmowato pozycje 7
na liScie, w systemie nadal zarezerwowanych bedzie 16 wejs¢ (2x8) na urzadzenia
bezprzewodowe, chociaz na liScie urzadzen bezprzewodowych zajetych jest 8 miejsc (patrz:
tabela 2). W takim przypadku zalecane jest usuniecie ostatnich urzadzen z listy i ponowne
dodanie do systemu, tak Zeby zapetniC powstatg luke oraz zmniejszy¢ liczbe wejsé
zarezerwowanych na urzadzenia bezprzewodowe.
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INTEGRA / INTEGRA Plus

ACU-120

wejscia wyjscia

L. lista urzadzen urzadzenie ‘ ] urzadzenie

1 czujka APD-100 17 |czujka APD-100 17 | niewykorzystane/niedostepne
2 czujka APD-100 18 |czujka APD-100 18 | niewykorzystane/niedostepne
3 czujka AMD-100 19 |czujka AMD-100 19 | niewykorzystane/niedostepne
4 czujka AMD-100 8 20 |czujka AMD-100 20 |niewykorzystane/niedostepne
5 czujka AMD-101 21 |czujka AMD-101 21 | niewykorzystane/niedostepne
6 | 22 | czujka AMD-101 22 | niewykorzystane/niedostepne
7 23 |niewykorzystane/niedostepne |23 |niewykorzystane/niedostepne
8 |sygnalizator ASP-105 24 |sygnalizator ASP-105 24 |sygnalizator ASP-105

9 A 25 |sygnalizator ASP-105 25 |sygnalizator ASP-105

10 26 |niewykorzystane/niedostepne |26 |niewykorzystane/niedostepne
11 27 |niewykorzystane/niedostepne |27 |niewykorzystane/niedostepne
12 8 28 |niewykorzystane/niedostepne |28 |niewykorzystane/niedostepne
13 29 |niewykorzystane/niedostepne |29 |niewykorzystane/niedostepne
14 30 |niewykorzystane/niedostepne |30 |niewykorzystane/niedostepne
15 31 |niewykorzystane/niedostepne |31 |niewykorzystane/niedostepne
16 32 |niewykorzystane/niedostepne |32 |niewykorzystane/niedostepne

Tabela 2. Przyktad, jak nie nalezy rejestrowac urzagdzen bezprzewodowych. Na urzadzenia
zajmujace 8 pozycji system musi zarezerwowac 16 wejsc¢ i 16 wyjs¢ oraz 2 adresy.

INTEGRA / INTEGRA Plus
wejscia wyjscia

ACU-120

L. lista urzadzen urzadzenie ‘ ] urzadzenie
1 sygnalizator ASP-105 17 | sygnalizator ASP-105 17 |sygnalizator ASP-105
2 A 18 |sygnalizator ASP-105 18 |sygnalizator ASP-105
3 |czujka APD-100 19 | czujka APD-100 19 | niewykorzystane/niedostepne
4 czujka APD-100 8 20 |czujka APD-100 20 |niewykorzystane/niedostepne
5 czujka AMD-100 21 |czujka AMD-100 21 | niewykorzystane/niedostepne
6 czujka AMD-100 22 |czujka AMD-100 22 |niewykorzystane/niedostepne
7 czujka AMD-101 23 |czujka AMD-101 23 |niewykorzystane/niedostepne
8 |~ 24 | czujka AMD-101 24 | niewykorzystane/niedostepne

Tabela 3. Przyktad poprawnego zarejestrowania urzgdzen bezprzewodowych (poréwnaj tez
rys. 3). Na 8 urzadzen system zarezerwowat 8 wejs¢ i 8 wyjs¢ oraz 1 adres.

W przypadku urzadzen, ktére oprécz wejs¢ zajmujg takze wyjscia, zaleca sie ich dodawanie
do systemu w pierwszej kolejnosci. Pozwoli to zachowac¢ nie tylko ciggtos¢ wykorzystania
wejsc, ale réwniez wyjsé. W tabeli 2 przedstawiono sytuacje, w ktorej pierwsze wyjscie
sygnalizatora znalazto sie na 8 pozycji, a drugie wyjscie na 9. W konsekwencji w systemie
zarezerwowane zostato 16 wyjS¢ na urzadzenia bezprzewodowe, cho¢ faktycznie
wykorzystywane sg 2 (6sme wyjscie w pierwszej grupie 8 wyjs¢ i pierwsze wyjscie w drugiej
grupie 8 wyjsé).

W niektorych przypadkach nie sposéb unikng¢ luk na liscie wejsé/wyjs¢. Dotyczy to sytuacii,
kiedy wykorzystywana przez urzadzenia liczba wejsé/wyjs¢ nie jest wielokrotnoscig 8.
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Modul: ACU-100, adres:& m
wersia: 5.00 2014-08-08 %5
Nazwa IACU-100 (28h)
Sabntaz alarmuje w strefie: | 1: Sekretariat j
|~ Bez blokady po trzech alarmach sabotazowych moduku
Okrez odputywania
" 123ek. " 24zek. * 3hzek.

[ Wyzzza czuboid wykmwania zaghuzzania
Hr MHazwma |T_l,l|:| |T_I,I|:| urzadzenia |nr zEMhY |AF|U |Zawsze akt. | Fonfiguracja |Fi|tr| -

1 ASP-105 = akust | Alarm wkamaniow A5P-105 [sygn. akustpczna) O0BS27E 1: déwigk 1 a

1. czasz Tmin.

2 Wiy B8 ASP-105 = opt.  Alarm whamanioay - [syan. optycznal

3 |Wwe: 51 APD-100 kontarz | Opddniona wewn. [MC+sab.] APD-100. (PIR PET) 0004287 2-1: caubodt érednia- PET (0

4 |'We:52 APD-100 salon  Opdéniona wewn. [MC+sab.] AFD-100. (PIR PET) 0034713 3-1: caubodc wzoka - PET 0

5 |we:53 AMD-100dizwi |‘Wejcia wWyiscia [NC+sab)  AMD-100 [kontakiron) 05432 1]

E  |We: B84 Oknosalon Obwodmwa [NC+sab. ) &MD-100 [kantaktron) 0034128 ]

7 |We: 85 Oknosalon 2 Obwodmaa [WC+sab.) AMD-101 [kantaktron) 0007432 1]

8 |we:56 Okno salon 3 Dbwodowa [MC+sab.) - [wejicie MC] -
EI'K Odcayt B Szczegdhy @ Tryb testawy ‘ @ ! Mowe urzgdzenie
Zapiz %| \Q Synchronizu x |Jsur urzgdzenie

K.omentarz: |

Rys. 3. Program DLOADX: lista urzadzen bezprzewodowych zarejestrowanych w kontrolerze
podtgczonym do centrali INTEGRA / INTEGRA Plus.

Dla kazdej grupy 8 wejsé/wyjs¢ rezerwowany jest 1 adres na magistrali ekspanderéw.
Kontroler moze zajmowac¢ od 1 do 6 adreséw. Nalezy to uwzgledni¢ przy projektowaniu
systemu i pozostawi¢ dla kontrolera odpowiednig liczbe wolnych adresow. Jezeli po dodaniu
do kontrolera nowych urzadzeh bezprzewodowych okaze sie, ze potrzebne sg kolejne
adresy, a bedg one zajete przez inne urzadzenia, niemozliwe bedzie poprawne zakonczenie
procedury identyfikacji ekspanderéw. Konieczna bedzie zmiana adresdw urzadzenh
podtgczonych do magistrali.

Dodawanie nowych urzadzen bezprzewodowych

W przypadku niektorych urzgdzen bezprzewodowych mozna wybrac, czy zajmie ono
jedng, czy dwie pozycje (kanaty) na liscie urzgdzen. W zaleznosci od urzgdzenia,
w przypadku wybrania jednej pozyciji:

— AMD-102 - obstugiwane bedg tylko dodatkowe wejscia (roletowe i NC);

— ATD-100 — bedzie mozna zaprogramowac tylko jeden prég temperatury;

— AVD-100 - obstugiwana bedzie tylko czujka wibracyjna.

Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe mozesz dodawac¢ w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet”, po
kliknieciu na liscie urzgdzen na nazwe kontrolera.

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”. Z kontrolera zostang odczytane dane dotyczace urzadzen

bezprzewodowych (dane te nie sg odczytywane po kliknieciu na przycisk E' w menu
gtéwnym).
2. Kliknij na przycisk ,Nowe urzgdzenie”. Otworzy sie okno ,Nowe urz. bezprzewodowe”.
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Wprowadz 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego urzgdzenia. Numer seryjny znajduje sie
na ptytce elektroniki lub na obudowie. Kazdy tester poziomu sygnatu radiowego ARF-100
ma numer seryjny 0000500.

W zaleznosci od typu urzadzenia:

ACX-200 / ACX-201: wigcz zasilanie ekspandera,

ARF-100: wiacz urzadzenie,

ASW-100 E / ASW-100 F: wtéz sterownik do gniazda 230 V AC,

pozostate urzadzenia: otworz styk sabotazowy.

Jezeli wprowadzite§ niewtasciwy numer seryjny, poinformuje o tym odpowiedni
komunikat. Wpisz poprawny numer seryjny i powtorz wymieniong wyzej czynnosc.
Komunikat potwierdzi dodanie nowego urzadzenia. Zostanie ono przypisane do
pierwszego wolnego wejscia z puli zarezerwowanej dla kontrolera. Wyswietlona zostanie
nowa nazwa wejscia. Mozesz jg zmieni¢. Takg samg nazwe otrzyma takze wyjscie, jesli
urzadzenie przypisywane jest do wyjscia. Dla niektorych urzadzen mozesz wybrac, czy
zajmie ono jedng, czy dwie pozycje na liscie urzadzen.

Kliknij na przycisk ,OK”. Mozesz zrezygnowac z dodania nowego urzadzenia klikajac na
przycisk ,Przerwij”. Mozesz tez od razu przystgpi¢ do dodawania kolejnego urzgdzenia
bezprzewodowego klikajgc na przycisk ,Nastepny”.

Kliknij na przycisk ,Zapis”. Do kontrolera zostang zapisane dane nowego urzadzenia

bezprzewodowego (dane te nie sg zapisywane po kliknieciu na przycisk E' lub E'

w menu gtéwnym).

Po dodaniu nowych urzgadzen bezprzewodowych, uruchom funkcje identyfikacji
ekspanderow.

Manipulator LCD

Urzadzenie bezprzewodowe mozesz dodac w trybie serwisowym przy pomocy funkcji NOwWE
URZADZENIE (P>STRUKTURA P>SPRZET PEKSPANDERY PUSTAWIENIA P>[nazwa kontrolera]
» NOWE URZADZENIE).

1.
2.

Uruchom funkcje NOWE URZADZENIE.

Wprowadz 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego urzadzenia i naciénij #. Numer seryjny
znajduje sie na pitytce elektroniki lub na obudowie. Kazdy tester poziomu sygnatu
radiowego ARF-100 ma numer seryjny: 0000500.

Kiedy na wyswietlaczu pojawi sie polecenie ,Otworz sabotaz urzgdz.”, w zaleznosci od
typu urzadzenia:

ACX-200 / ACX-201: wigcz zasilanie ekspandera,

ARF-100: wiacz urzadzenie,

ASW-100 E / ASW-100 F: wtdéz sterownik do gniazda 230 V AC,

pozostate urzgdzenia: otworz styk sabotazowy.

Jezeli wprowadzites niewtasciwy numer seryjny lub urzadzenie jest juz zarejestrowane,
poinformuje o tym odpowiedni komunikat (naciénij *, zeby wrécié do podmenu).
Wyswietlone zostang informacje na temat dodawanego urzadzenia (typ i numer seryjny).
Nacisnij klawisz z cyfrg 1, zeby potwierdzi¢ che¢ dodania urzadzenia.

. Jezeli mozna wybra¢, czy urzadzenie zajmie jedng, czy dwie pozycje (kanaty) na liscie

urzadzen, poinformuje o tym odpowiedni komunikat. Nacisnij klawisz z cyfrg 1, jezeli
urzadzenie ma zajmowac¢ 1 pozycje. Nacisnij klawisz z cyfrg 2, jezeli urzadzenie ma
zajmowac 2 pozycje.
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6. Przy pomocy klawiszy ¥ i A wybierz wejscie, do ktérego chcesz przypisa¢ urzadzenie,
a nastepnie naciénij #. Jezeli urzadzenie zajmuje wiecej niz jedno miejsce na liscie
urzadzen, dodatkowe wejscia, nastepne w kolejnosci po wybranym, zostang mu
przydzielone automatycznie.

7. Komunikat na wyswietlaczu poinformuje o uruchomieniu funkcji identyfikaciji
ekspanderow.

8. Po zidentyfikowaniu urzadzen, wyswietlona zostanie nowa nazwa wejscia. Mozesz jg
zmieni¢. Takg samg nazwe otrzyma takze wyjscie, jesli urzadzenie przypisywane jest do
wyjécia. Nacisnij #, Zeby zapisaé nazwe. Jezeli urzadzenie zajmuje kilka wej$é,
procedura nadawania nazwy jest dla nich powtarzana.

Usuwanie urzadzen bezprzewodowych

Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe mozesz usuwaé¢ w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet”, po
kliknieciu na licie urzadzen na nazwe kontrolera.

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”. Z kontrolera zostang odczytane dane dotyczace urzadzen

bezprzewodowych (dane te nie sg odczytywane po kliknieciu na przycisk E' w menu

gtéwnym).

2. Kliknij na urzadzenie, ktore chcesz usungC (jesli urzadzenie zajmuje kilka pozycji na
liscie, mozesz klikngé na dowolne z nich).

3. Kliknij na przycisk ,Usun”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.

Kliknij na przycisk , Tak”. Okno ,Potwierdz” zostanie zamkniete.

5. Kliknij na przycisk ,Zapis”. Urzadzenie zostanie usuniete z kontrolera.

s

i |Po usunieciu urzgdzenia bezprzewodowego, uruchom funkcje identyfikacji
| ekspanderéw.

Manipulator LCD

Urzadzenie bezprzewodowe mozesz usungé w trybie serwisowym przy pomocy funkcji
USUNIECIE URZ. (P>STRUKTURA P>SPRZET P>EKSPANDERY P>USTAWIENIA B> [nazwa kontrolera]
P USUNIECIE URZ.).

1. Uruchom funkcje USUNIECIE URZ.

2. Przy pomocy klawiszy V¥ i A wybierz wejscie, do ktérego przypisane jest urzadzenie,
ktdre chcesz usunaé, a nastepnie nacisnij #.

3. Na wyswietlaczu pojawi sie pytanie, czy usung¢ urzadzenie (wyswietlony zostanie typ
i numer seryjny urzadzenia). Nacisnij klawisz z cyfrg 1. Urzadzenie zostanie usuniete.

4. Komunikat na wyswietlaczu poinformuje o uruchomieniu funkcji identyfikaciji
ekspanderow. Po zidentyfikowaniu urzadzen, nastgpi powrdét do funkcji USUNIECIE URZ.

7.2.2 Wspoétpraca z centralami VERSA / VERSA Plus

Centrale VERSA / VERSA Plus mogg obstugiwa¢ do 30 urzadzen bezprzewodowych.
Informacje na temat wspotpracy kontrolera systemu ABAX z centralami VERSA / VERSA
Plus, sposobu dodawania i usuwania urzadzeh bezprzewodowych znajdujg sie w instrukc;ji
instalatora central alarmowych VERSA / VERSA Plus.
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7.3 Programowanie urzadzen bezprzewodowych

7.3.1 Parametry i opcje

Filtr braku obecnosci — liczba kolejnych okreséw odpytywania, w czasie ktérych nie udato
sie nawigza¢ komunikacji z urzadzeniem, aby zgtoszony zostat brak komunikacji
z urzadzeniem. Mozna wprowadzi¢ wartosci z zakresu od 0 do 50. Wpisanie cyfry 0
wytacza kontrole obecnosci urzgdzenia w systemie.

i W' przypadku czujki AMD-103 kontrola obecnosci realizowana jest inaczej, niz
w przypadku innych urzgdzen systemu ABAX. Jezeli wartoS¢ zaprogramowana dla
parametru FILTR BRAKU OBECNOSCI jest rozna od 0, brak obecnosci zostanie zgtoszony,
jesli przez godzine nie zostanie odebrana Zzadna transmisja z czujki AMD-103.

ARU - parametr dostepny dla urzadzenia bezprzewodowego, jezeli w Kkontrolerze
zarejestrowany jest retransmiter ARU-100 (kontroler podtaczony jest do centrali INTEGRA
lub INTEGRA Plus). Umozliwia okreslenie, czy urzadzenie ma sie komunikowaé
z kontrolerem bezposrednio, czy za posrednictwem wybranego retransmitera ARU-100
(w kontrolerze moze byC zarejestrowanych kilka retransmiterow ARU-100). Sposob
programowania opisany jest w rozdziale ,Programowanie w systemie INTEGRA /
INTEGRA Plus” (s. 15).

Zawsze aktywne — opcja dostepna dla wiekszosci czujek bezprzewodowych. Umozliwia
przetgczenie czujki na trwate w tryb aktywny (patrz: ,Czujki bezprzewodowe” s. 17).

Czujka AMD-103 i czujki bezprzewodowe przypisane do wejS¢ 24-godzinnych pracujg
zawsze w trybie aktywnym, dlatego opcji ZAWSZE AKTYWNE nie trzeba dla nich wigczac.
Konfiguracja — niektére z urzadzen bezprzewodowych udostepniajg dodatkowe parametry
i opcje, ktére mozna skonfigurowaé¢ drogg radiowg (w nawiasie kwadratowym podana
zostata informacja na temat wejscia, dla ktérego programuje sie dodatkowe parametry,
jezeli urzadzenie zajmuje wiecej niz 1 wejscie):
AGD-100 — bezprzewodowa czujka zbicia szyby. Programuje sie czutos¢.

AMD-100 / AMD-101 — bezprzewodowa czujka magnetyczna. Programuje sie, ktory
kontaktron ma byc¢ aktywny.

AMD-102 - bezprzewodowa czujka magnetyczna z wejsciem roletowym. Programuje sie:
— aktywny kontaktron [pierwsze wejscie];
— liczbe impulséw, po ktérej wejscie roletowe wywota alarm [drugie wejscie];
— czas, w ktérym wystgpi¢ musi okreslona liczba impulséw, aby wejscie roletowe
wywotato alarm [drugie wejscie].
APMD-150 — bezprzewodowa dualna czujka ruchu. Programuje sie:
— czutosc toru podczerwieni;
— czutosc toru mikrofalowego;
— sposob pracy w trybie testowym.
APD-100 — bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni. Programuje sie:
— czufose,
— opcje odpornosci na zwierzeta o wadze do 15 kg.
ARD-100 — bezprzewodowa czujka przemieszczenia. Programuje sie czutosc.
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ATD-100 — bezprzewodowa czujka temperatury. Dla obu pozycji zajmowanych przez
czujke programuje sie parametry progu temperatury (pozwala to zaprogramowac¢ dwa
rézne progi temperatury):

— typ progu: gorny (gdy temperatura wzrosnie powyzej zdefiniowanej temperatury,
wywotany zostanie alarm) lub dolny (gdy temperatura spadnie ponizej zdefiniowane;j
temperatury, wywotany zostanie alarm);

— temperature;
— tolerancje.
AVD-100 — bezprzewodowa czujka wibracyjna i czujka magnetyczna. Programuje sie:

— aktywny kontaktron [pierwsze wejscie];

— czutos¢ czujki wibracyjnej (zarejestrowanie pojedynczej wibracji spetniajacej
kryterium czutosci wywota alarm) [drugie wejscie];

— liczbe impulsow, ktorych zarejestrowanie przez czujke wibracyjng wywota alarm
(impulsy te nie muszg spetniac kryterium czutosci) [drugie wejscie].

Parametry pracy czujki wibracyjnej sq analizowane niezaleznie. Czujka moze zgtosic
alarm po zarejestrowaniu pojedynczej, silnej wibracji, bedgcej efektem mocnego
uderzenia, jak i po zarejestrowaniu kilku niewielkich wibracji, bedgcych efektem serii
stabych uderzen.

ASP-105 — sygnalizator zewnetrzny sterowany bezprzewodowo. Programuje sie:

— typ sygnalizacji akustycznej;
— maksymalny czas sygnalizacji akustycznej.

ASP-205 — bezprzewodowy sygnalizator wewnetrzny. Dla obu pozycji zajmowanych przez
sygnalizator programuje sie parametry sygnalizacji (pozwala to zaprogramowac¢ dwa
rozne typy sygnalizacji):

— maksymalny czas sygnalizacj;
— typ sygnalizacji akustycznej;
— opcje sygnalizacji optycznej.
ASW-100 E / ASW-100 F — sterownik bezprzewodowy 230 V AC. Wybiera sie tryb pracy.

7.3.2 Programowanie w systemie INTEGRA / INTEGRA Plus

Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe mozesz skonfigurowac¢ w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet”,
po kliknieciu na liscie urzadzeh na nazwe kontrolera (rys. 2). Przed wprowadzeniem
jakichkolwiek zmian kliknij na przycisk ,Odczyt”, a po wprowadzeniu zmian — na przycisk
,Zapis” (dane dotyczace urzadzen bezprzewodowych nie sg odczytywane i zapisywane po

kliknieciu w menu gtéwnym programu DLOADX na przycisk E' ).

ARU
W kolumnie ,ARU”:

— pozostaw pole puste, jesli urzadzenie ma sie komunikowa¢ bezposrednio
z kontrolerem;
— wpisz numer retransmitera ARU-100 na liscie urzadzen bezprzewodowych, jezeli

urzadzenie ma sie komunikowac¢ z kontrolerem za jego posrednictwem (retransmiter
ARU-100 zajmuje dwie pozycje na liscie urzadzeh — wpisz numer pierwszej z nich).
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Konfiguracja

Ponizej opisano sposob programowania dodatkowych parametréw i opcji w kolumnie

»Konfiguracja”.

AGD-100 — wpisz cyfre z zakresu od 1 do 3, aby okresli¢ czutos¢ (1 — niska, 2 — srednia, 3 —
wysoka).

AMD-100 / AMD-101 — wpisz cyfre 0 (kontaktron dolny) albo 1 (kontaktron boczny), aby
okreslic, ktory z dwdch kontaktrondw ma by¢ aktywny.

AMD-102 - dla czujki magnetycznej wpisz cyfre 0 (kontaktron dolny) albo 1 (kontaktron
boczny), aby okresli¢, ktory z dwoch kontaktronédw ma by¢ aktywny. Dla wejscia
roletowego wpisz 2 cyfry:

1. cyfra — ilos¢ impulséw: od 1 do 8.
2. cyfra — czas waznosci impulsu: 0 (30 sekund), 1 (120 sekund), 2 (240 sekund) lub 3
(czas nieograniczony).
APMD-150 — wpisz 3 cyfry:
1. cyfra — czutosc¢ toru podczerwieni: od 1 do 4 (1 — minimalna; 4 — maksymalna).
2. cyfra — czutos¢ toru mikrofalowego: od 1 do 8 (1 — minimalna; 8 — maksymailna).

3. cyfra — sposbb pracy w trybie testowym: 0 (alarm po zarejestrowaniu ruchu przez oba
czujniki), 1 (alarm po zarejestrowaniu ruchu przez czujnik podczerwieni) albo 2 (alarm
po zarejestrowaniu ruchu przez czujnik mikrofalowy).

APD-100 — wpisz 2 cyfry:
1. cyfra — czutosc: 1 (niska), 2 (Srednia) albo 3 (wysoka),
2. cyfra — opcja odpornosci na zwierzeta: 0 (wytgczona) lub 1 (wtgczona).
ARD-100 — wpisz liczbe z zakresu od 1 do 16, aby okresli¢ czuto$¢ (1 — minimalna; 16 —
maksymalna).
ATD-100 — dla kazdej pozycji zajmowanej przez czujke wpisz kolejno:
— litere H (gérny prég temperatury) albo L (dolny prog temperatury);
— liczbe odpowiadajgcg temperaturze z zakresu od -30° C do +70° C (z doktadnoscig do
0,5°),
— liczbe odpowiadajgca tolerancji z zakresu od 0,5° C do 10° C (z doktadnoscig do 0,5°).
AVD-100 — dla czujki magnetycznej wpisz cyfre 0 (kontaktron dolny) albo 1 (kontaktron
boczny), aby okresli¢, ktory z dwoch kontaktrondw ma by¢ aktywny. Dla czujki wibracyjnej
wpisz 2 cyfry:
1. cyfra — czutosé: od 1 do 8 (1 — minimalna; 8 — maksymalna).
2. cyfra —ilo$¢ impulséw: od 0 do 7. Dla wartosci 0 impulsy nie sg zliczane.
ASP-105 — wpisz 2 cyfry:
1. cyfra — typ sygnalizacji akustycznej: od 1 do 4.

2. cyfra — maksymalny czas sygnalizacji akustycznej: 1 (1 minuta), 2 (3 minuty), 3 (6
minut) albo 4 (9 minut).
ASP-205 — dla obu pozycji zajnmowanych na liscie przez sygnalizator wpisz 3 cyfry:
1. cyfra — maksymalny czas sygnalizacji: 1 (1 minuta), 2 (3 minuty), 3 (6 minut) albo 4
(9 minut).
2. cyfra — typ sygnalizacji akustycznej: 0 (wytgczona), 1 (dzwiek typu 1), 2 (dzwiek typu 2)
albo 3 (dzwiek typu 3).
3. cyfra — sygnalizacja optyczna: 0 (wytaczona) albo 1 (wtgczona).
ASW-100 E / ASW-100 F — wpisz 0 (tylko zdalne sterowanie obwodem elektrycznym);

1 (zdalne lub reczne sterowanie obwodem elektrycznym) albo 2 (zdalne lub reczne
sterowanie obwodem elektrycznym, ale sterowanie zdalne mozna recznie zablokowac).
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Manipulator LCD

Urzadzenia bezprzewodowe mozesz skonfigurowaé w trybie serwisowym przy pomocy
nastepujacych funkcji: PRzez ARU-100, AKTYWNOSC, KONFIGURACJA i FILTR BR. OBECN.
(™ STRUKTURA P>SPRZET P>EKSPANDERY P>USTAWIENIA P>[nazwa kontrolera]). Po uruchomieniu
funkcji, przy pomocy klawiszy V¥ i A wybierz wejscie, do ktdrego przypisane jest urzadzenie
bezprzewodowe, i nacinij #.

Przez ARU-100

Przy pomocy klawiszy ¥ i A wybierz, czy urzadzenie bezprzewodowe ma sie komunikowac
z kontrolerem bezposrednio, czy za posrednictwem wybranego retransmitera (na liscie
wyswietlana jest nazwa wejscia, do ktérego przypisany jest retransmiter).

Konfiguracja

Do programowania dodatkowych parametrow i opcji wykorzystywane sg klawisze ze
strzatkami. Wartosci, ktére mozna zaprogramowacC dla poszczegolnych parametrow
urzadzen bezprzewodowych, przedstawione zostaty w rozdziale opisujgcym konfigurowanie
urzadzen przy pomocy programu DLOADX.

7.3.3 Programowanie w systemie VERSA / VERSA Plus

Program DLOADX

Urzadzenia bezprzewodowe mozesz skonfigurowac¢ w oknie ,Versa — Struktura”, w zaktadce
~oprzet”, po kliknieciu na liscie urzadzen na nazwe kontrolera. Postepuj identycznie, jak
w przypadku programowania w systemie INTEGRA / INTEGRA Plus. Przed wprowadzeniem
jakichkolwiek zmian kliknij na przycisk ,Odczyt”, a po wprowadzeniu zmian — na przycisk
,Zapis” (dane dotyczace urzadzen bezprzewodowych nie sg odczytywane po Kliknieciu

w menu gtdwnym programu DLOADX na przycisk E'I ani zapisywane po kliknieciu na

przycisk EI ).

Manipulator LCD

Informacje na temat konfigurowania urzadzen bezprzewodowych przy pomocy manipulatora
LCD znajduja sie w instrukcji programowania central alarmowych VERSA / VERSA Plus.

7.4 Specyfika dziatania urzadzen bezprzewodowych

W rozdziale opisana zostata specyfika dziatania poszczegdlnych grup urzadzen
bezprzewodowych, co wplywa na sposob programowania wejS¢ i wyjs¢, do ktdérych
przypisane sg urzadzenia bezprzewodowe.

7.4.1 Czujki bezprzewodowe

Czujki bezprzewodowe przesytajg informacje o naruszeniach, sabotazach i roztadowaniu
baterii. Informacje o naruszeniach i sabotazach sg przekazywane na wejscia, do ktorych
czujki sg przypisane. Wejscia te mozna zaprogramowac jako:

e NC, NO lub EOL - wejscie bedzie informowato o naruszeniu czujki;

e 2EOL/NC lub 2EOL/NO — wejscie bedzie informowato o naruszeniu czujki i sabotazu.
Wptyw na sposob pracy czujek bezprzewodowych ma stan strefy, do ktorej nalezy wejscie
z czujkg bezprzewodowa:

strefa nie czuwa — czujka pracuje w trybie pasywnym. Jest to tryb oszczedzania baterii,
w ktérym komunikacja z kontrolerem odbywa sie gtéwnie w odstepach czasu okreslonych
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opcjg OKRES ODPYTYWANIA. Wtedy przesytane sg informacje o naruszeniach i stanie baterii.
Jedynie sabotaze czujek przesytane sg natychmiast.

strefa czuwa — czujka pracuje w trybie aktywnym. Czujka przesyta wszystkie informacje do
kontrolera natychmiast.

Przetgczanie czujek z trybu pasywnego w aktywny i odwrotnie odbywa sie w czasie
odpytywania, dlatego wykonywane jest z opoznieniem w stosunku do zatgczenia/wytaczenia
czuwania. Opdznienie to — w zaleznosci od wybranej czestotliwosci odpytywania — moze
wynosi¢ maksymalnie 12, 24 lub 36 sekund.

Czujka AMD-103 oraz czujki bezprzewodowe przypisane do wejS¢ 24-godzinnych, czyli
czuwajgcych stale, sg w trybie aktywnym zawsze. Takze inne czujki bezprzewodowe mogg
zawsze pracowac w trybie aktywnym, jezeli wtgczona jest dla nich opcja ZAWSZE AKTYWNA
(patrz: ,Parametry i opcje” s. 14).

Zgodnie z wymaganiami normy EN50131-3, wszystkie urzgdzenia napadowe systemu
ABAX muszg zawsze pracowac w trybie aktywnym.

Baterie zapewniajq prace czujek przez okres okoto 3 lat przy zatozeniu, ze czujki
czes¢ tego czasu znajdujg sie w stanie pasywnym, a OKRES ODPYTYWANIA wynosi 12
sekund. Dtuzszy okres odpytywania (24 lub 36 sekund) oznacza wydtuzenie
zywotnoS$ci baterii. W czujkach przetagczonych trwale w tryb aktywny zywotnoSc¢ baterii
jest krotsza, niz w czujkach przetqczanych okresowo w tryb pasywny. Jezeli jednak
specyfika czujki lub miejsca jej montazu sprawia, ze liczba naruszen bedzie niewielka,
przetgczenie czujki na trwafe w tryb aktywny nie wptynie negatywnie na zywotnosSc
baterii.

7.4.2 Sygnalizatory bezprzewodowe

Sygnalizatory bezprzewodowe zajmujg 2 wyjscia i 2 wejscia w systemie. Sposéb sterowania

sygnalizacjg przy pomocy wyjs¢ zalezy od sygnalizatora:

ASP-105 — pierwsze z wyjs¢, do ktérych przypisany jest sygnalizator, steruje sygnalizacjg
akustyczng. Parametry sygnalizacji akustycznej programowane sg dla sygnalizatora (typ
sygnalizacji dzwiekowej i maksymalny czas jej trwania). Drugie wyjscie steruje
sygnalizacjg optyczng. Sygnalizacja optyczna jest wigczona, gdy aktywne jest wyjscie.
Polecenie wyzwolenia i zakonczenia sygnalizacji wysytane jest do sygnalizatora
natychmiast.

ASP-205 - oba wyjscia, do ktorych przypisany jest sygnalizator, sterujg zaréwno
sygnalizacjg akustyczna, jak i optyczng. Parametry sygnalizacji wyzwalanej przez kazde
z wyjS¢ sg programowane dla sygnalizatora oddzielnie. Pozwala to skonfigurowa¢ dwa
rézne, niezaleznie wyzwalane sposoby sygnalizacji. Wyjscia mogg wiec sterowac
oddzielnie sygnalizacjg optyczng i akustyczng lub sygnalizowac¢ r6zne typy alarmoéw (np.
wilamaniowy i pozarowy). Polecenie wyzwolenia sygnalizacji wysytane jest do
sygnalizatora tylko w czasie odpytywania. W zwigzku z tym czas dziatania wyjS¢ centrali
sterujgcych sygnalizatorem musi by¢ diuzszy od czasu odpytywania. Zaleca sie, aby czas
ten odpowiadat czasowi zaprogramowanemu w sygnalizatorze dla sygnalizacji wyzwalanej
przez wyjscie.

Wejscia w systemie, do ktorych przypisane sg sygnalizatory bezprzewodowe, mogq by¢

programowane jako:

e NC, NO lub EOL — wejscie bedzie informowato o awariach dotyczacych zasilania;

e 2EOL/NC lub 2EOL/NO - wejscie bedzie informowato o awariach dotyczacych zasilania
oraz o sabotazu.
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Typ reakcji wejs¢, do ktérych przypisany jest sygnalizator bezprzewodowy, nalezy
dostosowac do informaciji, ktore sg przesytane:

ASP-105 — pierwsze wejscie: roztadowanie akumulatora i sabotaz; drugie wejscie: brak
zasilania zewnetrznego 12 V DC i sabotaz.

ASP-205 - oba wejscia: roztadowanie baterii i sabotaz.

Informacje o sabotazu przesytane sg natychmiast, natomiast o awariach — w czasie
odpytywania.

Alarm sabotazowy po otwarciu styku sabotazowego w sygnalizatorze:

ASP-105 — trwa przez zaprogramowany dla sygnalizatora maksymalny czas sygnalizacji
akustycznej (zaprogramowany typ dzwieku i sygnalizacja optyczna);
ASP-205 - trwa 3 minuty (dzwiek typu 1 i sygnalizacja optyczna).

Po wtgczeniu TRYBU SERWISOWEGO lub TRYBU TESTOWEGO oraz przez 40 sekund po
wigczeniu zasilania w sygnalizatorze blokowana jest sygnalizacja. Umozliwia to
prowadzenie prac montazowych. Otwarcie styku sabotazowego nie wywota gto$nej
sygnalizacji, jednak informacja o sabotazu zostanie wystana (w trybie serwisowym
centrala nie sygnalizuje alarméw sabotazowych). Polecenie zablokowania /
odblokowania sygnalizacji w zwigzku z wigczeniem / wytaczeniem trybu testowego lub
trybu serwisowego wysytane jest w czasie odpytywania.

7.4.3 Bezprzewodowe ekspandery wejs¢ i wyjs¢é przewodowych

Bezprzewodowy ekspander wejs¢ i wyjs¢ przewodowych (ACX-200 lub ACX-201) zajmuje 4
wejscia i 4 wyjscia w systemie. Wejscie / wyjscie systemu alarmowego, do ktérego
przypisane jest wejscie / wyjscie w ekspanderze ACX-200 lub ACX-201, programuje sie
identycznie jak pozostate wejscia / wyjscia przewodowe centrali. Nalezy jedynie pamietac, ze
czuto$¢ wejs¢ w ekspanderze moze byc¢ rézna od zaprogramowanej w centrali:

— od 20 ms do 140 ms — odpowiada czutosci zaprogramowanej w centrali;

— powyzej 140 ms — dostepne sg tylko niektére wartosci: 300 ms, 500 ms, 700 ms itd. co
200 ms (zaprogramowana warto$¢ jest zaokrgglana do wartosci obstugiwanej przez
ekspander).

Norma ENb50131-3 wymaga, aby wejScia reagowaty na sygnaty trwajgce ponad
400 ms. W przypadku bezprzewodowych ekspanderow wejs¢ i wyjs¢ przewodowych
oznacza to, ze programujgc czutoS¢ wejsc¢ nie nalezy wprowadzac wartoSci wiekszych
od 300 ms (im wieksza warto$¢, tym mniejsza czutosc).

Ekspander informuje na biezgco o stanie wejs¢. Sterowanie wyjsciami ekspandera takze
odbywa sie na biezgco. Jedynie programowanie wejS¢ odbywa sie w czasie odpytywania
(w jednym okresie odpytywania przesytane sg do ekspandera dane dotyczace konfiguraciji
jednego wejscia, tzn. przestanie informacji o ustawieniach czterech wejs¢ wymaga czterech
okresdw odpytywania).

i W przypadku utraty tgcznoSci z kontrolerem, po 20 okresach odpytywania, wszystkie
uaktywnione wczes$niej wyjscia przechodzq w stan nieaktywny.

Ekspander ACX-201 przesyta dodatkowo informacje o:

e stanie wyjsC zasilajgcych AUX1 i AUX2 — informacja o przecigzeniu jest przesytana, gdy
obcigzenie wyjscia AUX1 lub AUX2 przekroczy 0,5 A.

e stanie akumulatora — informacja o roztadowaniu akumulatora jest przesytana, gdy napiecie
akumulatora spadnie ponizej 11 V na czas dtuzszy niz 12 minut (3 testy akumulatora).
Informacja bedzie przesytana do kontrolera do chwili, gdy napiecie akumulatora wzrosnie
powyzej 11 V na czas dtuzszy niz 12 minut (3 testy akumulatora).
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e stanie zasilania AC — informacja o braku zasilania jest przesytana, gdy brak zasilania AC
trwa ponad 30 sekund. Powrot zasilania zgtaszany jest z identycznym op6znieniem.

7.4.4 Sterowniki bezprzewodowe 230V AC

Wigczenie wyjscia, do ktérego przypisany jest sterownik, skutkuje wigczeniem obwodu
elektrycznego 230V AC (w przypadku zaprogramowania odwrotnej polaryzacji wyjscia,
obwdd zostanie wytaczony).

W zaleznos$ci od trybu pracy, na wejscie, do ktérego przypisany jest sterownik, podawana
jest informacja o stanie przycisku (tryb 0) lub o stanie obwodu elektrycznego (tryb 1 i tryb 2).
Informacja o stanie przycisku jest przesytana na biezaco. Informacja o stanie obwodu
elektrycznego przesytana jest w czasie odpytywania. Nacisniecie przycisku / zamkniecie
obwodu elektrycznego oznacza naruszenie wejscia, do ktdrego przypisany jest sterownik.

8. Manipulatory bezprzewodowe

Manipulatory bezprzewodowe stanowig odrebng kategorie urzgdzen bezprzewodowych.
Zarezerwowana jest dla nich oddzielna pula miejsc w kontrolerze.

8.1 Manipulatory bezprzewodowe obstugiwane przez kontroler

e VERSA-LCDM-WRL - manipulator bezprzewodowy przeznaczony do obstugi centrali
VERSA / VERSA Plus.

e INT-KWRL — manipulator bezprzewodowy przeznaczony do obstugi centrali INTEGRA /
INTEGRA Plus.

Informacje dotyczgce instalowania i konfigurowania manipulatorow bezprzewodowych
znajdujg sie w instrukcjach dodawanych do tych manipulatorow.

Dane dotyczgce manipulatorow bezprzewodowych przechowywane sg w kontrolerze.
Jesli kontroler z zarejestrowanymi manipulatorami bezprzewodowym zostanie
podtgczony do centrali, podczas procedury identyfikacji manipulatory zostang dodane
do systemu. Jezeli jednak ich adresy pokrywajq sie z adresami innych urzgdzen
zainstalowanych w systemie, procedura identyfikacji zakonczy sie niepowodzeniem.

9. Piloty APT-100

Maksymalna liczba obstugiwanych pilotow zalezy od maksymalnej liczby uzytkownikow
centrali.

i Dane dotyczgce pilotow przechowywane sq w kontrolerze. Po podtgczeniu do centrali
kontrolera zawierajgcego dane na temat pilotow, istniejgcym uzytkownikom
automatycznie zostang przypisane piloty.

9.1 Piloty w systemie INTEGRA / INTEGRA Plus

Uzytkownik moze posiadac jednego pilota APT-100. Jezeli do centrali alarmowej INTEGRA /
INTEGRA Plus podtaczonych jest kilka kontrolerow systemu bezprzewodowego ABAX, pilot
bedzie obstugiwany przez wszystkie. Dane dotyczace pilotéw zapisywane sg automatycznie
do wszystkich kontrolerow.

W przypadku podfgczania kontrolera do centrali INTEGRA 128-WRL lub centrali, do ktorej

jest juz podtgczony kontroler systemu ABAX, nalezy ujednolicic dane dotyczace pilotow
APT-100. W trybie serwisowym w manipulatorze dostepna jest funkcja SKop.PILOT.ABAX
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(P> STRUKTURA P>SPRZET P>EKSPANDERY P>SKOP.PILOT.ABAX), ktéra umozliwia skopiowanie
danych dotyczgcych pilotow. W przypadku programu DLOADX, aby zapisa¢ do nowego
kontrolera dane o pilotach APT-100 juz przypisanych uzytkownikom, w oknie ,Piloty ABAX”:

e INTEGRA 128-WRL - kliknij na przycisk ,Zapis do wszystkich” (przycisk dostepny, jezeli
do centrali podtaczony jest kontroler systemu ABAX).

e inne centrale INTEGRA / INTEGRA Plus — kliknij na przycisk ,Odczyt” i zaraz po
odczytaniu danych kliknij na przycisk ,Zapis” (po odczytaniu danych nie wolno
wprowadzaé zadnych zmian).

Realizacja funkcji odbywa sie poprzez sterowanie stanem wejs¢ w systemie. Przy pomocy
pilota mozna sterowa¢ maksymalnie 6 wejsciami w systemie alarmowym. Wejscia te nie
powinny istnie¢ fizycznie i muszg mie¢ zaprogramowany typ linii rozny od BRAK CZUJKI
i WEDLUG WYJSCIA. Dla wejs¢ tych zaprogramowaé mozna dowolny typ reakcji. Nacisniecie
przycisku pilota (lub réwnoczesnie dwoéch przyciskdw) spowoduje naruszenie wejscia
i odpowiednig reakcje centrali alarmowe;.

Po nacisnieciu dowolnego przycisku pilota (nie musi on sterowa¢ wejSciem systemu), na
diodach LED pilota przez kilka sekund prezentowana jest informacja o stanie trzech
wybranych wyjs¢ systemu. Pozwala to uzyska¢ potwierdzenie wykonania funkcji lub
informacje o aktualnym stanie systemu. Wyjscia, ktérych stan prezentowany jest przy
pomocy diod LED pilota, nie muszg istnie¢ fizycznie. Instalator moze wskaza¢ do 8 wyj$¢
w systemie, ktore wykorzystywane bedg do informowania uzytkownikéw pilotow (funkcja
ABAX-POTWIERDZ. w manipulatorze [TRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET P>EKSPANDERY
»ABAX-POTWIERDZ.] lub okno ,Piloty ABAX” w programie DLOADX).

Nacisniecie przycisku / kombinacji przyciskbw w pilocie moze generowaé zdarzenie
informujace o uzyciu pilota.

Informacje dotyczace dodawania i usuwania pilotdw przy pomocy manipulatora znajdujg sie
w instrukcji uzytkownika centrali alarmowej.

W programie DLOADX piloty mozesz dodawac i usuwa¢ w oknie "Piloty ABAX” (rys. 4).
Polecenie otwarcia okna dostepne jest w menu ,Uzytkownicy”. Przed wprowadzeniem
jakichkolwiek zmian kliknij na przycisk ,Odczyt”, a po wprowadzeniu zmian — na przycisk
,Zapis” (dane dotyczgce pilotow nie sg odczytywane i zapisywane po kliknieciu w menu

gtéwnym programu DLOADX na przycisk E' )

Usuniecie pilota nie kasuje jego ustawien (zaleznosSci miedzy przyciskami a wej$ciami,
zasad potwierdzania itd.). Po dodaniu uzytkownikowi nowego pilota, bedzie on miat
takie same ustawienia, jak usuniety pilot.

Mozesz usungc¢ wszystkie piloty tacznie z ich ustawieniami przy pomocy funkcji USUN
PILOT.ABAX dostepnej w manipulatorze w trybie serwisowym (W STRUKTURA W SPRZET
P EKSPANDERY P> USUN PILOT.ABAX).
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Rys. 4. Program DLOADX: zarzadzanie pilotami w przypadku kontrolera podtgczonego do
centrali INTEGRA / INTEGRA Plus.

9.1.1 Dodanie pilota APT-100 przy pomocy programu DLOADX

Reczne wpisanie numeru seryjnego

1. Kliknij na pole w kolumnie ,S/N” obok nazwy uzytkownika, ktéremu ma zostac
przydzielony pilot.

2. Wpisz numer seryjny pilota i zatwierdz klawiszem ENTER.

Odczytanie numeru seryjnego w czasie transmisji

1. Kliknij na pole w kolumnie ,S/N” obok nazwy uzytkownika, ktéremu ma zostac
przydzielony pilot.

2. Kiliknij na przycisk ,Nowy”. Otworzy sie okno ,Nowy”.

3. Zgodnie z poleceniem, ktore pojawi sie w oknie, nacisnij przycisk pilota.

4. Kiedy w oknie wyswietlony zostanie numer seryjny pilota, kliknij na przycisk ,OK”. Okno

.,Nowy” zostanie zamkniete. W kolumnie ,S/N” wyswietlony bedzie numer seryjny nowego
pilota.

Przypisanie wejscia do przycisku pilota (kombinacji przyciskéw)

1. Kiiknij na pole odpowiadajace przyciskowi (kombinacji przyciskéw), do ktérego ma zostac
przypisane wejscie.

2. Wpisz numer wejscia i zatwierdz klawiszem ENTER.

3. Przy pomocy klawisza SPACJA wtacz/wytgcz generowanie zdarzen. Jezeli obok numeru
wejscia wyswietlony jest symbol x, po nacisnieciu przycisku / kombinacji przyciskéw nie
zostanie zapisane zdarzenie (brak symbolu informuje, ze zdarzenie zostanie zapisane).

Przypisanie wyjs¢ do diod LED
1. Kiliknij na pole w kolumnie ,LED”.
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2. Przy pomocy klawiatury wprowadz maksymalnie 3 cyfry. Kazda z cyfr musi odpowiadaé
numerowi pola z wyjsciem wybranym do potwierdzania (po prawej stronie okna) tzn.
moze by¢ z zakresu od 1 do 8. Nazwy wyjs¢ w polach oznaczonych tymi cyframi zostang
pogrubione.

9.1.2 Usuniecie pilota APT-100 przy pomocy programu DLOADX

1. Kliknij na pole w kolumnie ,S/N” obok nazwy uzytkownika, ktéremu ma zosta¢ usuniety
pilot.

2. Kliknij na przycisk ,Usun”.

3. W oknie, ktére sie pojawi, potwierdz checC usuniecia pilota klikajac na przycisk ,Tak”.
Numer seryjny pilota wyswietlany w kolumnie ,S/N” zostanie skasowany.

9.2 Piloty w systemie VERSA / VERSA Plus

Funkcje, ktére mozna uruchamiaé przy pomocy pilotéw, oraz informacje, ktére mogg by¢
przekazywane przy pomocy diod LED, opisane zostaty w instrukcjach central VERSA /
VERSA Plus. Po dodaniu pilota, jego ustawienia sg konfigurowane automatycznie na
podstawie szablonu zdefiniowanego dla uprawnien uzytkownika. Ustawienia te mozna
zmodyfikowacé (przypisa¢ inne funkcje do przyciskbw / kombinacji przyciskow i inne
informacje do diod LED).

W instrukcji uzytkownika central VERSA / VERSA Plus opisane sg procedury dodawania
i edycji uzytkownika przy pomocy manipulatora, w trakcie ktérych mozna dodac lub usungé
pilota oraz zaprogramowac jego ustawienia.

W programie DLOADX piloty mozesz dodawac¢ i usuwa¢ w oknie ,Versa — Struktura”,
w zaktadce ,Sprzet”, po kliknieciu na liscie urzgdzen na nazwe kontrolera, a nastepnie na
zaktadke ,Piloty” (rys. 5). Przed wprowadzeniem jakichkolwiek zmian kliknij na przycisk
,0dczyt”, a po wprowadzeniu zmian — na przycisk ,Zapis” (dane dotyczgce pilotdbw nie sg

odczytywane po kliknieciu w menu gtdbwnym programu DLOADX na przycisk [Ejl ani

zapisywane po kliknieciu na przycisk EI ).

Usuniecie pilota przy pomocy manipulatora nie kasuje ustawien pilota (funkcji
przypisanych do przyciskow). Po dodaniu uzytkownikowi nowego pilota, bedzie on
miat takie same ustawienia, jak usuniety pilot.

Mozesz usungc wszystkie piloty tgcznie z ich ustawieniami przy pomocy funkcji USUN
PIL.ABAX dostepnej w manipulatorze w trybie serwisowym (W2. SPRZET W 1. MANIP.
I EKSP. B>8. USUN PIL.ABAX).

Dodanie i usuniecie pilota przy pomocy programu DLOADX odbywa sie w identyczny sposob,

jak w przypadku central INTEGRA i INTEGRA Plus. Funkcje do przyciskow (kombinacji

przyciskdw) mozesz przypisa¢ w nastepujgcy sposob:

1. Kiliknij na pole odpowiadajgce wybranemu przyciskowi (kombinacji przyciskow).

2. Kliknij na prawy klawisz myszki. Wyswietli sie menu rozwijane, w ktorym mozesz wybraé
nowa funkcje.

W celu okreslenia informaciji, ktéra bedzie przekazywana przy pomocy diody LED:

1. Kliknij na pole odpowiadajgce wybranej diodzie LED.

2. Kliknij na prawy klawisz myszki. Wyswietli sie menu rozwijane, w ktérym mozesz wybraé
nowg informacje.
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Rys. 5. Program DLOADX: zarzadzanie pilotami w przypadku kontrolera podtgczonego do
centrali VERSA / VERSA Plus.
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