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/\ OSTRZEZENIA

Manipulator powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac¢ sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, Ilub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajacych z gwaranc;ji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji moga wystapi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.



Manipulator INT-KSG wyposazony jest w klawiature dotykowag oraz duzy wyswietlacz, ktéry
po wejsciu w menu prezentuje funkcje w czterech liniach. Dynamiczne menu dostosowuije sie
automatycznie do uprawnien uzytkownika oraz sposobu skonfigurowania systemu. W trybie
wygaszacza wyswietlacz umozliwia pokazywanie szerokiej gamy informacji w formie
dostosowanej do potrzeb uzytkownika. Stworzony na potrzeby manipulatora nowy
mechanizm sterowania systemem alarmowym (makropolecenia) pozwala szybko i fatwo
uruchomié¢ szereg réznych funkcji po dotknieciu zaledwie kilku klawiszy.

Manipulator z oprogramowaniem 1.02 dedykowany jest do obstugi i programowania central
z serii INTEGRA (wersja oprogramowania 1.11 lub nowsza) i INTEGRA Plus. Do
programowania ustawienn manipulatora z oprogramowaniem 1.02 wymagany jest program
DLoAaDX w wersiji 1.11 lub nowszy.

1. Wiasciwosci

e Duzy wyswietlacz z pod$wietleniem.
e Diody LED informujace o stanie stref oraz systemu.
¢ Klawiatura dotykowa z podswietleniem:

— 12 klawiszy, oznaczonych zgodnie ze standardem telefonicznym, do wprowadzania
danych oraz szybkiego dostepu do niektorych funkcj;

klawisz @ (tozsamy z klawiszem #);
4 klawisze do poruszania sie po menu;
3 klawisze do wywotywania alarméw z manipulatora;

— 4 klawisze do wywotywania makropolecen: A.
e Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowe;j.
e 2 programowalne wejscia przewodowe:

— obstuga czujek typu NO i NC oraz czujek roletowych i wibracyjnych;

— obstuga konfiguracji EOL, 2EOL i 3EOL (3EOL w przypadku wspétpracy z centralami
INTEGRA Plus);

— programowanie wartosci rezystorow parametrycznych.
e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.
e Port RS-232 (TTL) umozliwiajacy aktualizacje oprogramowania manipulatora.

2. Montaz i podtaczenie

A

Manipulator INT-KSG przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Miejsce
montazu powinno umozliwia¢ tatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu. Odlegtosc
manipulatora od centrali moze wynosi¢ do 300 m. Do wykonania potaczen elektrycznych
zaleca sie stosowanie typowego nieekranowanego kabla prostego (nie zaleca sie uzywania
kabla typu ,skretka” — UTP, STP, FTP).

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wytaczonym
zasilaniu.

W przypadku uzycia kabla typu ,skretka”, nalezy pamietac, ze jedng parg skreconych

przewodow nie moggq byc¢ przesytane sygnaty DTM i CKM (dane i zegar).

1. Otworzy¢ obudowe manipulatora (patrz: rys. 1).
2. Przeprowadzi¢ kable przez otwdr w podstawie obudowy.
3. Przymocowac podstawe obudowy do Sciany.
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. Do zaciskow DTM, CKM i COM przykreci¢ przewody taczace manipulator z szyng
manipulatoréow centrali alarmowej (patrz: rys. 3). Przewody te powinny by¢ prowadzone
w jednym kablu.

. Podtaczy¢ przewody do zaciskow dodatkowych wejsé, jesli majg by¢ do nich podtgczone
czujki (czujki podtacza sie analogicznie jak do wejs¢ na ptycie gtownej centrali).

. Doprowadzi¢ zasilanie do manipulatora (zaciski +12V i COM). Zasilanie mozna
doprowadzi¢ z piyty gtdwnej centrali, zainstalowanego w systemie ekspandera
z zasilaczem lub dodatkowego zasilacza.

. Zatozy¢ panel przedni na zaczepach, zatrzasng¢ obudowe i wkreci¢ wkret mocujacy.

[5)

Rys. 1. Otwieranie obudowy.
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Rys. 2. Ptytka elektroniki manipulatora w panelu przednim.

Objasnienia do rysunku 2:

1

A~ WODN

- zaciski:
+12V - wejscie zasilania.
COM - masa.
DTM - dane.
CKM - zegar.
RSA, RSB - zaciski niewykorzystywane.
Z1, Z2 - wejscia.
- styk sabotazowy (NC).

- przetwornik piezoelektryczny.

- port RS-232 (TTL) — umozliwia potgczenie manipulatora z portem COM komputera przy
pomocy kabla produkowanego przez firme SATEL, dostepnego do nabycia w komplecie
DB9FC/RJ-KPL, a nastepnie aktualizacje oprogramowania manipulatora.
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INTEGRA/
INTEGRA Plus

COM[+KPD] DTM[ CKM +12V][COM][DTM] CKM
| |

Rys. 3. Sposéb podtgczenia manipulatora do centrali.

3. Programowanie adresu

Kazdy manipulator musi mie¢ ustawiony indywidualny adres:
— z zakresu od 0 do 3 jezeli podtgczony jest do centrali INTEGRA 24 lub INTEGRA 32;

— z zakresu od 0 do 7 jezeli podtgczony jest do centrali INTEGRA 64, INTEGRA 128,
INTEGRA 128-WRL, INTEGRA 64 Plus lub INTEGRA 128 Plus.

Fabrycznie we wszystkich manipulatorach ustawiony jest adres 0.

i Tylko centrala z ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie

manipulatory podifgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adresow.

| W kazdym innym przypadku centrala blokuje obstuge manipulatorow z identycznymi
adresami.

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery otrzymajg wejscia manipulatora
(patrz: INSTRUKCJA INSTALATORA central INTEGRA lub INTEGRA Plus).

3.1 Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowej

1. Przy pomocy dowolnego obstugiwanego manipulatora uruchomié w centrali tryb
serwisowy ([HASLO SERWISOWE]% P> TRYB SERWISOWY).

2. Uruchomi¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P> IDENTYFIKACJA
P ADRESY MANIPUL.).

3. Na wyswietlaczach wszystkich podtgczonych do centrali manipulatoréw pojawi sie
komunikat ,Adres tego LCD (n, 0-x)” (n — adres manipulatora; 0-x — zakres obstugiwanych
adresow).

4. Wpisac¢ nowy adres w wybranym manipulatorze/manipulatorach. Zmiana adresu zostanie
potwierdzona czterema krotkimi i jednym dtugim dzwiekiem.

5. Funkcje zmiany adresu mozna zakonczy¢ przy pomocy klawisza %. Funkcja zostanie
zakonczona automatycznie po uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonczenie funkgciji
jest rbwnoznaczne z restartem manipulatora (w manipulatorze, z ktérego uruchomiono
funkcje, nastapi powrét do gtdwnego menu trybu serwisowego).
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3.2 Programowanie adresu manipulatora bez wchodzenia w tryb serwisowy

Metoda ta jest przydatna, gdy — ze wzgledu na powtarzajgce sie adresy — zablokowana
zostata obstuga manipulatoréw i niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

Odtaczy¢ zasilanie manipulatora (KPD) oraz przewody sygnatowe CKM i DTM.
Zewrzec€ zaciski CKM i DTM manipulatora.

Wiaczy¢ zasilanie manipulatora.

Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujacy o aktualnym adresie.

Wpisac¢ nowy adres. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema krotkimi i jednym
dtugim dzwiekiem. W razie potrzeby dotkniecie klawisza % umozliwia zmiane
wprowadzonego adresu (nastgpi restart manipulatora ina wyswietlaczu pojawi sie
odpowiedni komunikat).

6. Odtaczyc¢ zasilanie manipulatora.
Rozewrzec¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.
8. Podtgczy¢é manipulator do centrali w prawidtowy sposéb.

o kb=

~

4. ldentyfikacja manipulatora

System mozna programowaC¢ i obstugiwaé tylko z manipulatorbw  wczesnigj
zidentyfikowanych przez centrale. Funkcje identyfikacji manipulatoréw nalezy uruchomi¢ po
pierwszym uruchomieniu centrali oraz kazdorazowo w przypadku dodania nowego
manipulatora lub zmiany adresu w obstugiwanym przez centrale manipulatorze. Odtgczenie
zidentyfikowanego manipulatora od magistrali wywota alarm sabotazowy.

Funkcje identyfikacji mozna uruchomi¢ przy pomocy manipulatora (TRYB SERWISOWY
P STRUKTURA P>SPRZET P IDENTYFIKACJA PIDENT. MANIPUL.) lub programu DLOADX (okno
.otruktura” >zaktadka ,Sprzet” ->gataz ,Manipulatory” - przycisk ,Identyfikacja LCD”).

5. Konfiguracja ustawien manipulatora

Parametry i opcje manipulatora INT-KSG mozna programowaé przy pomocy dowolnego
manipulatora LCD (TRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET P>MANIPULATORY P>USTAWIENIA
»nazwa manipulatora) lub programu DLOADX (okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” >gatgz
.Manipulatory” —>nazwa manipulatora). Tworzenie makropolecen oraz konfiguracja
wygaszacza mozliwe jest tylko w programie DLOADX.

5.1 Parametry i opcje manipulatora

W nawiasach kwadratowych podane zostaly nazwy stosowane w manipulatorach LCD.
Nazwa — indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakéw).

Strefy obstugiwane przez manipulator [Obstug. strefy] — strefy, ktérych czuwanie mozna
zataczyC lub wytaczyé, lub w ktorych mozna skasowac¢ alarm z manipulatora. Funkcje te
sq dostepne dla uzytkownikdw posiadajgcych odpowiednie uprawnienia i majgcych dostep
do tych stref.

Przy pomocy hasta serwisowego mozna obstugiwac wszystkie strefy, niezaleznie od
tego, jakie strefy obstuguje manipulator.

Sygnalizuje alarmy ze stref [Alarmy stref] — lista stref, z ktérych alarm wtamaniowy moze

by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED b komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.
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Sygnalizuje alarmy pozarowe stref [Al. poz. stref] — lista stref, z ktérych alarm pozarowy

moze by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED b komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.

Sygnalizuje GONG z wejs¢ [Gongi wejsC] — lista wejs¢, ktoérych naruszenie powoduje
wygenerowanie dzwieku gongu w manipulatorze.

Wejscie blokujace gong [Wej. blok. gong] — wejscie, ktérego naruszenie spowoduje
zablokowanie sygnalizacji GONG.

Czas blokady [Czas blok. gongu] — czas przez ktéry sygnalizacia GONG bedzie
zablokowana po naruszeniu wejscia blokujgcego te sygnalizacje (czas odliczany jest od

konca naruszenia wejscia). Jezeli zaprogramowana zostanie wartos¢ 0, sygnalizacja nie
bedzie blokowana.

Manipulator l Przeqglady stanu] Funkcje uiytkuwnika] Makropolecenia ] Wygaszacz ] Rezystor parametryczny

S —— |INT-KSG (M) Format zegara: | 1 Shyp, 12:00:00 ﬂ

: : Podéwietlerie LCD: | auto050% =)
Strefy obstugivwane przez manipulataor:
T EELEER Padsw. klawiszy: | auto -]

— = K.omunik.aty alarmdw
Syagnalizuje alarmy ze stref:

[ Stref [ wWejsd
123458567
Alarrmy 5
[w POZ [w MAPAD
Sygnalizuie alamy POZAROWE stref: [w MED. [ 3bthazta
1234867 Pozostate opoie

[ Alarm MAPAD cichy

Sygn. czaz na wejicie

Syagn. c2az ha wyjicie

Syan. alarrndw

Dévaieki klawizzy

5. awari w cz. cZesc.

Syagn. nowe| awari

Pokazuj wpisywanie hasta
Pokazuj nazwe manipulatara
Dost. skracanie czasu na wyjscie
Pokazuj nar. wejic

Syan. opdZnienia autouzbr.
nbidr b s,
k.omunikaty wad, czumania
k.omunikaty zab, cauwania

Sygnalizuje GOMG z wejdc:

12 3 (4|5 & |T 8 (9 1011(1213 14 1518
1T |18 |19 (20 |21 |22 |23 |24 (25 |26 2T (28 |29 |30 |31 |32
33 |34 |35 (35 3T |38 |29 |40 (41 |42 |43 (44 45

Wejicie blok. gong: |0 & Czas blokady: |0 =

[uick Arm zatacza strefy:
1 23458567

Syanalizuje czaz na wejicie stref:
12 34867

% NE N N M S R Y

Szybkie sterowanie

Syanalizuje czaz na wyjicie stref:
12 34867

Woegcie 113 "wWejgoie 113" Whegoie 114 ""wWejEcie 114"

(" w manipulatorze LCD (" w manipulataorze LCD

{« Miewpkorzyztane {* Miewykorzpztane
Autopodiwietlanie

(" Czas na wejfcie w st = " Masz. weigcia: |4 ¥ ¢ Brak
Sabotaz alarmuje w strefie:; | 1: Sekretariat ﬂ K.opiLi

Rys. 4. Parametry i opcje manipulatora w programie DLOADX.

Quick Arm zalacza strefy [Szybk. zt. str.] — strefy, w ktorych zostanie zataczone czuwanie
po dotknieciu kolejno klawiszy O, 1#, 2# lub 3# (patrz: INSTRUKCJA UZYTKOWNIKA).
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Sygnalizuje czas na wejscie stref [Sygn. cz. na we.] — strefy, w ktorych odliczanie czasu na
wejscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Sygnalizuje czas na wyjscie stref [Sygn. cz. na wy.] — strefy, w ktorych odliczanie czasu na
wyjscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Wejscia manipulatora — dla kazdego z wejs¢ manipulatora mozna okresli¢, czy bedzie ono
uzywane.

Autopodswietlanie — podswietlenie moze sie wiacza¢ dodatkowo po okreslonym zdarzeniu
w systemie: rozpoczeciu odliczania czasu na wejscie w wybranej strefie lub naruszeniu
wybranego wejscia.

Format zegara — wybor sposobu wyswietlania czasu i daty na manipulatorze.

Podswietlenie LCD — wybor sposobu podswietlania wyswietlacza.

Podswietlenie klawiszy — wybor sposobu podswietlania klawiatury.

Komunikaty alarméw — mozna okresli¢, czy na wyswietlaczu majg by¢ prezentowane
komunikaty tekstowe o alarmach:

— w strefach [Komun.al.str.];
— z wejs¢ [Komun.al.wej.].
Alarmy — mozna okresli¢, ktére alarmy bedg wywotywane z manipulatora:
— pozarowy — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza ‘

napadowy — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza l]
medyczny — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza 0
— 3 btedne hasta — trzykrotne wprowadzenie btednego hasta.

Pozostale opcje - zestaw dodatkowych opcji uruchamiajgcych niektére funkcje
manipulatora:

Alarm NAPAD cichy [Al. napad. cichy] — po wigczeniu opcji, dotkniecie na okoto 3
sekundy klawisza z symbolem | B wywota cichy alarm napadowy.

Sygnalizacja czasu na wejscie [Sygn. cz. na we.] — po wigczeniu opcji, manipulator
sygnalizuje dzwiekiem odliczanie czasu na wejscie.

Sygnalizacja czasu na wyjscie [Sygn. cz. na wy.] — po wigczeniu opcji, manipulator
sygnalizuje dzwiekiem odliczanie czasu na wyjscie.

Sygnalizacja alarméw [Sygn. alarmoéw] — po wigczeniu opcji, manipulator sygnalizuje
dzwiekiem alarmy.

Dzwieki klawiszy [Dzwieki klaw.] — po wtgczeniu opcji, dotykanie klawiszy manipulatora
jest potwierdzane dzwiekiem.

Sygnalizacja awarii w czuwaniu czesciowym [Aw. w cz. czesc.] — po wigczeniu opciji,
manipulator sygnalizuje awarie przy pomocy diody LED A jesli  czesé
z obstugiwanych stref czuwa (gdy wszystkie strefy czuwaja, awarie nie sg
sygnalizowane).

Sygnalizacja nowej awarii [Sygn. nowej aw.] — po wigczeniu opcji, manipulator moze
sygnalizowa¢ dzwiekiem wystgpienie nowej awarii (jezeli wigczona jest opcja
systemowa PAMIEC AWARII DO SKASOWANIA).

Pokazuj wpisywanie hasta [Pok. wpr. hasta] — po wigczeniu opcji, wprowadzanie hasta
jest prezentowane na wyswietlaczu manipulatora przy pomocy gwiazdek.

Pokazuj nazwe manipulatora [Nazwa w 2 lin.] — po wiaczeniu opcji, w dolnej linii
wyswietlacza prezentowana jest nazwa manipulatora.

Dostepne skracanie czasu na wyjscie [Skr. cz. na wy.] — po wigczeniu opcji, czas na
wyjscie w strefach z wigczong opcja SKRACANIE CZASU NA WYJSCIE moze zostac
skrécony po naci$nieciu kolejno klawiszy 9#.
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Pokazuj naruszenia wejS¢ [Naruszenia we.] — po wigczeniu opcji, naruszenie wejscia
wywotujgcego sygnalizacje GONG skutkuje dodatkowo wyswietleniem nazwy wejscia.
Sygnalizacja opéznienia autouzbrojenia [Odl. autouzbr.] — po wigczeniu opcji,

odliczanie czasu opdznienia autouzbrojenia strefy jest sygnalizowane dzwiekiem.

Wybér trybu wyswietlania [Wybdr tr. wysw.] — po wiaczeniu opcji, mozliwe jest
przetgczanie wyswietlacza miedzy trybem gotowosci a trybem wyswietlania stanu stref
przy pomocy klawisza 9.

Komunikaty wylaczenia czuwania [Sygn. wyt. czuw.] — jezeli opcja jest wilaczona,
manipulator zawsze informuje o wyfgczeniu czuwania przy pomocy komunikatu na
wyswietlaczu. Jezeli opcja jest wytgczona, tylko w przypadku wytgczenia czuwania przy
pomocy tego manipulatora.

Komunikaty zataczenia czuwania [Komun.zat.cz.] — jezeli opcja jest wigczona,
manipulator informuje o zataczeniu czuwania przy pomocy komunikatu na wyswietlaczu
(niezaleznie od tego, w jaki sposob zostato zatgczone czuwanie).

Szybkie sterowanie [Sterowanie 8#] — po wigczeniu opcji, funkcja uzytkownika
STEROWANIE moze byé uruchamiana po dotknieciu kolejno klawiszy 8# (bez potrzeby
wprowadzania hasta uzytkownika).

Glosnos¢ - funkcja umozliwia okreslenie poziomu gtosnosci sygnalizacji dzwiekowej

w manipulatorze. Funkcja niedostepna w programie DLOADX.

Przeglady stanu — mozna wybrac, ktére z funkcji uruchamianych dtuzszym przytrzymaniem

klawiszy oznaczonych cyframi bedg dostepne w manipulatorze.

Manipulator FPrzeglady stanu l Funkcje uz'ytknwnika] Makropolecenia ] Wygaszacz ] Rezystor parametrpczny

Dtugie nacifniecie klawizza Stany wejEs Stany stref

Blokada wejicia: Blokada czazowa strefy:

Przeglady
Auwaria "dkugie naruzzenie'

[

SRR TER TN

[ 1 - gtan wejis Czas na wejscie:

Awania "brak naruzzen': D s e [0 Deal)

-
Alarm sabotazowy; Czaz na wjgcie [»10sek.]:
r Alarm; ]
Alarm POZARDWY:
W 4 - czuwanie stef Sabotaz wejicia:
Alarrm:

M azk.owanie czufki

v 5 -pamied alarmaw FPamied alarmu poz.;

M aruszenie wejscia:
v E - pamied awari - _ Famigt alarm;
Famigt alarmu zabotazowego:
. ] Czuwa
v 7 - bie2qce aware FPamied mazkowania:

M aruzzone wejscia:

Paried alarmu:
W3-k Aad zpgnabu gongu ®

LI

o Mie czuwma:
Wejicie OK;

Wiubar stref do stabtego wyswietlania:
|1 23485 B 789 1012131415167 181920 21 2223 24 25 26 2728 293031 32

Rys. 5. Zaktadka ,Przeglady stanu” w programie DLOADX.

Wybor stref do statego wyswietlania [Podglad stref] — mozna wybra¢ strefy, ktérych stan
bedzie stale prezentowany w dolnej linii wyswietlacza. Maksymalnie moze to by¢ 16 stref.
Strefy wyswietlane sg kolejno tzn. jesli np. wybrano strefy 3, 6 i 7, to ich stan bedzie
wyswietlony na pierwszej, drugiej i trzeciej pozycji wyswietlacza.
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Stany wejsé [Znaki st. wejS€] — mozna zdefiniowaé symbole, przy pomocy ktérych
ilustrowany bedzie stan wejsc.

Stany stref [Znaki stanu stref] — mozna zdefiniowa¢ symbole, przy pomocy ktorych
ilustrowany bedzie stan stref.

Hasto+strzatki — mozna okresli¢, jakie funkcje bedg uruchamiane po wpisaniu hasta
i dotknieciu wybranego klawisza ze strzatka.

Sabotaz alarmuje w strefie — wybor strefy, w ktorej pojawi sie alarm w przypadku otwarcia
styku sabotazowego manipulatora lub odtgczenia manipulatora od centrali.

Manipulator ] Przeglady stanu Funkcje uZytkownika l Makropolecenia ] Wygaszacz ] Rezpstor parametiyczny

e | Nigwykorzystane -]

"ﬁ&“‘ Migwpkarzyztane

Zat. czuwania [petne]

Zak. czuwania [bez linii wevn, ]

Zab. czuw [bez wewn, bez cz. na wejgcie]
Hasto +  |witaczenie czuwania

Blokowanie wej#c [czasowe]
Ddblok.ovmmanie wej#c
Zakaczenie vy MOMO
+ |Przetaczenie wyisd B
ng Zataczenie wyiss Bl
Wikaczenie wijic Bl
Zat. czuwania [petne+blokady]

| Migwykarzystane -

Rys. 6. Zakfadka ,Funkcje uzytkownika” w programie DLOADX.

5.2 Makropolecenia

Dane dotyczgce makropolecen przechowywane sg w pamieci manipulatora. Przed
przystapieniem do definiowania makropolecen nalezy odczyta¢ dane z manipulatora
(przycisk ,Odczyt”), a po zakonczeniu programowania zapisa¢ do manipulatora
(przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane | zapisywane po Kkliknieciu na

przycisk IEI w menu gtbwnym programul.

Grupa makropolecen — lista makropolecen, ktéra zostanie wyswietlona w manipulatorze po
dotknieciu klawisza A. Zdefiniowaé mozna 4 grupy makropolecen.

Nazwa grupy makropolecen — indywidualna nazwa prezentowana na dole wyswietlacza
nad klawiszem A (do 8 znakdw).

Makropolecenie — ztozona z pojedynczych komend sekwencja dziatan, ktore ma wykonacé
centrala po uruchomieniu makropolecenia.

Nazwa makropolecenia — indywidualna nazwa makropolecenia (do 32 znakdw).

Hasto — hasto, ktére ma by¢ stosowane do autoryzacji podczas wykonywania komend
zawartych w makropoleceniu. Hasto to musi posiada¢ odpowiednie uprawnienia, aby
mozliwe byto realizowanie tych komend.

Jezeli podczas uruchamiania makropolecenia okaze sie, ze hasto jest btedne (np.
hasto uzytkownika zostato w miedzyczasie zmienione), uzytkownik bedzie mogt podac
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poprawne hasto. Zostanie ono automatycznie zapisane w pamieci manipulatora
(zastgpi btedne hasto).

M anipulator ] Przeqglady stanu] Funkcje uzptkownika Makropolecenia lWygasza-::z ] Rezystor parametrpczny
Grupy | Definicie |

Manipulator INT-KSG v1.02

& 1 Nazwa
.................... E} zﬂl’ﬂﬂz Ezuwﬂnie _ StrEfy' 1_3 Camanie

.................... = Zalacz czuwanie - strefy 3-4
.................... E} Wylacz czuwanie - wszedzie
% 2 Blokady

.................... E} Zabloku] wejscia strefy 1
.................... E} Zablokuj wejscia strefy 2
.................... }_“:} Zablokuj wejscia strefy 3

7= Zablokuj wejscia strefy 4

> Odblokuj wejécia

& 3 Wyjscia

.................... }_‘“} Wlacz wyjscia

.................... E}- Wlacz wyjscia
g 4 Alarm
I E}. Skasuj alarm

.

! Doda) makropolecenie | | | |

Export do pliku

= Irpart 2 pliku ‘

IE Odcayt ‘ E Zapis ‘ X Przensi ‘ g] Reset ‘
Rys. 7. Zaktadka ,Grupy” w programie DLOADX.

Pytaj o hasto — jezeli opcja jest wigczona, makropolecenie zostanie uruchomione dopiero po
autoryzacji uzytkownika przy pomocy hasta. Hasto wprowadzone w polu ,Hasto” bedzie
ignorowane.

Niedostepne w czuwaniu — jezeli opcja jest wikaczona, makropolecenie bedzie niedostepne,
gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych przez manipulator.

Uruchamiaj automatycznie - jezeli opcja jest wigczona i w grupie jest tylko jedno
makropolecenie, po dotknieciu klawisza A nie zostanie wyswietlona lista makropolecen,

tylko od razu uruchomione zostanie makropolecenie (jesli opcja PYTAJ O HAStO jest
wiaczona, konieczna bedzie autoryzacja przy pomocy hasta).

Komenda — realizowana przez centrale funkcja, ktérg mozna przypisa¢ do makropolecenia.
Moze to by¢:

— zatgczenie czuwania w okreslonym trybie w wybranych strefach;
— wytgczenie czuwania w wybranych strefach;

— skasowanie alarmu w wybranych strefach;

— czasowe zablokowanie wybranych wejs¢;

— odblokowanie wybranych wejsc;

— wiaczenie wybranych wyjsé;

— wytgczenie wybranych wyjs¢;

— zmiana stanu wybranych wyjs¢;
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— wystanie telegramu KNX;
— wystanie sekwencji klawiszy.

Strefy muszg byc¢ sterowane hastem uzytkownika.
Wejscia nie moggq miec¢ wigczonej opcji UZYTKOWNIK NIE BLOKUJE.

Wyjscia muszq byc¢ typu 24. PRZELACZNIK MONO, 25. PRZELACZNIK Bl, 105. ROLETA
W GORE, 106. ROLETA W DOt lub PRZEKAZNIK TELEFONICZNY (nie muszg byc¢ przypisane
do zadnej grupy wyj$c).

Przy pomocy manipulatora mozna sterowa¢ systemem KNX, jezeli do centrali
podigczony jest modut INT-KNX.

M anipulator ] Przeqglady stanu] Funkcje uzytkownika Makropolecenia l'w'ygaszac:z ] Rezystor parametrpczny

Grupy  Definicie |

(000~ O O e £ [l =

: Zakacz FZ""‘_'E“_iE - strefy 1-3 M azwa: |Ea}qcz czuwanie - strefy 3-4
- £abloku] wejicia strefy 1

: Whacz wyjicia Hazkor ﬂ [ Pytajo hasto

Skaszuj alarm - - -
Ddblokuj wejscia [ Miedost. w czuwaniu [ Uruch. automatycznie

Wykacz wyjicia Lizta kornemnd:

: Zablokuj weiécia strefy 2 Zakaczenie czuwania: 3+4
: Zabloku] wejicia strefy 3

- Zabloku] wejicia strefy 4

10: Zakacz czuwanie - strefy 3-4

11: Wylacz czuwanie - wszedzie

[« [+

| gzmieﬁ| X Usur |

¥.omenda:
£akaczenie czuwania j
Lista:
2 3 0 4 0 5 Li] T ]
; 9 10 12 0 - Zakh czuwania (pelne)
1 Mowe makropalecenie ) _1-Zat czuwania (peine+blokady)
: . _ : 202 - Zath czuwania (bez linii wewn.)
X Usuri makropolecenie o5 |l zr s 3 - Zah czuw.(bez wewn, bez cz. na wejécie)
IE Odcayt ‘ E Zapis ‘ X Przeni ‘ g] Reset ‘

Rys. 8. Zaktadka ,Definicje” w programie DLOADX.

Tworzenie grupy makropolecen

Klikng¢ na zaktadke ,Grupy”.

Klikng¢ na grupe, ktéra ma by¢ edytowana.

Whpisaé nazwe grupy.

Klikngé na przycisk ,Dodaj makropolecenie”. W menu rozwijanym wybrac
makropolecenie, ktére ma zosta¢ dodane.

Klikng¢ na przycisk ,Zapis”. Dane zostang zapisane do manipulatora.

1.

2.
3.
4
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Tworzenie makropolecenia

1. Klikng¢ na zakfadke ,Definicje”.

2. Klikng¢ na przycisk ,Nowe makropolecenie”. Na liscie pojawi sie nowe makropolecenie.
3. Wpisa¢ nazwe nowego makropolecenia.
4

. Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane bez podawania hasta przez uzytkownika,
wpisac hasto z odpowiednimi uprawnieniami.

5. Jezeli uruchomienie makropolecenia ma by¢ kazdorazowo poprzedzane autoryzacjg
uzytkownika, wiaczy¢ opcje PYTAJ O HASLO.

6. Jezeli makropolecenie ma by¢ niedostepne, gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych
przez manipulator, wiaczy¢ opcje NIEDOSTEPNE W CZUWANIU.

7. Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane od razu po dotknieciu klawisza A, wiaczy¢
opcje URUCHAMIAJ AUTOMATYCZNIE (do grupy nalezy woéwczas przypisaé tylko to jedno
makropolecenie).

8. Wybrac z listy jedng z komend, ktdrg ma uruchamia¢ nowe makropolecenie.

9. ZaznaczyC strefy (zataczenie / wytaczenie czuwania, skasowanie alarmu), wejscia
(blokowanie / odblokowanie wejs¢) albo wyjscia (wigczenie / wytgczenie wyjs¢) sterowane
komenda. Dwukrotne klikniecie myszka pozwala zaznaczyé/odznaczy¢ zadane pole.

10.KIlikng¢ na przycisk ,Dodaj”. Na liscie komend przypisanych do makropolecenia pojawi sie
nowa. Po kliknieciu na komende mozna jeszcze dokonaé korekty na liscie sterowanych
komendag stref / wejs¢ / wyjs¢. Po dokonaniu zmian nalezy klikng¢ na przycisk ,Zmien”.

11.W razie potrzeby powtdrzy¢ czynnosci z punktéw 8-10 w celu dodania kolejnych komend.
12.Klikng¢ na przycisk ,Zapis”. Dane zostang zapisane do manipulatora.

5.3 Wygaszacz

Dane dotyczgce wygaszacza przechowywane sq w pamieci manipulatora. Przed
przystgpieniem do konfigurowania wygaszacza nalezy odczyta¢ dane z manipulatora
(przycisk ,Odczyt”), a po zakonczeniu programowania zapisa¢ do manipulatora
(przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane | zapisywane po Kkliknieciu na

I
przycisk E w menu gtbwnym programul.

Tryb wygaszacza wigcza sie po 60 sekundach bezczynnosci manipulatora, gdy nie jest
wyswietlane zadne menu. W trybie wygaszacza na wyswietlaczu moga by¢ prezentowane
nastepujace informacje:

— dowolny, zdefiniowany przez instalatora tekst,

— stan wybranych stref (wybiera sie pojedyncze strefy, ktorych stan bedzie wyswietlany),

— stan wybranych wejs¢ w formie symboli (wybiera sie pojedyncze wejscia, ktorych stan
bedzie wyswietlany),

— stan wybranych wyjs¢ w formie symboli (wybiera sie pojedyncze wyjscia, ktérych stan
bedzie wyswietlany),

— temperatura (nalezy wskaza¢ wejscie centrali, do ktérego przypisana jest czujka

temperatury, oraz okresli¢, czy temperatura ma by¢ wyswietlana w stopniach Celsjusza,
czy Fahrenheita),

— data i czas (poszczegdlne elementy, takie jak dzien, miesigc, rok, godzina, minuty
i sekundy konfiguruje sie indywidualnie),

— nazwa manipulatora,
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— stan wybranych wejs¢ w formie komunikatéw (wybiera sie pojedyncze wejscia, ktorych

stan bedzie wyswietlany, oraz okre$la tres¢ komunikatéw dla stanu normalnego
i naruszenia, bo tylko te dwa stany sg prezentowane w formie komunikatu),

stan wybranych wyjs¢ w formie komunikatéw (wybiera sie pojedyncze wyjscia, ktdrych
stan bedzie wyswietlany, oraz okresla tres¢ komunikatow dla wyjscia aktywnego
i nieaktywnego).

M anipulator ] Przeqglady stanu] Funkcje uiytkuwnika] Makropolecenia Wygaszacz l Rezystor parametryczny

Dzien [cyfra bez zeral - -

Mieziac [hazwal 2012 = 14

Miesine [z Cz2w 30 Sie 503

Godzina [dwie cyfy)] - Stan stref —————-— Stan wejit————-

Drukropek [migajacy] |

Minuta [dwie cyfry) 1253943261 361112168158 1923

Sekunda [dwig cyfry] |

Dosropek (msaige) JIITITI NI R NN NN
gkst: "Stan stre

Teksat: "Stan wejis" Czcionka Polozenie

?Laklst.rﬁf;".ﬂ * Maka " Duza "= |5 3 = |1 =]

?Lakr;ts:t,rg;",' c Farametry

Stan ztrefy 3 Tekst: |

Tekat '3 - |

o | s | o ls

|Tekst ﬂ
| Dodasi | X Usur | IE Odezypt | EZapis | x Przemi |

Rys. 9. Zaktadka ,Wygaszacz” w programie DLOADX.

Dostepne sg dwie wielko$ci czcionek uzywanych w trybie wygaszacza. Przy pomocy metody
.przeciagnij i upus¢” mozna w tatwy sposdb wskazaé miejsce, w ktorym dana informacja
bedzie prezentowana na wyswietlaczu.

5.4

Rezystancja parametryczna

Dane dotyczgce rezystancji przechowywane sgq w pamieci manipulatora. Przed
przystgpieniem do programowania wartoSci rezystorow nalezy odczyta¢ dane
Zz manipulatora (przycisk ,Odczyt’), a po zakonczeniu programowania zapisac do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po

I
kliknieciu na przycisk E w menu gtbwnym programu.

W przypadku manipulatorow z wersjq oprogramowania 1.02 (lub nowszg)
wspoipracujgcych z centralami INTEGRA Plus, wartosci rezystorow parametrycznych
nie programuje sie indywidualnie dla kazdego manipulatora (zaktadka ,Rezystor
parametryczny” jest niedostepna). Nalezy stosowac rezystory identyczne, jak dla
wejsS¢ na ptycie gtdwnej centrali (wartoS¢ rezystorow parametrycznych dla wejsc ptyty

gtéownej jest programowalna).

Wartos¢ rezystorow parametrycznych jest programowalna. Mozna zaprogramowac¢ wartos¢
rezystoréw R1 i R2 dla konfiguracji 2EOL (numeracja rezystoréw pokazana jest na rysunku
10). Rezystory mogg mie¢ wartos¢ od 500 Q do 15 kQ, jednak suma zaprogramowanych
wartosci nie moze przekroczy¢ 15 kQ. Dla rezystora R2 mozna zaprogramowaé wartos¢ 0.
W takim przypadku rezystory uzywane w konfiguracji 2EOL muszg mie¢ wartos¢ rowng
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potowie wartosci zaprogramowanej dla rezystora R1, ale nie mniej niz 500 Q. Fabrycznie
zaprogramowane sg nastepujgce wartosci:

R1=1,1 kQ;
R2 =1,1 kQ.
Wartosc¢ rezystora dla konfiguracji EOL jest sumg wartosci zaprogramowanych jako R1 i R2.

Z COM 2EOL/NC

Z COM
R2|||R1 ?
T
NG | NG [TMP[TMP
R1
A
|
| I
R2

Rys. 10. Numeracja rezystorow parametrycznych (dla czujki NO jest identyczna).
T — sabotaz. A — alarm.

6. Dane techniczne

NaPIECIE ZASIHANIA ...t nss e nnneannne 12V DC £15%
Pobor pradu w stanie gOtOWOSCI .......vee i 165 mA
Maksymalny PODOr Pradu.........ooeueeiiiiee e e e e e e e e e e e e e e eeannas 175 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5 ... Il
ZaKres temMPEeratur PracCy .....cooocceieeeeeiiiiie e e e e e et e e e e e e e e e aennna e e eens -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSC ..........uuuiiiiiiiiii e 93+3%
Wymiary obudowy (szerokos$¢ x wysokos¢ X grubosSe)..........eeeveveeveveeeeennnee. 143 x 156 x 22 mm
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